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KOKKUVOTE

Teema: Punkeris oleva toote vaakum — imemissiisteemi moderniseerimine

Selles 10putdds on moderniseeritud punkeris oleva toote vaakum - imemissiisteemi ja kogu
automaatjuhtimissiisteem on realiseeritud tihel kontrolleril Siemens S7-1200. T66 kdigul on
koostatud silisteemi to0 algoritm ja sellele vastav programm. Uus siisteem tagab too
stabiilsust ja suuremat efektiivsust. Uus tehnoloogiaprotsess on téielikult automatiseeritud

ja el ndua siisteemi operaatorilt lisakohustusi ja inimeste tdiendavaid sekkumisi.

Automatiseeritud juhtimissiisteem vdimaldab teil jdlgida tehnoloogiliste seadmete ja
tehniliste vahendite seisundit; modta tehnoloogilise protsessi parameetreid; juhtida

tehnoloogilisi seadmeid ja rakendada héire-, hoiatus- ja valgus signaale.



