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	Фиг. 2. Структура основных измерительных узлов.�м преобразователе при рабочей частоте -j-p, равной восмикратной частоте фазовой манипуляции -рм и значении постоянной вре— мени Тс смесителя А\С меньшим относительно периода манипуляции Тм и большим относительно периода Тр рабочей час
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