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	Рис. 2. Сигналы в системе ФАП.������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������
	Рис. 1, Структурная схема измерительного прибора с СПДД. ПУ – предусилитель, СПI, СП2 – синхронные преобразователи, ФУПТ – фильтрующий усилитель постоянного тока, ФОС/УВФС – – формирователь опорных сигналов/устройство ввода фазового сдвига.�㐀㌀攀　　㈀　　㐀㌀搀　㐀㌀　　㐀㌀昀　㐀㐀　　㐀㐀昀　㐀㌀㘀　㐀㌀㔀　㐀㌀搀　㐀㌀㠀　㐀㐀昀　　㈀　　㐀㌀㠀　㐀㌀搀　㐀㐀㈀　㐀㌀㔀　㐀㌀㌀　㐀㐀　　㐀㌀　　㐀㐀㈀　㐀㌀攀　㐀㐀　　㐀㌀　　　㈀攀　　　　㠀搀　愀㄀　㄀戀挀昀㘀㤀㤀㠀㜀㐀㠀搀　愀昀挀㄀愀挀昀㘀㤀㤀㠀㜀㐀㠀搀　愀攀㠀㄀愀挀昀㘀㤀㤀㠀㜀㐀㠀搀　愀搀㠀㄀愀挀昀㘀㤀㤀㠀㜀㐀㠀搀　愀挀㠀㄀愀挀昀㘀㤀㤀㠀㜀㐀㠀搀　愀　挀戀㔀搀愀㘀㤀　愀　　　　　　戀㐀㄀愀挀昀㘀㤀㤀㠀㜀㐀㠀搀　愀愀　㄀愀挀昀㘀㤀㤀㠀㜀㐀㠀搀　愀㄀㠀㌀㔀挀昀㘀㤀㤀㠀㜀㐀㠀搀　愀　　　　　　　　　　　　　　　　戀㠀戀搀攀㘀　㄀戀　㄀愀挀戀㘀㤀　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　㈀㜀　　　　　　　　　　　　　　愀挀㐀㜀攀攀㄀㌀　㜀　　　　　　　　　　　　　　㜀㐀㘀㐀㠀　　㜀　㈀　　　　　　　　　　　　　　㐀㠀戀㜀㄀㜀㄀㐀　㘀　　　　　　　　　　　　　　攀　搀㐀挀㄀　㤀㔀挀㜀㔀㌀　㌀㐀㌀㌀㌀㠀㔀挀㜀㔀㌀　㌀㐀㌀㐀㘀㘀㈀　㔀挀㜀㔀㌀　㌀㐀㌀㌀㌀㠀㔀挀㜀㔀㌀　㌀㐀㌀㌀㌀㐀㔀挀㜀㔀㌀　㌀㐀㌀㌀㌀㔀㔀挀㜀㔀㌀　㌀㐀㌀㌀㌀　㔀挀㜀㔀㌀　㌀㐀㌀㌀㘀㈀㔀挀㜀㔀㌀　㌀㐀㌀㐀㘀㌀㔀挀㜀㔀㌀　㌀㐀㌀㌀㘀㐀㔀挀㜀㔀㌀　㌀㐀㌀㌀㘀㔀㔀挀㜀㔀㌀　㌀㐀㌀㌀㌀㌀㔀挀㜀㔀㌀　㌀㐀㌀㌀　　　　　　　　昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀昀　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　㌀㌀㌀　㔀挀㜀㔀㌀　㌀㐀㌀㌀㘀㈀㔀挀㜀㔀㌀　㌀㐀㌀㐀㘀㌀㔀挀㜀㔀㌀　㌀㐀㌀㌀㘀㐀㔀挀㜀㔀㌀　㌀㐀㌀㌀㌀　㔀挀㜀㔀㌀　㌀㐀㌀㐀㘀㘀㈀　㔀挀㜀㔀㌀　㌀㐀㌀㌀㘀㄀㔀挀㜀㔀㌀　㌀㐀㌀㐀㌀　㔀挀㜀㔀㌀　㌀㐀㌀㌀㌀㠀㔀挀㜀㔀㌀　㌀㐀㌀㌀㌀㈀㔀挀㜀㔀㌀　㌀㐀㌀㌀㌀　㔀挀㜀㔀㌀　㌀㐀㌀㐀㘀㘀㈀挀㈀　㔀挀㜀㔀㌀　㌀㐀㌀㐀㌀㄀㔀挀㜀㔀㌀　㌀㐀㌀㌀㘀㐀㔀挀㜀㔀㌀　㌀㐀㌀㐀㘀㘀㔀挀㜀㔀㌀　㌀㐀㌀㐀㌀㈀㔀挀㜀㔀㌀　㌀㐀㌀㌀㌀　㔀挀㜀㔀㌀　㌀㐀㌀㐀㘀㘀㈀　㔀挀㜀㔀㌀　㌀㐀㌀㌀㌀㈀㈀　㔀挀㜀㔀㌀　㌀㐀㌀㌀㌀㐀㔀挀㜀㔀㌀　㌀㐀㌀㌀㌀㠀㔀挀　　　　　　　　　　　　　　　　㤀㠀㜀㐀㠀搀　愀　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　
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