KOKKUVOTE

T66 eesmark oli luua prototilipfaasis olevale automaatreziimil té6tavale halumasinale
hidraulikastisteemi disain ning valida sellele sobivad komponendid. Mitte vahetdhtsam
eesmark oli arendada t60 autori kompetentsi hiidraulika slisteemide mdistmisel ja
disainimisel. Koik pustitatud eesmargid said seejuures tdidetud, tutvudes kdigepealt
turul olevate sarnaste slsteemidega. Seejarel tutvuti Uldiste hidraulika sisteemide

loomisel silmaspeetavate pohimotetega.

Sellest tulenevalt pandi paika sisteemi tehnilised nduded ning loodi teadaolevate
andmete pohjal lihtsustatud kujul hidraulikastisteemi  Gldstruktuur. Slsteemi
arendamise etapis dimensioneeriti ja valiti esmalt vajalikud ajamid. Seejdrel tegeleti
ajameid teenindavate muude komponentide valikuga - jaotid, pumbad, paak jne.
Saadud tulemuste pdhjal joonistati kokku hiidraulikaskeem, mille alusel pannakse kokku

pariselt arendatava masina esimene prototulp.

Arenduse etapilise ajakava tottu ei joutud 10putdds arendatud siisteemi reaalelus veel
jarele proovida ning seetdttu ei olnud vdimalik kirjatd6 siseselt analililisida slisteemi
pariselt nduetele vastavust ning pakkuda vélja parendusettepanekuid. Projekti ajakava

jargi joutakse reaalse testimiseni peale [6putdo kaitsmist.
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