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. Struktuur

Struktuuriiiksuse nimetus eesti ja inglise keeles, direktori /juhataja nimi:
Biorobootika keskus/Centre for Biorobotics

Keskuse juhataja on Maarja Kruusmaa

Keskuse koosseisu ei kuulu iihtegi alamstruktuuritiksust.

. Teadus- ja arendustegevuse (edaspidi T&A) iseloomustus
Biorobootika keskuse T&A iseloomustus:

. uurimisgrupi teadustoo Kirjeldus (inglise keeles);

Bio-inspired underwater robotics. Development of fish robots based on biological principles,
in particular, development of soft-bodied underwater robots while optimising for swimming
efficiency considering the fish and fluid interaction. Hydrodynamic sensing of fish robots
based on the principles of fish lateral line sensing, in particular, characterisation of periodic
turbulent flows from the situated perspective and on-board control of the underwater robots
with artificial lateral line sensors.

Realistic organ phantoms for robotis surgery. Development of anatomically realistic, patient-
specific, ultrasound and computed tomography compatable abdominal phantoms for testing
surgical robots and for training in radiology. The phantoms have realistic mechanical
properties and low cost. Testing and validation of procedures of authonomous surgery using
organ phantoms. Development of new methods for radiology training using low cost patent-
specific organ phantoms.

. uurimisgrupi aruandeaastal saadud tihtsamad teadustulemused (inglise keeles);

e development of control of a flow sensitive underwater robot

e characterization of flow with an artificial lateral line

e development of new segmentation algorithms for ultrasonic medial images

e development of an high fidelity organ phantom for training radiology students



. uurimisgrupi kuni 5 olulisemat publikatsiooni aruandeaastal.
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2.2 Loetelu struktuuriiiksuse todtajate rahvusvahelistest tunnustustest.

2.3 Loetelu struktuuriiiksuse tdotajatest, kes on vilisakadeemiate voi muude oluliste T&A- ga
seotud vilisorganisatsioonide litkmed.

2.4 Soovi korral esitatakse aruandeaastal saadud T&A-ga seotud tunnustused (va punktis 2.3
toodud tunnustused), iilevaade teaduskorralduslikust tegevusest, teadlasmobiilsusest ning
hinnang oma teadustulemustele.



