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	Фиг, 8. Сигнальный граф с передачей W всей гидравлической части привода.�㰰ㅡ戾ഊ㰰ㄶ显‼〱㜵㸠㰰ㅢ㌾ഊ㰰ㄷ㘾‼〱慢㸠㰰ㅣ〾ഊ㰰ㅡ挾‼〱捦㸠㰰ㅦ㠾ഊ㰰ㅤ〾‼〱搱㸠㰰㈱放ഊ㰰ㅤ㈾‼〱攱㸠㰰㈲㐾ഊ㰰ㅥ㈾‼〱收㸠㰰㈵〾ഊ㰰ㅥ㜾‼〱敡㸠㰰㈵㘾ഊ㰰ㅥ戾‼〱散㸠㰰㈵戾ഊ㰰ㅥ搾‼〱昲㸠㰰㈵放ഊ㰰ㅦ㌾‼〱昸㸠㰰㈶㔾ഊ㰰ㅦ㤾‼〱晦㸠㰰㈶搾ഊ㰰㈰〾‼〲〲㸠㰰㈷㐾ഊ㰰㈰㌾‼〲㄰㸠㰰㈷㠾ഊ㰰㈱ㄾ‼〲ㅣ㸠㰰㈸㜾ഊ㰰㈱搾‼〲ㅦ㸠㰰㈹㐾ഊ㰰㈲〾‼〲㈴㸠㰰㈹㠾ഊ㰰㈲㔾‼〲㉣㸠㰰㈹放ഊ㰰㈲搾‼〲㉥㸠㰰㉣㘾ഊ㰰㈲显‼〲㌱㸠㰰㉣㤾ഊ㰰㈳㈾‼〲㌷㸠㰰㉤㠾ഊ㰰㈳㠾‼〲㔸㸠㰰㌰〾ഊ㰰㈵㤾‼〲㙡㸠㰰㌲㈾ഊ㰰㈶戾‼〲㜰㸠㰰㌳㤾ഊ㰰㈷ㄾ‼〲㜱㸠㰰㌵ㄾഊ㰰㈷㈾‼〲㜲㸠㰰㌵㜾ഊ㰰㈷㌾‼〲㜳㸠㰰㌶ㄾഊ㰰㈷㐾‼〲㜵㸠㰰㌷㐾ഊ㰰㈷㘾‼〲㜶㸠㰰㌷愾ഊ㰰㈷㜾‼〲㜷㸠㰰㌷放ഊ㰰㈷㠾‼〲㝥㸠㰰㌸㐾ഊ㰰㈷显‼〲㝦㸠㰰㌸挾ഊ㰰㈸〾‼〲㤳㸠㰰㌸放ഊ㰰㈹㐾
	Anwendung der Mehrpol- und Signalgraphentheorien zur Berechnung der Frequenzkennlinien der hydrostatischen Antriebe mit einem Digitalrechner����������଀�������Ā�����������଀�������Ā�����������଀�������������������଀�������Ā�����������଀�������Ā�����������଀�������Ā�����������଀�������Ā�����������଀�������Ā�����������଀�������������������଀�������Ā�����������଀�������Ā�����������̀���Ȁ���Ā�����������଀�������Ā�����������଀�������Ā�����������଀�������Ā�����������଀�������Ā�����������଀�������������������଀�������Ā�����������̀�������Ā�����������଀�������Ā�����������଀�������Ā�����������଀�������Ā�����������଀�������Ā�����������̀���Ā���Ā�����������̀�������������������଀�������������������଀�������������������଀�������������������଀�������������������଀�������Ā�����������଀�������������������଀�������Ā�����������଀�������������������଀�������Ā�����������଀�������Ā�

	РАСЧЕТ ВЫНУЖДЕННЫХ КОЛЕБАНИЙ РАСХОДА РАБОЧЕЙ ЖИДКОСТИ, ПОДАВАЕМОЙ НАСОСНОЙ УСТАНОВКОЙ ОБЪЕМНОГО ГИДРОПРИВОДА�ഊ㰰ㅤ〾‼〱搱㸠㰰㈱放ഊ㰰ㅤ㈾‼〱攱㸠㰰㈲㐾ഊ㰰ㅥ㈾‼〱收㸠㰰㈵〾ഊ㰰ㅥ㜾‼〱敡㸠㰰㈵㘾ഊ㰰ㅥ戾‼〱散㸠㰰㈵戾ഊ㰰ㅥ搾‼〱昲㸠㰰㈵放ഊ㰰ㅦ㌾‼〱昸㸠㰰㈶㔾ഊ㰰ㅦ㤾‼〱晦㸠㰰㈶搾ഊ㰰㈰〾‼〲〲㸠㰰㈷㐾ഊ㰰㈰㌾‼〲㄰㸠㰰㈷㠾ഊ㰰㈱ㄾ‼〲ㅣ㸠㰰㈸㜾ഊ㰰㈱搾‼〲ㅦ㸠㰰㈹㐾ഊ㰰㈲〾‼〲㈴㸠㰰㈹㠾ഊ㰰㈲㔾‼〲㉣㸠㰰㈹放ഊ㰰㈲搾‼〲㉥㸠㰰㉣㘾ഊ㰰㈲显‼〲㌱㸠㰰㉣㤾ഊ㰰㈳㈾‼〲㌷㸠㰰㉤㠾ഊ㰰㈳㠾‼〲㔸㸠㰰㌰〾ഊ㰰㈵㤾‼〲㙡㸠㰰㌲㈾ഊ㰰㈶戾‼〲㜰㸠㰰㌳㤾ഊ㰰㈷ㄾ‼〲㜱㸠㰰㌵ㄾഊ㰰㈷㈾‼〲㜲㸠㰰㌵㜾ഊ㰰㈷㌾‼〲㜳㸠㰰㌶ㄾഊ㰰㈷㐾‼〲㜵㸠㰰㌷㐾ഊ㰰㈷㘾‼〲㜶㸠㰰㌷愾ഊ㰰㈷㜾‼〲㜷㸠㰰㌷放ഊ㰰㈷㠾‼〲㝥㸠㰰㌸㐾ഊ㰰㈷显‼〲㝦㸠㰰㌸挾ഊ㰰㈸〾‼〲㤳㸠㰰㌸放ഊ㰰㈹㐾‼〲扦㸠㰰㍡㌾ഊ㰰㉣〾‼〲挰㸠㰰㍤㔾ഊ㰰㉣ㄾ‼〲晦㸠㰰㐰〾ഊ㰰㌰〾‼〳㈰㸠㰰㐳显ഊ㰰㌲ㄾ‼〳㈲㸠㰰㐷㈾ഊ㰰㌲㌾‼〳㍥㸠㰰㐸挾ഊ㰰㌳显‼〳㘳㸠㰰㑡愾ഊ㰰㌶㐾‼〳㠹㸠㰰㑤〾ഊ㰰㌸愾‼〳㡢㸠㰰㑦㠾ഊ㰰㌸挾‼〳戱㸠㰰㔳ㄾഊ㰰㍢㈾‼〳戶㸠㰰㔵愾ഊ㰰㍢㜾‼〳摤㸠㰰㔶ㄾഊ㰰㍤放‼〳摦㸠㰰㔸㤾ഊ㰰㍥〾‼〳改㸠㰰㕢〾ഊ㰰㍥愾‼〳昳㸠㰰㕢戾ഊ㰰㍦㐾‼〳晦㸠㰰㕤〾ഊ㰰㐰〾‼〴づ㸠㰰㕤挾ഊ㰰㐰显‼〴ㅣ㸠㰰㜰〾ഊ㰰㐱搾‼〴㌹㸠㰰㜱〾ഊ㰰㐳愾‼〴㔴㸠㰰㜳〾
	Фиг, 1. Сигнальный граф динамики асинхронного электродвигателя.�⥜摯捗佒䭓屢楮層睓牶屄坓牶㌮數攊剥灯牴敤却慴攺ㄊ却慴畳㩐牯捥獳楮朊創湮楮杁灰猺੊潢㩅硰潲瑘䵌੄潣䥄㨲㠰㜱੆楬瑥爱㩍潮潧牡灨੆楬瑥爲㩔䱕ⵍ潮潧牡灨ⵓ䍁乜戲ㄹ〷ㄷㄊ䙩汴敲㌺呌唭䵯湯杲慰栊䅣瑩潮ㄺ偲潣敳獩湧ੁ捴楯渲㩓慶楮朠偄䘠⸮⸊䍲瑐牯杲敳猺《䵡硐牯杲敳猺ㄊ䱡獴却慴畳䵯摩晩捡瑩潮呩浥啔䌺ㄴ㜲㤲㐹〵੒数潲瑥摔業攺ㄴ㜲㤲㔶ㄲ੏䍒䕮杩湥却慴畳㩆楮敒敡摥爠ㄱ⸰簠創湮楮朠潮⁬潣慬⁭慣桩湥⁼⁵湬業楴敤⁣桡牡捴敲猠汥晴⹼⁏䍒⁢楮慲楥猠癥牳楯渺‶⸹⸱⸳㐊却慲瑔業攺ㄴ㜲㤲㐹〵਀屵〴㌵屵〰㈰屵〴㌲屵〰㈰屵〴㌷屵〴㌰屵〴㌲屵〴㌸屵〴㐱屵〴㌸屵〴㍣屵〴㍥屵〴㐱屵〴㐲屵〴㌸屵〰㈰屵〴㍥屵〴㐲屵〰㈰屵〴㍤屵〴㌰屵〴㌳屵〴㐰屵〴㐳屵〴㌷屵〴㍡屵〴㌸屵〰㉥�
	Фиг. 2, Сигнальный граф динамики соединительной муфты.������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������
	Фиг. 3. Сигнальный граф динамики ротора гидронасоса’.�⟈ࢇ僈峻�ᯈ׃捪퍴䰃䶙⟈ࢇ㼂Ⱜ聕ᫌᯈ׃捪퍴䰃䶙⟈ࢇ鶿䩕ꥒ쫊ᯈ׃捪퍴䰃䶙⟈ࢇභ嗮떁臠ᯈ׃捪퍴䰃䶙⟈ࢇ阠ʤ꧞삘ᯈ׃捪퍴䰃䶙⟈ࢇ믳歉㙂ᯈ׃捪퍴䰃䶙⟈ࢇ䮦ᒓ䕐ᯈ׃捪퍴䰃䶙⟈ࢇ坛ꈄ枯ᯈ׃捪퍴䰃䶙⟈ࢇ鸦㊿ꉩ制ᯈ׃捪퍴䰃䶙⟈ࢇാෑ䰰�ᯈ׃捪퍴䰃䶙⟈ࢇ뒃ꅦ쪺蚟ᯈ׃捪퍴䰃䶙⟈ࢇ�䃆ᯈ׃捪퍴䰃䶙⟈ࢇೈ法絧⩓ᯈ׃捪퍴䰃䶙⟈ࢇ뫺�ᙍ⢱ᯈ׃捪퍴䰃䶙⟈ࢇ㛞Ḷᾶᯈ׃捪퍴䰃䶙⟈ࢇ檎⅁贈㠩ᯈ׃捪퍴䰃䶙⟈ࢇ哃폏衡Ⴆᯈ׃捪퍴䰃䶙⟈ࢇ䥖ꊤᯈ׃捪퍴䰃䶙⟈ࢇὐচᯈ׃捪퍴䰃䶙⟈ࢇꠓ骎䔴⨥ᯈ׃捪퍴䰃䶙⟈ࢇӸɑ挙溒ᯈ׃捪퍴䰃䶙⟈ࢇ�眛羞ᯈ׃捪퍴䰃䶙
	Фиг. 4. Сигнальный граф четырехполюсника изменения расхода насоса.�㈰〴㐰〴㍥〴㐲〴㍥〴㐰〴㌰〰㈰〴㌳〴㌸〴㌴〴㐰〴㍥〴㍤〴㌰〴㐱〴㍥〴㐱〴㌰㈰ㄹ〰㉥〰〰㈷挸〸㠷㔰挸㕣晢搸愰慢挷ㅢ挸〵挳㘳㙡搳㜴㑣〳㑤㤹㈷挸〸㠷㍦〲㉣㉣㠰㔵ㅡ捣ㅢ挸〵挳㘳㙡搳㜴㑣〳㑤㤹㈷挸〸㠷㥤扦㑡㔵愹㔲捡捡ㅢ挸〵挳㘳㙡搳㜴㑣〳㑤㤹㈷挸〸㠷つ户㔵敥戵㠱㠱攰ㅢ挸〵挳㘳㙡搳㜴㑣〳㑤㤹㈷挸〸㠷㤶㈰〲愴愹摥挰㤸ㅢ挸〵挳㘳㙡搳㜴㑣〳㑤㤹㈷挸〸㠷扢昳攳户㙢㐹㌶㐲ㅢ挸〵挳㘳㙡搳㜴㑣〳㑤㤹㈷挸〸㠷㑢愶ㄴ㤳昶昲㐵㔰ㅢ挸〵挳㘳㙡搳㜴㑣〳㑤㤹㈷挸〸㠷㔷㕢愲〴改戴㘷慦ㅢ挸〵挳㘳㙡搳㜴㑣〳㑤㤹㈷挸〸㠷㥥㈶㌲扦愲㘹㔲㌶ㅢ挸〵挳㘳㙡搳㜴㑣〳㑤㤹㈷挸〸㠷つ㍥つ搱㑣㌰摥㈹ㅢ挸〵挳㘳㙡搳㜴㑣〳㑤㤹㈷挸〸㠷戴㠳愱㘶捡扡㠶㥦ㅢ挸〵挳㘳㙡搳㜴㑣〳㑤㤹㈷挸〸㠷摢攳㐴㔸㐰挶昶㡥ㅢ挸〵挳㘳㙡搳㜴㑣〳
	Фиг. 5, Сигнальный граф динамики насосной установки.�䶙⟈ࢇ鱠ꦕ赴ᯈ׃捪퍴䰃䶙⟈ࢇ沨ʱਊᯈ׃捪퍴䰃䶙⟈ࢇ뾦憱퟽ᯈ׃捪퍴䰃䶙⟈ࢇ遽嘑㜨팆ᯈ׃捪퍴䰃䶙⟈ࢇ�ꋗ汗ᯈ׃捪퍴䰃䶙⟈ࢇ぀涍蛬컋ᯈ׃捪퍴䰃䶙⟈ࢇ골–⪨ᯈ׃捪퍴䰃䶙⟈ࢇ顤፳ᕄ쐹ᯈ׃捪퍴䰃䶙⟈ࢇꢎ囚磪ᯈ׃捪퍴䰃䶙⟈ࢇ鑐挘ࡢꦎᯈ׃捪퍴䰃䶙⟈ࢇꚀㅤṁㅗᯈ׃捪퍴䰃䶙⟈ࢇ눛ꤽ⇜ᯈ׃捪퍴䰃䶙⟈ࢇ䄦嚐␵ᎋᯈ׃捪퍴䰃䶙⟈ࢇ핢訧Ṏ牷ᯈ׃捪퍴䰃䶙⟈ࢇ픗฼剙ᛏᯈ׃捪퍴䰃䶙⟈ࢇ菟ʢ䵥緺ᯈ׃捪퍴䰃䶙⟈ࢇဳ蓏�ᯈ׃捪퍴䰃䶙⟈ࢇ섃펭᧖骐ᯈ׃捪퍴䰃䶙⟈ࢇ㟵䦬瘒㹝ᯈ׃捪퍴䰃䶙⟈ࢇ뾅㴈Ȓ恉ᯈ׃捪퍴䰃䶙⟈ࢇꬕ렱ᯈ׃捪퍴䰃䶙⟈ࢇ恂騣젪
	Фиг. 6. ЛАФЧХ насосной установки круглошлифовального станка ЗБIS3, 1 ~ = 0,05 с, = 45 кгс.м/рад; 2 – Т = 0,05 с, к 450 кгс.м/рад: У м ’ 3 – Ту = 0,005 с, ~ 45 кгс.м/рад; 4 – Ту = 0,005 с, = 450 кгс.м/рад.�㐀㌀㠀　　㈀攀　　　　㐀搀㤀㤀㈀㜀挀㠀　㠀㠀㜀㤀挀㘀　攀昀戀愀愀㤀㤀㔀㠀搀㜀㐀㄀戀挀㠀　㔀挀㌀㘀㌀㘀愀搀㌀㜀㐀㐀挀　㌀㐀搀㤀㤀㈀㜀挀㠀　㠀㠀㜀㘀挀愀㠀攀㘀愀㘀　㈀戀㄀　愀　愀㄀戀挀㠀　㔀挀㌀㘀㌀㘀愀搀㌀㜀㐀㐀挀　㌀㐀搀㤀㤀㈀㜀挀㠀　㠀㠀㜀昀㔀㈀㐀戀昀愀㘀㘀㄀戀㄀搀㜀昀搀㄀戀挀㠀　㔀挀㌀㘀㌀㘀愀搀㌀㜀㐀㐀挀　㌀㐀搀㤀㤀㈀㜀挀㠀　㠀㠀㜀㤀　㜀搀㔀㘀㄀㄀㌀㜀㈀㠀搀㌀　㘀㄀戀挀㠀　㔀挀㌀㘀㌀㘀愀搀㌀㜀㐀㐀挀　㌀㐀搀㤀㤀㈀㜀挀㠀　㠀㠀㜀搀㠀戀㈀㔀㘀搀昀愀㈀搀㜀㘀挀㔀㜀㄀戀挀㠀　㔀挀㌀㘀㌀㘀愀搀㌀㜀㐀㐀挀　㌀㐀搀㤀㤀㈀㜀挀㠀　㠀㠀㜀㌀　㐀　㘀搀㠀搀㠀㘀攀挀挀攀挀戀㄀戀挀㠀　㔀挀㌀㘀㌀㘀愀搀㌀㜀㐀㐀挀　㌀㐀搀㤀㤀㈀㜀挀㠀　㠀㠀㜀愀挀攀㠀㈀　㄀㌀㈀愀愀㠀昀㄀戀㤀㄀戀挀㠀　㔀挀㌀㘀㌀㘀愀搀㌀㜀㐀㐀挀　㌀㐀搀㤀㤀㈀㜀挀㠀　㠀㠀㜀㤀㠀㘀㐀㄀㌀㜀㌀㄀㔀㐀㐀挀㐀㌀㤀㄀戀挀㠀　㔀挀㌀㘀㌀㘀愀搀㌀㜀㐀㐀挀　㌀㐀搀㤀㤀㈀㜀挀㠀　㠀㠀㜀昀㈀㐀㜀愀㠀㠀攀㔀㘀搀愀㜀㠀攀愀㄀戀挀㠀　㔀挀㌀㘀㌀㘀愀搀㌀㜀㐀㐀挀　㌀㐀搀㤀㤀㈀㜀挀㠀　㠀㠀㜀㤀㐀㔀　㘀㌀㄀㠀　㠀㘀㈀愀㤀㠀攀㄀戀挀㠀　㔀挀㌀㘀㌀㘀愀搀㌀㜀㐀㐀挀　㌀㐀搀㤀㤀㈀㜀挀㠀　㠀㠀㜀愀㘀㠀　㌀㄀㘀㐀㄀攀㐀㄀㌀㄀㔀㜀㄀戀挀㠀　㔀挀㌀㘀㌀㘀愀搀㌀㜀㐀㐀挀　㌀㐀搀㤀㤀㈀㜀挀㠀　㠀㠀㜀昀㠀㠀戀戀㈀㄀戀愀㤀㌀搀㈀㄀搀挀㄀戀挀㠀　㔀挀㌀㘀㌀㘀愀搀㌀㜀㐀㐀挀　㌀㐀搀㤀㤀㈀㜀挀㠀　㠀㠀㜀㐀㄀㈀㘀㔀㘀㤀　㈀㐀㌀㔀㄀㌀㠀戀㄀戀挀㠀　㔀挀㌀㘀㌀㘀愀搀㌀㜀㐀㐀挀　㌀㐀搀㤀㤀㈀㜀挀㠀　㠀㠀㜀搀㔀㘀㈀㠀愀㈀㜀㄀攀㐀攀㜀㈀㜀㜀㄀戀挀㠀　㔀挀㌀㘀㌀㘀愀搀㌀㜀㐀㐀挀　㌀㐀搀㤀㤀㈀㜀挀㠀　㠀㠀㜀搀㔀㄀㜀　攀㌀挀㔀㈀㔀㤀㄀㘀挀昀㄀戀挀㠀　㔀挀㌀㘀㌀㘀愀搀㌀㜀㐀㐀挀　㌀㐀搀㤀㤀㈀㜀挀㠀　㠀㠀㜀㠀㌀搀昀　㈀愀㈀㐀搀㘀㔀㜀搀昀愀㄀戀挀㠀　㔀挀㌀㘀㌀㘀愀搀㌀㜀㐀㐀挀　㌀㐀搀㤀㤀㈀㜀挀㠀　㠀㠀㜀㄀　㌀㌀㠀㐀挀昀搀戀昀戀㌀挀㘀攀㄀戀挀㠀　㔀挀㌀㘀㌀㘀愀搀㌀㜀㐀㐀挀　㌀㐀搀㤀㤀㈀㜀挀㠀　㠀㠀㜀挀㄀　㌀搀㌀愀搀㄀㤀搀㘀㤀愀㤀　㄀戀挀㠀　㔀挀㌀㘀㌀㘀愀搀㌀㜀㐀㐀挀　㌀㐀搀㤀㤀㈀㜀挀㠀　㠀㠀㜀㌀㜀昀㔀㐀㤀愀挀㜀㘀㄀㈀㌀攀㔀搀㄀戀挀㠀　㔀挀㌀㘀㌀㘀愀搀㌀㜀㐀㐀挀　㌀㐀搀㤀㤀㈀㜀挀㠀　㠀㠀㜀戀昀㠀㔀㌀搀　㠀　㈀㄀㈀㘀　㐀㤀㄀戀挀㠀　㔀挀㌀㘀㌀㘀愀搀㌀㜀㐀㐀挀　㌀㐀搀㤀㤀㈀㜀挀㠀　㠀㠀㜀愀戀㄀㔀攀　戀　攀戀戀㜀戀㠀㌀㄀㄀戀挀㠀　㔀挀㌀㘀㌀㘀愀搀㌀㜀㐀㐀挀　㌀
	Фиг, 7. Сигнальный граф динамической модели насосной установки с одной степенью свободы.�堀夀娀嬀尀崀帀开怀愀戀挀搀攀昀最栀椀樀欀氀洀渀漀瀀焀爀猀琀甀瘀眀砀礀稀笀簀紀縀缀갠脀ᨠ茀Ḡ☠†℠蠀〠言㤠谀ꠀ윂렀退ᠠᤠᰠᴠ∠ጠᐠ頀∡騀㨠鰀꼀�ꀀﳸꈀꌀꐀﷸꘀ꜀�嘁꬀가관글였뀀넀눀대됀딀똀뜀뤀圁묀밀봀븀Ё⸁�؁쐀씀᠁ሁఁ준礁ᘁ∁㘁⨁㬁态䌁䔁팀䰁픀혀휀爁䄁威樁�笁紁�ԁ⼁ā܁ᤁጁഁ稁ᜁ⌁㜁⬁㰁愁䐁䘁䴁猁䈁嬁欁ﰀ簁縁�                                ကကက  䀀　ကကက  ကကကက          ကက    䀀　　　　　 　　က 　 　　　　　　　 　　䀀　　 ကကက  က     က  ကက က　    က က  　   ကကက � �က�က䀀  �䀀�က�ကကက�ကကကကက 䀀�䀀�က�ကက�က�   �က 　　　  က　䀀  ကကက  က ကက 　　　䀀　က　　　　　　　　 　　　က 　　　　　　　 　 　　　    က          　 ကက         က     က、ခခ뀀ꀀ退��退
	Berechnung der erzwungenen Förderstromschwingungen der Verdrängerpumpenaggregate�㠶‰⸰〠〮〰‸⸷㤠㔲⸰〠㔳㜮㤸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〳〲〲晦〲晦〳〳〲昳〲昶〳〳〳〲〳〳〲昳〳〴〳て〳ち〲昶〲晡㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㠮㘵‰⸰〠〮〰‱〮㜷‱㌰⸷㈠㔳㜮㐲⁔洍ਲ਼⁔爍਼〳〰〲晦〲昵〲昱〳〸〲昶㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㜮㈸‰⸰〠〮〰‹⸳㔠ㄶ㔮〰‵㌸⸲㠠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㉥㈰㉥㐾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名਷⸹㤠〮〰‰⸰〠㄰⸴㤠ㄸ〮〰‵㌷⸲㠠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㉦攰㉦ㄾ⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਸ⸳㈠〮〰‰⸰〠㄰⸴㤠ㄹ㐮㜲‵㌷⸲㠠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㉦㌰㉦戰㉦挰㌰昰㌰㠰㉦㄰㉦㘰㉦搰㌰挰㉦㘾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名਷⸷㐠〮〰‰⸰〠㄰⸲〠㈴㠮㜲‵㌸⸲㜠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㉦搰㌰㐰㌰㔰㌰㌰㌰挾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਹ⸱㌠〮〰‰⸰〠㤮㘴′㜹⸲㠠㔳㜮㈸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〰ㄶ㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㤮ㄳ‰⸰〠〮〰‹⸶㐠㈸㠮〰‵㌸⸰〠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㉦㤾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名਷⸱〠〮〰‰⸰〠㤮㘴‸⸲㠠㔲㔮㈸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〰ㄹ㸠呪ഊ䕔ഊ儍਀樍੅名ੑഊ 呭ഊ㌠呲ഊ㰰㉦昰㌰㌾⁔樍੅名ੑഊ�〴
	МАТЕМАТИЧЕСКАЯ МОДЕЛЬ ДНЯ РАСЧЕТА. НА ЭЦВМ ЧАСТОТНЫХ ХАРАКТЕРИСТИК ПЕРЕДАЧ СИГНАЛЬНОГО ГРАФА КЛАПАНОВ ДАВЛЕНИЯ ТИПА Г54-2�〳〴〳て〳ち〲昶〲晡㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㠮㘵‰⸰〠〮〰‱〮㜷‱㌰⸷㈠㔳㜮㐲⁔洍ਲ਼⁔爍਼〳〰〲晦〲昵〲昱〳〸〲昶㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㜮㈸‰⸰〠〮〰‹⸳㔠ㄶ㔮〰‵㌸⸲㠠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㉥㈰㉥㐾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名਷⸹㤠〮〰‰⸰〠㄰⸴㤠ㄸ〮〰‵㌷⸲㠠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㉦攰㉦ㄾ⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਸ⸳㈠〮〰‰⸰〠㄰⸴㤠ㄹ㐮㜲‵㌷⸲㠠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㉦㌰㉦戰㉦挰㌰昰㌰㠰㉦㄰㉦㘰㉦搰㌰挰㉦㘾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名਷⸷㐠〮〰‰⸰〠㄰⸲〠㈴㠮㜲‵㌸⸲㜠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㉦搰㌰㐰㌰㔰㌰㌰㌰挾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਹ⸱㌠〮〰‰⸰〠㤮㘴′㜹⸲㠠㔳㜮㈸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〰ㄶ㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㤮ㄳ‰⸰〠〮〰‹⸶㐠㈸㠮〰‵㌸⸰〠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㉦㤾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名਷⸱〠〮〰‰⸰〠㤮㘴‸⸲㠠㔲㔮㈸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〰ㄹ㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㠮㠸‰⸰〠〮〰‹⸳㔠ㄸ⸰〠㔲㔮㤸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲晥〲昱〳〱〲昱〳〲〳〳〲昱〲晥〲昹〲昶㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㤮㌷‰⸰〠〮〰‹⸶㐠㜲⸰〠㔲㘮〰⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲昹〳〶㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㠮㘳‰⸰〠〮〰‹⸰㜠㠶⸰〠㔲㘮㈸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲晤〲晦〲晤〲昶〲晥〳〳〲晦〲昳㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㤮〲‰⸰〠〮〰‹⸰㜠ㄳㄮ〰‵㈶⸲㠠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㉦攰㉦㄰㌰㠰㉦㤰㉦攰㉦㄰㉦㘰㌰㌰㌰㈰㌱〾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਹ⸲ㄠ〮〰‰⸰〠㤮㌵‱㠵⸰〠㔲㔮㤸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〳〰〳〱〲昱〲晢〳〳〲昹〳〸〲昶〳〲〲晢〲昹㸠呪ഊ䕔ഊ儍਀〲昹〲昹〰て㸠呪ഊ䕔ഊ儍਀�㐀㄀挀�專㐙專퐖唈耈ⲵ㨊
	Фиг, 1. Схема клапана давления типа Г54-2,��Ā�Ā�啳敲屵〰ഀ���ऀ���ऀ�嵘븉䐀�䐀�䵅佗Ā��Ȁ��쀀��F��Ā�䰃䶙⟈ࢇⲿ뚎㮾톉൐�谕砐喫橩㬼��Ā�﷿�������㘵屵〰㘵屵〰㙥屵〰㈰屵〰㑣屵〰㘱屵〰㙤屵〰㘹屵〰㙥屵〰㘱屵〰㜲屵〰㈰屵〰㑡屵〰㘵屵〰㜴屵〰㈰屵〰㘱屵〰㙥屵〰㘴屵〰㈰屵〴㈰屵〴㌵屵〰㙥屵〴㌵屵〰㜴屵〰㜲屵〰㘱屵〰㜴屵〰㘹屵〰㙥屵〰㘷屵〰㈰屵〰㐹屵〰㙥屵〰㘳屵〰㙣屵〰㘹屵〰㙥屵〰㘵屵〰㘴屵〰㈰屵〰㐶屵〰㙣屵〰㘱屵〰㜰屵〰㜰屵〰㘵屵
	Фиг. 2. Сигнальный граф четырехполюсника с формой управлений ' V�㌸〰㈰〴㐱〴㍥〴㌵〴㌴〴㌸〴㍤〴㌸〴㐲〴㌵〴㍢〴㑣〴㍤〴㍥〴㌹〰㈰〴㍣〴㐳〴㐴〴㐲〴㑢〰㉥〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰
	ci 1 s u со к я h Я я О) ч л <0 Cf я о Я 03 я со я я я 2 <4 я я я -о* со а и « Я Я я 4 СО Я и я о со и я •0*�昶〲晥〲昹〲昶㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㤮㘴‰⸰〠〮〰‹⸶㐠㤵⸷㈠㔳ㄮ㤸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〰ぢ〰ㄴ〰ㄹ〰っ㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㠮㤱‰⸰〠〮〰‹⸰㜠ㄱ㤮〰‵㌱⸱㌠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㌰〰㉦昰㉦㔰㌰㈰㌰㌰㉦㄰㉦㌰㉦㤰㉦搰〱搾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਹ⸴㔠〮〰‰⸰〠㠮㔰′㠱⸷㈠㐹㔮㜰⁔洍ਲ਼⁔爍਼〰ぢ〰ㄴ〰ㅢ〰っ㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㠮㘶‰⸰〠〮〰‹⸳㔠㌵⸰〠㐷㠮㈸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲攴〳〸〲昹〳〳〳っ〲昳〲昱〳㄰㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㜮㤵‰⸰〠〮〰‱〮㈰‷㤮〰‴㜸⸲㜠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㌰㔰㉦昰㌰㄰㉦搰㌰㐾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਸ⸹㈠〮〰‰⸰〠㤮〷‱〹⸰〠㐷㤮㈸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〳〲〲昶〳〸〲昶〲晥〲昹〳㄰㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㤮〲‰⸰〠〮〰‹⸹㈠ㄴ㠮〰‴㜸⸲㠠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㉦昰㌰㌰㉦戰㉦挰㉦昰㉦攰㉦㘰㉦攰㉦攰㉦昰㉦愾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਹ⸱〠〮〰‰⸰〠㄰⸴㤠㈰㘮㜲‴㜸⸲㠠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㌰㠰㉦㄰㌰㈰㌰㌰㉦㤾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਹ⸱㐠〮〰‰⸰〠㤮㌵′㌷⸰〠㐷㠮㤸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〳〲〳〳〳〱〳〴〲昹㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㤮ㄳ‰⸰〠〮〰‹⸶㐠㈷ㄮ〰‴㜹⸰〠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㉦㤾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਹ⸷㤠〮〰‰⸰〠㤮㌵′㠰⸷㈠㐷㠮㤸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〳〱〲昱〳〲〰㄰㸠呪ഊ䕔ഊ儍਀〮㈰‰⸰〠〮〰″⸴〠㘸⸰〠㔱㤮㜰⁔洍ਲ਼⁔爍਼〰ㅦ㸠呪ഊ䕔ഊ儍਀田㐳㝜田㐳ぜ田㐳㉜
	Untitled����偒佐〷㔲ㄴ���ꨐ攵ËҀᒶ਀�਀���偒佐〷㔲ㄶ���锐樵ÌҀᒶ਀�
	Фиг. 4, Схема золотника клапана давления типа Г54-2. Фиг. 5. Расходная характеристика золотниковой щели • клапана давления типа-Г54-2. ■�㄀　　㌀　　　㌀㌀　　㘀㐀　　㌀㌀　　㘀㄀　　㘀㐀　　㌀㄀　　㌀㤀　　㘀㐀　　㌀㘀　　㌀㤀　　㘀㄀　　㌀㤀　　㌀　　　㌀㄀　　㘀㈀　　㘀㌀　　㌀㠀　　㌀　　　㌀㔀　　㘀㌀　　㌀㌀　　㌀㘀　　㌀㌀　　㌀㘀　　㘀㄀　　㘀㐀　　㌀㌀　　㌀㜀　　㌀㐀　　㌀㐀　　㘀㌀　　㌀　　　㌀㌀　　㌀㐀　　㘀㐀　　㌀㤀　　㌀㤀　　㌀㈀　　㌀㜀　　㘀㌀　　㌀㠀　　㌀　　　㌀㠀　　㌀㠀　　㌀㜀　　㌀㌀　　㌀㜀　　㘀㘀　　㌀㔀　　㌀㐀　　㌀㤀　　㘀㄀　　㘀㌀　　㌀㜀　　㌀㘀　　㌀㄀　　㌀㈀　　㌀㌀　　㘀㔀　　㌀㔀　　㘀㐀　　㌀㄀　　㘀㈀　　㘀㌀　　㌀㠀　　㌀　　　㌀㔀　　㘀㌀　　㌀㌀　　㌀㘀　　㌀㌀　　㌀㘀　　㘀㄀　　㘀㐀　　㌀㌀　　㌀㜀　　㌀㐀　　㌀㐀　　㘀㌀　　㌀　　　㌀㌀　　㌀㐀　　㘀㐀　　㌀㤀　　㌀㤀　　㌀㈀　　㌀㜀　　㘀㌀　　㌀㠀　　㌀　　　㌀㠀　　㌀㠀　　㌀㜀　　㘀㈀　　㘀㘀　　㌀㠀　　㌀㔀　　㌀㌀　　㘀㐀　　㌀　　　㌀㠀　　㌀　　　㌀㈀　　㌀㄀　　㌀㈀　　㌀㘀　　㌀　　　㌀㐀　　㌀㤀　　㌀㄀　　㘀㈀　　㘀㌀　　㌀㠀　　㌀　　　㌀㔀　　㘀㌀　　㌀㌀　　㌀㘀　　㌀㌀　　㌀㘀　　㘀㄀　　㘀㐀　　㌀㌀　　㌀㜀　　㌀㐀　　㌀㐀　　㘀㌀　　㌀　　　㌀㌀　　㌀㐀　　㘀㐀　　㌀㤀　　㌀㤀　　㌀㈀　　㌀㜀　　㘀㌀　　㌀㠀　　㌀　　　㌀㠀　　㌀㠀　　㌀㜀　　㘀㄀　　㘀㈀　　㌀㄀　　㌀㔀　　㘀㔀　　㌀　　　㘀㈀　　㌀　　　㘀㔀　　㘀㈀　　㘀㈀　　㌀㜀　　㘀㈀　　㌀㠀　　㌀㌀　　㌀㄀　　㌀㄀　　㘀㈀　　㘀㌀　　㌀㠀　　㌀　　　㌀㔀　　㘀㌀　　㌀㌀　　㌀㘀　　㌀㌀　　㌀㘀　　
	Фиг. ö. Преобразованный сигнальный граф динамики клапанов давления типа Г54т2.��������������䌀����������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������䌀����������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������
	Untitled����偒佐〷㔲ㄴ���ꨐ攵ËҀᒶ਀�਀���偒佐〷㔲ㄶ���锐樵ÌҀᒶ਀�
	Mathematisches Modell zur Berechnung der Frequenzkennlinien der Signalgraphübertragungen des Überströmventils Г54—2�圀匀栀愀爀攀尀䌀漀渀昀椀最尀吀䰀唀ⴀ搀漀挀圀漀爀欀猀ⴀ䜀䰀䈀䰀⸀椀渀椀਀䰀漀挀愀氀倀愀琀栀㨀䌀㨀尀倀爀漀最爀愀洀 䘀椀氀攀猀 ⠀砀㠀㘀⤀尀搀漀挀圀伀刀䬀匀尀戀椀渀尀搀眀匀爀瘀尀䐀圀匀爀瘀㌀⸀攀砀攀਀刀攀瀀漀爀琀攀搀匀琀愀琀攀㨀㄀਀匀琀愀琀甀猀㨀倀爀漀挀攀猀猀椀渀最਀刀甀渀渀椀渀最䄀瀀瀀猀㨀਀䨀漀戀㨀䔀砀瀀漀爀琀堀䴀䰀਀䐀漀挀䤀䐀㨀㈀㠀　㜀㄀਀䘀椀氀琀攀爀㄀㨀䴀漀渀漀最爀愀瀀栀਀䘀椀氀琀攀爀㈀㨀吀䰀唀ⴀ䴀漀渀漀最爀愀瀀栀ⴀ匀䌀䄀一尀戀㈀㄀㤀　㜀㄀㜀㄀਀䘀椀氀琀攀爀㌀㨀吀䰀唀ⴀ䴀漀渀漀最爀愀瀀栀਀䄀挀琀椀漀渀㄀㨀倀爀漀挀攀猀猀椀渀最਀䄀挀琀椀漀渀㈀㨀匀愀瘀椀渀最 倀䐀䘀 ⸀⸀⸀਀䌀爀琀倀爀漀最爀攀猀猀㨀　਀䴀愀砀倀爀漀最爀攀猀猀㨀㄀਀䰀愀猀琀匀琀愀琀甀猀䴀漀搀椀昀椀挀愀琀椀漀渀吀椀洀攀唀吀䌀㨀㄀㐀㜀㈀㤀㈀㐀㤀　㔀਀刀攀瀀漀爀琀攀搀吀椀洀攀㨀㄀㐀㜀㈀㤀㈀㔀㘀㈀㜀਀伀䌀刀䔀渀最椀渀攀匀琀愀琀甀猀㨀䘀椀渀攀刀攀愀搀攀爀 ㄀㄀⸀　簀 刀甀渀渀椀渀最 漀渀 氀漀挀愀氀 洀愀挀栀椀渀攀 簀 甀渀氀椀洀椀琀攀搀 挀栀愀爀愀挀琀攀爀猀 氀攀昀琀⸀簀 伀䌀刀 戀椀渀愀爀椀攀猀 瘀攀爀猀椀漀渀㨀 㘀⸀㤀⸀㄀⸀㌀㐀਀匀琀愀爀琀吀椀洀攀㨀㄀㐀㜀㈀㤀㈀㐀㤀　㔀਀✀ 圀䠀䔀刀䔀 匀攀爀瘀椀挀攀一愀洀攀 㴀 ✀开倀刀伀䐀㌀开䐀圀匀爀瘀㌀开匀爀瘀开倀刀伀䐀㌀⸀琀砀琀

	РАСЧЕТ ЧАСТОТНЫХ ХАРАКТЕРИСТИК СТОЛА КРУГЛОШЛЙФОВАЛЬНОГО СТАНКА�⥜摯捗佒䭓屢楮層睓牶屄坓牶㌮數攊剥灯牴敤却慴攺ㄊ却慴畳㩐牯捥獳楮朊創湮楮杁灰猺੊潢㩅硰潲瑘䵌੄潣䥄㨲㠰㜱੆楬瑥爱㩍潮潧牡灨੆楬瑥爲㩔䱕ⵍ潮潧牡灨ⵓ䍁乜戲ㄹ〷ㄷㄊ䙩汴敲㌺呌唭䵯湯杲慰栊䅣瑩潮ㄺ偲潣敳獩湧ੁ捴楯渲㩓慶楮朠偄䘠⸮⸊䍲瑐牯杲敳猺《䵡硐牯杲敳猺ㄊ䱡獴却慴畳䵯摩晩捡瑩潮呩浥啔䌺ㄴ㜲㤲㐹〵੒数潲瑥摔業攺ㄴ㜲㤲㔶ㄲ੏䍒䕮杩湥却慴畳㩆楮敒敡摥爠ㄱ⸰簠創湮楮朠潮⁬潣慬⁭慣桩湥⁼⁵湬業楴敤⁣桡牡捴敲猠汥晴⹼⁏䍒⁢楮慲楥猠癥牳楯渺‶⸹⸱⸳㐊却慲瑔業攺ㄴ㜲㤲㐹〵਀屵〴㌵屵〰㈰屵〴㌲屵〰㈰屵〴㌷屵〴㌰屵〴㌲屵〴㌸屵〴㐱屵〴㌸屵〴㍣屵〴㍥屵〴㐱屵〴㐲屵〴㌸屵〰㈰屵〴㍥屵〴㐲屵〰㈰屵〴㍤屵〴㌰屵〴㌳屵〴㐰屵〴㐳屵〴㌷屵〴㍡屵〴㌸屵〰㉥�
	Фиг. 1. Сигнальный граф модели двухкоординатного движения стола.�㌸〰㈰〴㌰〴㐱〴㌸〴㍤〴㐵〴㐰〴㍥〴㍤〴㍤〴㍥〴㌳〴㍥〰㈰〴㑤〴㍢〴㌵〴㍡〴㐲〴㐰〴㍥〴㌴〴㌲〴㌸〴㌳〴㌰〴㐲〴㌵〴㍢〴㑦〰㉥〰〰㈹㕣㘴㙦㘳㔷㑦㔲㑢㔳㕣㘲㘹㙥㕣㘴㜷㔳㜲㜶㕣㐴㔷㔳㜲㜶㌳㉥㘵㜸㘵ち㔲㘵㜰㙦㜲㜴㘵㘴㔳㜴㘱㜴㘵㍡㌱ち㔳㜴㘱㜴㜵㜳㍡㔰㜲㙦㘳㘵㜳㜳㘹㙥㘷ち㔲㜵㙥㙥㘹㙥㘷㐱㜰㜰㜳㍡ち㑡㙦㘲㍡㐵㜸㜰㙦㜲㜴㔸㑤㑣ち㐴㙦㘳㐹㐴㍡㌲㌸㌰㌷㌱ち㐶㘹㙣㜴㘵㜲㌱㍡㑤㙦㙥㙦㘷㜲㘱㜰㘸ち㐶㘹㙣㜴㘵㜲㌲㍡㔴㑣㔵㉤㑤㙦㙥㙦㘷㜲㘱㜰㘸㉤㔳㐳㐱㑥㕣㘲㌲㌱㌹㌰㌷㌱㌷㌱ち㐶㘹㙣㜴㘵㜲㌳㍡㔴㑣㔵㉤㑤㙦㙥㙦㘷㜲㘱㜰㘸ち㐱㘳㜴㘹㙦㙥㌱㍡㔰㜲㙦㘳㘵㜳㜳㘹㙥㘷ち㐱㘳㜴㘹㙦㙥㌲㍡㔳㘱㜶㘹㙥㘷㈰㔰㐴㐶㈰㉥㉥㉥ち㐳㜲㜴㔰㜲㙦㘷㜲㘵㜳㜳㍡㌰ち㑤㘱㜸㔰㜲㙦㘷㜲㘵㜳㜳㍡㌱ち㑣㘱
	Untitled�佐〷㔲ㄱ���缏뀺ºҀ쑄鍫᡽䤊䁞꤁샑Ÿ楳碠⬈����稏딺»Ҁᒶ਀�਀���
	Фиг. 2. Сигнальный граф стола с петлей. Фиг. 3. Преобразованный сигнальный граф стола.�唀嘀圀堀夀娀嬀尀崀帀开怀愀戀挀搀攀昀最栀椀樀欀氀洀渀漀瀀焀爀猀琀甀瘀眀砀礀稀笀簀紀縀缀갠脀ᨠ茀Ḡ☠†℠蠀〠言㤠谀ꠀ윂렀退ᠠᤠᰠᴠ∠ጠᐠ頀∡騀㨠鰀꼀�ꀀﳸꈀꌀꐀﷸꘀ꜀�嘁꬀가관글였뀀넀눀대됀딀똀뜀뤀圁묀밀봀븀Ё⸁�؁쐀씀᠁ሁఁ준礁ᘁ∁㘁⨁㬁态䌁䔁팀䰁픀혀휀爁䄁威樁�笁紁�ԁ⼁ā܁ᤁጁഁ稁ᜁ⌁㜁⬁㰁愁䐁䘁䴁猁䈁嬁欁ﰀ簁縁�、退退쀀、、瀁怀뀀뀀퀀䀁退뀀退退、、、、、、、、、、退退䀁䀁䀁、 瀁瀁送送瀁倁ꀁ送退ခ瀁、쀁送ꀁ瀁ꀁ送瀁倁送瀁�瀁瀁倁退退退�、뀀、、ခ、、退、、耀耀ခ耀쀁、、、、뀀ခ退、ခ送ခခခ뀀退뀀䀁�、�耀�뀀 、、� �뀀�뀀뀀뀀�耀耀뀀뀀쀀、 � �뀀�뀀뀀�退�、、、�退、ꀁ送送、䀁뀀送 倁䀁쀀쀀뀀、 退倁쀀뀀、瀁退瀁送瀁瀁瀁瀁送瀁倁瀁ꀁ瀁退、瀁送送ꀁꀁꀁꀁ䀁送、瀁送送倁倁倁、耀、ခ、、、、ခ、ခ、老ခ退耀ခ、、、、、、䀁、耀ခ、、ခခ뀀
	Untitled�����偒佐〷㔲ㄴ���ꨐ攵ËҀᒶ਀�਀���偒佐〷㔲ㄶ���锐樵ÌҀᒶ਀
	Фиг. 5. Преобразованный сигнальный стола с упругим соединением. Фиг. 4, Сигнальный граф стола с упругим соединением.�匀栀愀爀攀尀䌀漀渀昀椀最尀吀䰀唀ⴀ搀漀挀圀漀爀欀猀ⴀ䜀䰀䈀䰀⸀椀渀椀਀䰀漀挀愀氀倀愀琀栀㨀䌀㨀尀倀爀漀最爀愀洀 䘀椀氀攀猀 ⠀砀㠀㘀⤀尀搀漀挀圀伀刀䬀匀尀戀椀渀尀搀眀匀爀瘀尀䐀圀匀爀瘀㌀⸀攀砀攀਀刀攀瀀漀爀琀攀搀匀琀愀琀攀㨀㄀਀匀琀愀琀甀猀㨀倀爀漀挀攀猀猀椀渀最਀刀甀渀渀椀渀最䄀瀀瀀猀㨀਀䨀漀戀㨀䔀砀瀀漀爀琀堀䴀䰀਀䐀漀挀䤀䐀㨀㈀㠀　㜀㄀਀䘀椀氀琀攀爀㄀㨀䴀漀渀漀最爀愀瀀栀਀䘀椀氀琀攀爀㈀㨀吀䰀唀ⴀ䴀漀渀漀最爀愀瀀栀ⴀ匀䌀䄀一尀戀㈀㄀㤀　㜀㄀㜀㄀਀䘀椀氀琀攀爀㌀㨀吀䰀唀ⴀ䴀漀渀漀最爀愀瀀栀਀䄀挀琀椀漀渀㄀㨀倀爀漀挀攀猀猀椀渀最਀䄀挀琀椀漀渀㈀㨀匀愀瘀椀渀最 倀䐀䘀 ⸀⸀⸀਀䌀爀琀倀爀漀最爀攀猀猀㨀　਀䴀愀砀倀爀漀最爀攀猀猀㨀㄀਀䰀愀猀琀匀琀愀琀甀猀䴀漀搀椀昀椀挀愀琀椀漀渀吀椀洀攀唀吀䌀㨀㄀㐀㜀㈀㤀㈀㐀㤀　㔀਀刀攀瀀漀爀琀攀搀吀椀洀攀㨀㄀㐀㜀㈀㤀㈀㔀㘀㈀㜀਀伀䌀刀䔀渀最椀渀攀匀琀愀琀甀猀㨀䘀椀渀攀刀攀愀搀攀爀 ㄀㄀⸀　簀 刀甀渀渀椀渀最 漀渀 氀漀挀愀氀 洀愀挀栀椀渀攀 簀 甀渀氀椀洀椀琀攀搀 挀栀愀爀愀挀琀攀爀猀 氀攀昀琀⸀簀 伀䌀刀 戀椀渀愀爀椀攀猀 瘀攀爀猀椀漀渀㨀 㘀⸀㤀⸀㄀⸀㌀㐀਀匀琀愀爀琀吀椀洀攀㨀㄀㐀㜀㈀㤀㈀㐀㤀　㔀਀✀ 圀䠀䔀刀䔀 匀攀爀瘀椀挀攀一愀洀攀 㴀 ✀开倀刀伀䐀㌀开䐀圀匀爀瘀㌀开匀爀瘀开倀刀伀䐀㌀⸀琀砀琀✀�潮瑨乡浥
	Фиг. 6. Сопоставление теоретических ЛАФЧХ с экспериментами ( = 0,0833 см/с) при двух- (А2, F 2; Vx = 0,01) и однокоординатной (Al, Fl; "Ух = 0,02) модели динамики стола.�㈀挀　　　　　　　　　㄀　　　　　　　㄀　　　　　　㔀㔀㜀㌀㘀㔀㜀㈀㔀挀㜀㔀㌀　㌀　　搀　　　　　　　　　　　　　　　㤀　　　　　　　　　　　　　　　㤀　　　　　　㔀搀㔀㠀戀攀　㤀㐀㐀　　　　　　㐀㐀　　　　　　㐀搀㐀㔀㐀昀㔀㜀　㄀　　　　　　　　　㐀　㈀　　　　　　　　　　挀　　　　　　　　　　　　　㐀㘀　　　　　　　　　㄀　　　　　　㐀挀　㌀㐀搀㤀㤀㈀㜀挀㠀　㠀㠀㜀㈀挀戀昀戀㘀㠀攀㌀戀戀攀搀㄀㠀㤀　搀㔀　　　　　㠀挀㄀㔀㜀㠀㄀　㔀㔀愀戀㘀愀㘀㤀攀㐀昀　㌀戀㌀挀　　　　　　　　　㄀　　　　　　昀搀昀昀昀昀昀昀　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　㌀㘀㌀㔀㔀挀㜀㔀㌀　㌀　㌀㘀㌀㔀㔀挀㜀㔀㌀　㌀　㌀㘀㘀㔀㔀挀㜀㔀㌀　㌀　㌀㈀㌀　㔀挀㜀㔀㌀　㌀　㌀㐀㘀㌀㔀挀㜀㔀㌀　㌀　㌀㘀㌀㄀㔀挀㜀㔀㌀　㌀　㌀㘀㘀㐀㔀挀㜀㔀㌀　㌀　㌀㘀㌀㤀㔀挀㜀㔀㌀　㌀　㌀㘀㘀㔀㔀挀㜀㔀㌀　㌀　㌀㘀㌀㄀㔀挀㜀㔀㌀　㌀　㌀㜀㌀㈀㔀挀㜀㔀㌀　㌀　㌀㈀㌀　㔀挀㜀㔀㌀　㌀　㌀㐀㘀㄀㔀挀㜀㔀㌀　㌀　㌀㘀㌀㔀㔀挀㜀㔀㌀　㌀　㌀㜀㌀㐀㔀挀㜀㔀㌀　㌀　㌀㈀㌀　㔀挀㜀㔀㌀　㌀　㌀㘀㌀㄀㔀挀㜀㔀㌀　㌀　㌀㘀㘀㔀㔀挀㜀㔀㌀　㌀　㌀㘀㌀㐀㔀挀㜀㔀㌀　㌀　㌀㈀㌀　㔀挀㜀㔀㌀　㌀㐀㌀㈀㌀　㔀挀㜀㔀㌀　㌀㐀㌀㌀㌀㔀㔀挀㜀㔀㌀　㌀　㌀㘀㘀㔀㔀挀㜀㔀㌀　㌀㐀㌀㌀㌀㔀㔀挀㜀㔀㌀　㌀　㌀㜀㌀㐀㔀挀㜀㔀㌀　㌀　㌀㜀㌀㈀㔀挀㜀㔀㌀　㌀　㌀㘀㌀㄀㔀挀㜀㔀㌀　㌀　㌀㜀㌀㐀㔀挀㜀㔀㌀　㌀　㌀㘀㌀㤀㔀挀㜀㔀㌀　㌀　㌀㘀㘀㔀㔀挀㜀㔀㌀　㌀　㌀㘀㌀㜀㔀挀㜀㔀㌀　㌀　㌀㈀㌀　㔀挀㜀㔀㌀　㌀　㌀㐀㌀㤀㔀挀㜀㔀㌀　㌀　㌀㘀㘀㔀㔀挀㜀㔀㌀　㌀　㌀㘀㌀㌀㔀挀㜀㔀㌀　㌀　㌀㘀㘀㌀㔀挀㜀㔀㌀　㌀　㌀㘀㌀㤀㔀挀㜀㔀㌀　㌀　㌀㘀㘀㔀㔀挀㜀㔀㌀　㌀　㌀㘀㌀㔀㔀挀㜀㔀㌀　㌀　㌀㘀㌀㐀㔀挀㜀㔀㌀　㌀　㌀㈀㌀　㔀挀㜀㔀㌀　㌀　㌀㐀㌀㘀㔀挀㜀㔀㌀　㌀　㌀㘀㘀㌀㔀挀㜀㔀㌀　㌀　㌀㘀㌀㄀㔀挀㜀㔀㌀　㌀　㌀㜀㌀　㔀挀㜀㔀㌀　㌀　㌀㜀㌀　㔀挀㜀㔀㌀　㌀　㌀㘀㌀㔀㔀挀㜀㔀��
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