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KOKKUVOTE

Diplomitod teema on ,,Arteesia veega varustamise siisteemi automatiseerimine”. T60 koosneb
seitsmest osast, voOrkeelsest restimeest, kokkuvottest ja kasutatud kirjanduse loetelust. T66
koostamisel kasutati kiimmet erinevat teabeallikat. Diplomitdd eesmérk on silisteemi to60
stabiilisuse tagamine valitud reziimil, vajalike parameetrite kontroll ning protsessi ja

avariiolukordade visualiseerimine.

Diplomitod hdlmab t66 tegemise kdiku, mis on jagatud kaheks etapiks: koikide vajalike
komponentide valimine ja silisteemi t60 algoritmi koostamine. Toos kisitleti enamikku
veevarustussiisteemi komponente, mille seast valiti kdik vajalikud tditemehhanismid, andurid ja
juhtkontroller. Pumbajaama puhul realiseeriti kaks peamist ja iiks lisareziim: automaatne, kési-
ja poolautomaatne reziim. Esitati kéaivitusalgoritmi skeem automaatreziimis. Kirjutati
juhtimisprogramm kontrolleri Siemens LOGO! 8 abil keskkonnas LOGO! Soft Comfort, et
reguleerida pumba t66d automaatreziimis ja kirjeldada selle t66d juhtplokkide kaupa. Tagatud on
protsessi ja avariiolukordade signaaliga visualiseerimine.

Diplomitdds esitati struktuurne skeem, mis kirjeldab pumbajaama iildtehnoloogiat, ning néidati
juhtkilbi esikiilge, mille kaudu toimub pumbajaama juhtimine. Lisas on esitatud pumbajaama
projekteeritud ihendusskeem ja selle selgitus. Diplomitdo tegemisel jargis autor koiki kehtivaid
tehnilise ohutuse noudeid Eesti Vabariigi digusaktide kohaselt. Esitatud on ka finantskulude

arvestus pumbajaama automatiseerimiseks vajalike komponentide kohta.

Seda projekti on vOimalik tiiendada vOi muuta eesmirgiga kasutada seda muudes

pumbajaamades.



