KOKKUVOTE

Antud 18put6ds sai uuritavaks objektiks valitud v8lli péorlemise vibratriooni testimise seade
moderniseerimine. Seade oli disainitud uurimaks balanseerimata volli kditumist kdrgetele
pooretel. Testimisseadmel on arvestatud looduslikku podrlemisega kaasnevat vibratsiooni.
Enne seadme kaasajastamise alustamist peame me aru saama mdningasi parameetreid mille
abil seade tootab. Niiviisi jduame me arvutusvalemini, mis arvestab maksimaalseid volli
korvalekaldeid fikseeritud alustel vdlli otsades ja teljel. Arvutusvalem on vélja toodud
iilalpool (1.1).

Volli kriitilist poorlemise kiirust on vaja teada véltimaks volli péorlemisega kaasnevat
resonantsi. Soovituslikult ei tohi v8lli maksimaalne p6oriemiskiirus tiletada kriitilist kiirust.
Seega sai valitud maksimaalne pd6rlemiskiirus 75 % kriitilisest péorlemiskiirusest. Kui
poorlemiskiirus suureneb, siis suureneb ka vollile mdjuv joud. Madalatel p6oretel on vollile
mdjuv joud viike. Jud vdllile suureneb ka korvalekallete tdttu. Valemid, milles on
arvestatud ka kriitiline kiirus, on toodud viélja iilalpool (1.7 ja 1.8).

Eelnevas turuuuringus on vilja toodud eelised kolmele turul leiduvale erinevale seadmele,
mille abil mddta vdllile mdjuvaid vibratsioone. Téhtsamaid omadused on mootori
poorlemiskiirus, anduri olemasolu, alusplaat, millele motor kinnitub ja I5puks hind.
Vordluses on selgelt néha, et valli vibratsiooni mddtmise seade peab asuma kindlal alusel,
mis tagab seadme stabiilsuse testimise ajal. Kolmeteljeline kiiruseandur tuvastab tépselt
volli korvalekalded kolmes teljes (x, y ja z telg). Hoolsa andmete kogumise abil same me
saata andurilt analoogsignaali otse arvutisse edasiseks to6tluseks, samas kui teised
poorlemist mddtvad seadmed kasutavad skaalalisi indikaatoreid m&dtmaks volli
korvalekaldeid vollis. Kokkuvdtteks vdime me &elda, et vibratsiooni mddtmise seadme
uuendamine on suhteliselt odav ja seadme edaspidine hooldus ei ndua suuri kulutusi.

Seade koosneb mootorist, hésti tihinevast sidurist, laagerdusest ja vollist. Komponentide
analiiiisi tagajérjel saab vilja valida sobivaimad komponendid neljas erinevas kategoorias,
et tagada vajalikud nduded kaasajastatud seadmele. Lisaks arvutati vdlja inertsmoment, et
teada saada mootori lubatav koormus, millega p66rlemiskiirus vastab nduetele. Tingimus
(M 2 Ia) on tdidetud, et valitud motor seadme t56le panekul tootaks torgeteta.
Elektrististeem hdlmab toiteallikat, mootorit, mootori ajamit/kontrollerit, kaitset, avarii

lulitit seadme viljaliilitamiseks ohu olukorras ja seadme kiivitamiseks vajalikku loogikat.
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Elektriskeemid on niidatud Joonisel 2.15. Olemasolevat elektriskeemi saab tulevikus lihtasti

uuendada v3i tdiustada.
Kokkuvdtteks voime Gelda, et selle bakalaureuse 18put66 eesmargiks oli uurida vdimalusi
kuidas olemasolevat volli vibratsiooni mdStmise seadet kaasajastada. Tulemustes on

arvestatud kaasaegseid seadmeid ja disaini.
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