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	Фиг. 3. Блок-схема программы ЭВМ ”,Минск-22" для вычисления картинных координат перспективного изображения автодороги. Назначение звеньев цепи: ,1 – образование описаний массивов для отдельных групп элементов дороги в случае главного луча зрения вдоль пикетажа; вычисление элементов кривых; 2 – образование таблицы картинных координат: определение исходных параметров; 3 – вычисление картинных координат; 4 – вывод координат; 5 – образование описаний – массивов для отдельных типов элементов дороги в случае главного луча зрения против пикетажа; вычисление элементов кривых; 6 – образование таблицы картинных координат, определение исходных параметров.����������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������猒a菠簀ꃄ崆バ䠇. 2. Схема локальных координат на кривом участке плана трассы. Важнейшие обозначения: – угол в начале кривого элемента между касательной трассы и главным лучам зрения; S; – расстояние по оси от начала трассы до начала элемента номером L координаты начала элемента; U, V соответствующие величины у текущей точки: £. – центральный угол, соответствующий дуге PLр.��������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������
	Untitled�〴㍦屵〴㍤屵〴㌵屵〴㌲屵〴㍣屵〴㌰屵〴㐲屵〴㌸屵〴㐷屵〴㌵屵〴㐱屵〴㍡屵〴㌸屵

	ИЗМЕРЕНИЕ ГОРИЗОНТАЛЬНЫХ ДЕФОРМАЦИЙ БЕРЕГА р. ПЯРНУ ФОТОГРАММЕТРИЧЕСКИМ МЕТОДОМ�������������䌀����������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������䌀����������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������
	Фиг. 1, Расположение знаков на наблюдаемой территории.������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������
	Untitled������܀�����က���蜀ᜃȀ�᠀�㠀�㰀�������܀����� �
	Untitled��㴠鑙灪鑬‫‰ⰵ⠰≞ⵜ田㐳搠屵〴㈱屵〴ㄳ屵〴㐰⤠⸱ⰴ⁛席⬠ⵧ⴫䥮 ㄠ⭘⽯嵩

	О ПОДВИЖНОСТИ НАСЕЛЕНИЯ ГОРОДА ТАЛЛИНА ПРИ ЗАГОРОДНЫХ ПОЕЗДКАХ В ЛЕТНИЙ ПЕРИОД��������������䌀����������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������䌀����������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������
	Фиг, 1. Размещение мест назначения поездок и уровень их посещаемости в сельской местности.�娀嬀尀崀帀开怀愀戀挀搀攀昀最栀椀樀欀氀洀渀漀瀀焀爀猀琀甀瘀眀砀礀稀笀簀紀縀缀갠脀ᨠ茀Ḡ☠†℠蠀〠言㤠谀ꠀ윂렀退ᠠᤠᰠᴠ∠ጠᐠ頀∡騀㨠鰀꼀�ꀀﳸꈀꌀꐀﷸꘀ꜀�嘁꬀가관글였뀀넀눀대됀딀똀뜀뤀圁묀밀봀븀Ё⸁�؁쐀씀᠁ሁఁ준礁ᘁ∁㘁⨁㬁态䌁䔁팀䰁픀혀휀爁䄁威樁�笁紁�ԁ⼁ā܁ᤁጁഁ稁ᜁ⌁㜁⬁㰁愁䐁䘁䴁猁䈁嬁欁ﰀ簁縁�                                ကကက  䀀　ကကက  ကကကက          ကက    䀀　　　　　 　　က 　 　　　　　　　 　　䀀　　 ကကက  က     က  ကက က　    က က  　   ကကက � �က�က䀀  �䀀�က�ကကက�ကကကကက 䀀�䀀�က�ကက�က�   �က 　　　  က　䀀  ကကက  က ကက 　　　䀀　က　　　　　　　　 　　　က 　　　　　　　 　 　　　    က          　 ကက         က     ကခ뀀退退��退瀀怀퀀怀퀀
	Фиг. 2. Плотность поездок.��蠍츆룺ࡵ䖽᠘㹊쀚ᯈ׃捪퍴��屵〴ᯈ׃捪퍴ؽᕱ쫼邖ࠞ츆ࠞ츆츆��欛㹊úƀ��������̀���⠟츆裺ࡵ篽ⶀ晱ᯈ׃捪퍴��쫼邖ᯈ׃捪퍴ؽᕱ쫼邖栞츆栞츆倞츆��眛⩊ûƀ��������̀���⠊츆飺ࡵ줢悒鎓ᯈ׃捪퍴��쫼邖ᯈ׃捪퍴ؽᕱ쫼邖젞츆젞츆뀞츆��
	Фиг, 3. Зависимость доли однодневных пребываний у цели (У) от удаленности места назначения (х) 1 и 2 – пятница и суббота 3 и 4 – воскресенье.�����������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������㈀2ꃂ܀‖胾舆㿜橹점ᯈ׃捪퍴��쫼邖ᯈ׃捪퍴ؽᕱ쫼邖愆愆愆䔀䘀䗿㭂⊦ʀ��������̀���㠸愆颔䈇ە感䂼⡢ᯈ׃捪퍴��쫼邖ᯈ׃捪퍴ؽᕱ쫼邖堿愆堿愆䀿愆倀伀凿ག⊧ʀ��������̀���頬愆棺ࡵ虲뉮䵸ﰲᯈ׃捪퍴��쫼邖ᯈ׃捪퍴ؽᕱ쫼邖렿愆렿愆ꀿ愆
	Untitled�〴㍦屵〴㍤屵〴㌵屵〴㌲屵〴㍣屵〴㌰屵〴㐲屵〴㌸屵〴㐷屵〴㌵屵〴㐱屵〴㍡屵〴㌸屵
	Untitled�〴㌴屵〴㌵屵〴㐴屵〴㍥屵〴㐰屵〴㍣屵〴㌸屵〴㐰屵〴㍥屵〴㌲屵〴㌰屵〴㍤屵〴㌸屵
	Untitled��〴㌴屵〴㌵屵〴㐴屵〴㍥屵〴㐰屵〴㍣屵〴㌸屵〴㐰屵〴㍥屵〴㌲屵〴㌰屵〴㍤屵〴㌸
	Untitled������܀�����က���蜀ᜃȀ�᠀�㠀�㰀�������܀����� �
	Untitled��㴠鑙灪鑬‫‰ⰵ⠰≞ⵜ田㐳搠屵〴㈱屵〴ㄳ屵〴㐰⤠⸱ⰴ⁛席⬠ⵧ⴫䥮 ㄠ⭘⽯嵩
	Untitled�������܀�����က���蜀ᜃȀ�᠀�㠀�㰀�������܀����� 

	ИЗУЧЕНИЕ РАСЧЕТНЫХ ХАРАКТЕРИСТИК АСФАЛЬТОБЕТОНА В ЛАБОРАТОРНЫХ УСЛОВИЯХ�ഊ儍ੱഊ䉔ഊㄶ⸹ㄠ〮〰‰⸰〠㠮㔰‱㈵⸲㠠㔲㈮㤸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲摣〲昹〳〳〲昶〳〱〲昱〳〳〳〴〳〱〲昱㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊㄴ⸹㤠〮〰‰⸰〠㤮㘴‴〮㜲‵〵⸰〠呭ഊ㌠呲ഊ㰰〲挰〱ㄾ⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਹ⸶㐠〮〰‰⸰〠㤮㘴‵㘮㔷‵〵⸰〠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㉤挰〱㄰㉤㄰〱ㄾ⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名਱㔮㠶‰⸰〠〮〰‹⸰㜠㠰⸷㈠㔰㔮㐲⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲搱〲晥〳〳〲昹〳〰〲晦〲昳〰て㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㠮〹‰⸰〠〮〰‹⸳㔠ㄵ㌮㜲‵〶⸲㠠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㉥昰〱㄰㉤㄰〱ㄾ⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名਱㔮㐰‰⸰〠〮〰‹⸶㐠ㄷ㤮㔷‵〶⸹㠠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㉤挰㌰㐰㉦㌰㉦㤾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名਷⸳㈠〮〰‰⸰〠㤮㌵′ㄸ⸴㌠㔰㜮ㄳ⁔洍ਲ਼⁔爍਼〳ち㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㄰⸲〠〮〰‰⸰〠㤮㘴′㈸⸰〠㔰㘮㤸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〳〴㸠呪ഊ䕔ഊ儍਀〳〳〲昳〲晦㸠呪ഊ䕔ഊ儍਀�ꈆ倛ꈆ屵〴㑣屵
	Фиг. 1 . Принципиальная и блок-схема включения приборов и датчиков асфальтобетонных образцов на изгиб. Ди – датчик измерения усилий, Дк – компенсационный датчик.�〴㍤〴㌰〴㌷〴㍤〴㌰〴㐷〴㌵〴㍤〴㌸〴㑦〰㈰〰㈸〴㐵〰㈹〰㈰〰㌱〰㈰〴㌸〰㈰〰㌲〰㈰㈰ㄳ〰㈰〴㍦〴㑦〴㐲〴㍤〴㌸〴㐶〴㌰〰㈰〴㌸〰㈰〴㐱〴㐳〴㌱〴㌱〴㍥〴㐲〴㌰〰㈰〰㌳〰㈰〴㌸〰㈰〰㌴〰㈰㈰ㄳ〰㈰〴㌲〴㍥〴㐱〴㍡〴㐰〴㌵〴㐱〴㌵〴㍤〴㑣〴㌵〰㉥〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰�㼀?䇢ࠀꄆぎꄆ　　　　　　　　　　　　㄀㄀　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　㠀㄀　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　㐀㌀　　　　
	Фиг. 2, Схема установки для испытания асфальтобетонных образцов на изгиб.���쐴汴郀ԇ��⃛괆졽ᐆ�������Ҁ�Ҁ�Ҁ����������������������������������������㰛汴郀ԇ␛汴郀ԇရ汴郀ԇﰚ汴郀ԇ汴郀ԇ�郀ԇ젚汴郀ԇವ睴਀�됚汴郀ԇꀚ汴郀ԇᠵ汴郀ԇ����룀각뀚腴��������������✀���Ҹ鴆܀���␖搃Ȁ���젡䈇؀���ࡑ䴆屵〴㍣屵〴㌵屵〴㍤屵〴㐲鵠繁㌎�田㐳摜田㐳敜田㐳捜田㐳㕜田㐴ぜ田㐳敜田㐳������������������������������������������������������������������屵〴㍤屵〴㐲屵〴㌰㬠唬⁖⁜田ﭠ鑙甐�敜田㐳敜田㐴㉜田㐳㉜田㐳㕜田㐴㉜田㐴ㅜ田㐴㉜田㐳㉜田㐴㍜田㐴敜田㐴㥜田㐳㡜田㐳㔠屵〴㌲屵〴㌵����郀ԇ��������������������������������������
	Фиг. 3, Осциллограмма и тарировочная кривая (внизу)�㐀䐀ⴀ㘀㜀㐀㠀ⴀ㐀㌀䔀㜀ⴀ䄀㘀䐀　ⴀ䐀　䘀䈀㘀㤀䘀䘀䄀㤀㠀䐀紀尀倀爀漀砀礀匀琀甀戀䌀氀猀椀搀㌀㈀�匀吀刀夀尀唀匀䔀刀尀匀ⴀ㄀ⴀ㔀ⴀ㈀㄀ⴀ㌀㘀㐀㌀　㈀㌀㜀㤀㌀ⴀ㈀㘀㌀　㄀㔀㘀　㤀㔀ⴀ㄀㤀㠀㤀㄀㈀　㤀㠀㜀ⴀ㄀㄀　㔀�Ā���볽얯ͤ둊곙쒏ﾢ����������Ā���꯿���尀刀䔀䜀䤀匀吀刀夀尀唀匀䔀刀尀匀ⴀ㄀ⴀ㔀ⴀ㈀㄀ⴀ㌀㘀㐀㌀　㈀㌀㜀㤀㌀ⴀ㈀㘀㌀　㄀㔀㘀　㤀㔀ⴀ㄀㤀㠀㤀㄀㈀　㤀㠀㜀ⴀ㄀㄀　㔀�Ā�﷿�������栀�怀�搀������ကȀ��苿ꕝࠃ�尀刀䔀䜀䤀匀吀刀夀尀唀匀䔀刀尀匀ⴀ㄀ⴀ㔀ⴀ㈀㄀ⴀ㌀㘀
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