KOKKUVOTE

Antud t66 eesmaérgiks oli valmistada inertsiaalanduriga varustatud modtemoodul, mida saaks
kasutada objektide liikumise analiiiisimiseks ning rakendada seda TTU Fiiiisikainstituudis
oleva ballistilise keerdpendli podrdenurga ja perioodi modtmisel, parandades mddtmiste
tapsust. Mainitud ballistilist keerdpendlit kasutatakse aine Fiilisika I praktikatods nr. 8

»Impulsimomendi jéddvuse seadus®.

Vastav modtemoodul sai koostatud, sellele tarkvara kirjutatud ning selle tépsust kontrollitud.
Modtemoodul omab inertsiaalandurit, millega saab kolme telje suunas kiirendust ning
nurkkiirust moota; raadiomoodulit, millega saab inertsiaalanduri poolt mdddetud andmeid
vélja saata ning mikrokontrollerit, millele on salvestatud tarkvara ja mis selle abil kogu

mooduli t66d juhib.

Mooduli podrdenurga mdotmise tdpsus méiirati Fiiiisikainstituudis oleva goniomeetri abil.
Praktikatooga sarnaste litkumisparameetrite juures leiti modtemooduli suhteline madramatus
poordenurga mootmisel olevat 2.1%. Arvestades, et senine modtemeetod suudab tagada
hinnanguliselt 10% suurust suhtelist midramatust, siis on modtemooduli kasutamine selgelt
tapsem variant ballistilise pendli pddrdenurga médramiseks. Lisaks tdestati ka modtemooduli

véikene paremus senise modtemeetodi iile pendli perioodi méaaramisel.



