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KOKKUVOTE

Loputod eesmirgiks — vaadelda toitevee taseme reguleerimist 8.energiaploki 1. katla trumlis, mis

on paigaldatud Eesti elektijaama territoriumile, Eesti Energia kontserni.

Selleks autor peaks tutvuda tehnoligiliste protsessidega ning paigaldatud seadmetega, leida

voimalikud probleemid ja pakkuda meetodid nende lahendamiseks.
Toitevee reguleerimise kontuuris on eripira.
Toitevee taseme trumlis reguleerimine juhtub siisteemiks 2003.

Uks osa antud automatiseeritud siisteemist on kaitseta 8.energiaploki siisteem. Tema funktsioon

— mitmekiilgne energiaploki kaitsmine, kaasa arvatud katla kaitse ning turbiinagregaadi kaitse.

Konturis ettendhtud andmetevahetus kanali siistemi ja operatorijaamade vahe reserveerimine.

Enamikul Valmet-e seadmetel on revervvoimsus.
Ohutuse suurendamiseks protsesorijaamadel olemas ka ,,rohutu® reserveerimine.

Tricon-1 konrollri juhtimissiisteem on rajatud kolmekordse mooduli reserveerimise

arhiterkuurile.

Pérast Valmet-i igaastaste ldbivaatuse reportite analiiiisi soovitab autor sisestada muudatused
juhtimisvorku muutes paigaldatud sisestus-/viljundkaardid Metso VME AIU8/AOU4 ning
konrolloerite tehnoloogia liidest VME, kuna tootja katkestas iilal toodud komponentide 2012.

aastal.

Toetudes torgete intensiivsust kdverale graafikule ja koleegide arvamusele, jireldab autor, et

teatud ajavahemikus sisestus-/viljastuskaardide iilesiitlemine sageneb.

Perspektiivis, toetudes saadud tulemustel, t66 saab jitkata.



