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KOKKUVOTTE

Loputdo pealkirjaga ,,Ldmmastiku hiidrolukkude E-133/1-5 automatiseerimine ettevottes Eastman

Specialties OU* on tehtud tehnilise iilesandena.

Lammastiku hidrolukkude automatiseerimise projekt on ettevdtte moderniseerimiseks oluline
samm. K&ik mdoteriistad ja juhtimine on niidisaegses seadmes DCS DeltaV kasutades liidest
Foundation Fieldbus ning diskreetseid signaale. T66 jooksul valiti ja paigaldati nivoom®&dturid,
rohuandurid, eraldus- ja reguleerimisklapid. Seadmete sisselllitamiseks arvutati 1/0-kanalite hulk:
DI, DO, FF. B/B-moodulite paigaldamiseks tehti arvutused toiteplokkide stisteemi koormusele.
Peale véalisseadmete sisselllitamist need konfigureetiti ja paramertriseeriti. Andurite ja klappidega
tootamiseks loodi ja seati korda juhtimismoodulid, millesse programmeeriti alarmide juhtimise ja
detekteerimise algoritmid. Operaatoritele loodi mugavad HMI-liidesed, kus on kdik vajalikud

parameetrid ja protsessi ajalugu.

To6 tulemuseks saadi stabiilne hidrolukkude ststeem, milles juhitakse veetaset ja lammastiku
rohku automaatselt, parameetrite tletamisel antakse operaatoritele alarm. Personali reageerimise

kiirus parameetrite muutumisele liihenes, protsessi juhtimine ja monitooring muutus lihtsamaks.



