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KOKKUVOTE

Loput6o ,,Estonia kaevanduse lintkonveieri ajami tulekustutussiisteemi kontroll* peacesmirk on
siisteemiga tutvumine, ndrga sdlme tuvastamine ning selle tdiustamine tookasutuse pikendamise

ning slisteemi kiirema reageerimise nimel, mis rahuldaks t60stuse ohutustehnika noudeid.

Seatud eesmérgid:
1. Tutvuda ajami tulekustutuse kontrollsiisteemiga, et leida kdige ndrgem juhtimissdlm;

2. Tamwstada ajami tulekustutuse kontrollsiisteem, et tagada suurema todkindluse ning

efektiivsuse ekspluatatsiooni kdigus.

Loputoos on kirjeldatud olemasolev Estonia kaevanduse lintkonveieri ajami tulekustussiisteemi

kontroll, selle jdlgimine ning juhtimissiisteem ja selle vomalik tdiustamine.

Autor veendus, et kontrollmddteriistad ja tditurmehhanismid vastavad ohutustehnika nduetele

ning on aktuaalsed vaadeldavas eksplutatsioonikohas.

Tookidigus oli leitud juhtimissiisteemi nork solm. Autor pakkus seda tdiustada — vahetada

veeklapi lahtiblokeerimise mehaanilise siisteemi elektrilise siisteemi vastu..

Pakutud muutused juhtimiskontrolli siisteemis tédielikult vastavad tddatuse nduetele ning

ettevotte ohutusnouetele.

Autori pakutud mehaanilise veeklapi vahetus, mis on kdesoleval momendil aegunud, vdimaldab
suurendada reageerimise kiirust, ekspluateerimisaega, siisteemi kindlust. Samuti kaob vajadus
mehhanismi késitsi viimist algasendisse peale reageerimist ning suvalist reageerimist

vibratsioonile.



