







































































































































































































































































































































































	b12739777���������������������������������������������
	Bastard title section���������������������������������������������������������������������������������������������������������
	Untitled�〴㐴屵〴㌸屵〴㍢屵〴㑣屵〴㐲屵〴㐰屵〴㍥屵〴㌲屵〴㌰屵〴㍤屵〴㍤屵〴㍥屵〴㌳屵

	Picture section�������������������������������������锓�㏇ᠰ⠇途鼆������������������������������
	Untitled�䈄�৷㈄�۷㔄�Ϸ䈄�÷䄄�÷䈄�৷㈄�ӷ䌄�÷丄�ࣷ䤄�۷㠄�ӷ㰄�৷Ḅ�׷

	Chapter�̀���졐┇꣺썵ⅈᖘ孜ꁂ罺꠯κᭁ��訪謄罺꠯κᭁ皗宵訪謄┇┇큑┇
	МЕТОДЫ ЦИФРОВОЙ ОБРАБОТКИ И ХРАНЕНИЯ РАДИОТЕХНИЧЕСКИХ СИГНАЛОВ�㠶⥜摯捗佒䭓屢楮層睓牶屄坓牶㈮數攊剥灯牴敤却慴攺ㄊ却慴畳㩐牯捥獳楮朊創湮楮杁灰猺੊潢㩅硰潲瑘䵌੄潣䥄㨲㤰㜷੆楬瑥爱㩍潮潧牡灨੆楬瑥爲㩔䱕ⵍ潮潧牡灨ⵓ䍁乜戱㈷㌹㜷㜊䙩汴敲㌺呌唭䵯湯杲慰栊䅣瑩潮ㄺ偲潣敳獩湧ੁ捴楯渲㩓慶楮朠偄䘠⸮⸊䍲瑐牯杲敳猺《䵡硐牯杲敳猺ㄊ䱡獴却慴畳䵯摩晩捡瑩潮呩浥啔䌺ㄴ㜱㐲ㄸ㐷੒数潲瑥摔業攺ㄴ㜱㐲㈴㌶੏䍒䕮杩湥却慴畳㩆楮敒敡摥爠ㄱ⸰簠創湮楮朠潮⁬潣慬⁭慣桩湥⁼⁵湬業楴敤⁣桡牡捴敲猠汥晴⹼⁏䍒⁢楮慲楥猠癥牳楯渺‶⸹⸱⸲㌊却慲瑔業攺ㄴ㜱㐲ㄸ㐷਀甀　㐀㐀㈀尀甀　㐀㌀㔀尀甀　㐀㌀戀尀甀　㐀㐀昀尀甀　　㈀攀Ā�﷿�������㤸∠䡅䥇䡔㴢㐳∠䍏乔䕎吽⋐ꈮ킘⸢⁗䌽∰⸶ㄢ⁃䌽∱㐴㐢⼾ഊउउउ㱓倠䥄㴢倶㕟卐〰〰
	Contribution������������������������������������������������������������
	КЛАССИФИКАЦИЯ СИГНАЛОВ В РЕАЛЬНОМ МАСШТАБЕ ВРЕМЕНИ�䧉걏蘢倨㦏ퟶᶢ䴒焏拏ꭗ李レ漸�酄㊁쑬춡庮蚄谤㲻췃瓃ꮿ隸퓂鎼輹讯鲵흱Ⴏ䚢錨踼핞ꊯ칒濍⳧㠂ᯂ茹͍ﰨ㯨뚽⧜禧塹츴든ㄖ럏멏䚬뺌盲㷎﹜廈�껾ń豸⤀䘀䄀㤀㠀䐀紀尀倀爀漀砀礀匀琀甀戀䌀氀猀椀搀㌀㈀�㜳屵〰㘵屵〰㙥屵〰㜴屵〰㘱屵〰㜴屵〰㘹屵〰㙦屵〰㙥屵〰㈰屵〰㙦屵〰㘶屵〰㈰屵〰㐴屵〰㘹屵〰㘷屵〰㘹屵〰㜴屵〰㘱屵〰㙣屵〰㈰屵〰㔰屵〰㜲屵〰㙦屵〰㘳屵〰㘵屵〰㜳屵〰㜳屵〰㘹屵〰㙥屵〰㘷屵〰㈰屵〰㔲屵〰㘵屵〰㜳屵〰㜵屵〰㙣屵〰㜴屵〰㜳屵〰㈰屵〰㙦屵〰㙥屵〰㈰屵〰㐴屵〰㘹屵〰㜳屵〰㜰屵〰㙣屵〰㘱屵〰㜹+‬
	Ркс. Количественное распределение сигналов но классам в двумерном пространстве признаков.�������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������
	Real Time Signal Classification�⽆潮瑕‱⁔昍ੱഊ䉔ഊ㠮ㄲ‰⸰〠〮〰‹⸶㐠ㄸㄮ㈸″〮㈸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〰ㅢ〰ㅢ㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㠮㈴‰⸰〠〮〰‹⸰㜠㐶⸲㠠㔲ㄮ㤸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲昲〳〱〲昱〲昷〲昶〲晥〲昹〳㄰㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㠮㠲‰⸰〠〮〰‹⸰㜠㠹⸴㌠㔲㌮ㄳ⁔洍ਲ਼⁔爍਼〳〷〲昳〲昶〳〳〲晦〲昳〳っ〳〶㸠呪ഊ䕔ഊ儍਀攰㉦显⁔樍੅名ੑഊ������

	МОДЕЛИРОВАНИЕ ПРОСТРАНСТВЕННОЙ ОБРАБОТКИ СИГНАЛОВ��䧉걏蘢倨㦏ퟶᶢ䴒焏拏ꭗ李レ漸�酄㊁쑬춡庮蚄谤㲻췃瓃ꮿ隸퓂鎼輹讯鲵흱Ⴏ䚢錨踼핞ꊯ칒濍⳧㠂ᯂ茹͍ﰨ㯨뚽⧜禧塹츴든ㄖ럏멏䚬뺌盲㷎﹜廈�껾ń豸⤀䘀䄀㤀㠀䐀紀尀倀爀漀砀礀匀琀甀戀䌀氀猀椀搀㌀㈀�㜳屵〰㘵屵〰㙥屵〰㜴屵〰㘱屵〰㜴屵〰㘹屵〰㙦屵〰㙥屵〰㈰屵〰㙦屵〰㘶屵〰㈰屵〰㐴屵〰㘹屵〰㘷屵〰㘹屵〰㜴屵〰㘱屵〰㙣屵〰㈰屵〰㔰屵〰㜲屵〰㙦屵〰㘳屵〰㘵屵〰㜳屵〰㜳屵〰㘹屵〰㙥屵〰㘷屵〰㈰屵〰㔲屵〰㘵屵〰㜳屵〰㜵屵〰㙣屵〰㜴屵〰㜳屵〰㈰屵〰㙦屵〰㙥屵〰㈰屵〰㐴屵〰㘹屵〰㜳屵〰㜰屵〰㙣屵〰㘱屵
	Рис. 1. Пространственная обработка сигналов; АЦП – аналого-цифровой преобразователь; КД – квадратурный детектор; X – умножитель; !Е. – сумматор.�愱㕥慥㠶㠴㡣㈴㍣扢捤挳㜴挳慢扦㤶戸搴挲㤳扣昴㜲㡦㌹昶摥㡢慦㥣戵搷㜱㄰慦㐶愲㤳㈸㡥㍣搵㕥愲慦捥㔲㙦捤昱㈶㉣攷㌸〲ㅢ挲㠳㌹〳㑤晣㈸㍢攸戶扤㈹摣㜹愷㔸㜹捥㌴戴攰㌱ㄶ户捦扡㑦㐶慣扥㡣㜶昲㍤捥晥㕣㕥挸摣昵慥晥〱㐴㡣㜸㈹〰㐶〰㐱〰㌹〰㌸〰㐴〰㝤〰㕣〰㔰〰㜲〰㙦〰㜸〰㜹〰㔳〰㜴〰㜵〰㘲〰㐳〰㙣〰㜳〰㘹〰㘴〰㌳〰㌲〰〰〰㌷㌳㕣㜵㌰㌰㌶㌵㕣㜵㌰㌰㌶㘵㕣㜵㌰㌰㌷㌴㕣㜵㌰㌰㌶㌱㕣㜵㌰㌰㌷㌴㕣㜵㌰㌰㌶㌹㕣㜵㌰㌰㌶㘶㕣㜵㌰㌰㌶㘵㕣㜵㌰㌰㌲㌰㕣㜵㌰㌰㌶㘶㕣㜵㌰㌰㌶㌶㕣㜵㌰㌰㌲㌰㕣㜵㌰㌰㌴㌴㕣㜵㌰㌰㌶㌹㕣㜵㌰㌰㌶㌷㕣㜵㌰㌰㌶㌹㕣㜵㌰㌰㌷㌴㕣㜵㌰㌰㌶㌱㕣㜵㌰㌰㌶㘳㕣㜵㌰㌰㌲㌰㕣㜵㌰㌰㌵㌰㕣㜵㌰㌰㌷㌲㕣㜵㌰㌰㌶㘶㕣㜵㌰㌰㌶㌳㕣㜵㌰㌰㌶㌵㕣㜵㌰㌰㌷㌳㕣㜵㌰㌰㌷㌳㕣㜵㌰㌰㌶㌹㕣㜵㌰㌰㌶㘵㕣㜵㌰㌰㌶㌷㕣㜵㌰㌰㌲㌰㕣㜵㌰㌰㌵㌲㕣㜵㌰㌰㌶㌵㕣㜵㌰㌰㌷㌳㕣㜵㌰㌰㌷㌵㕣㜵㌰㌰㌶㘳㕣㜵㌰㌰㌷㌴㕣㜵㌰㌰㌷㌳㕣㜵㌰㌰㌲㌰㕣㜵㌰㌰㌶㘶㕣㜵㌰㌰㌶㘵㕣㜵㌰㌰㌲㌰㕣㜵㌰㌰㌴㌴㕣㜵㌰㌰㌶㌹㕣㜵㌰㌰㌷㌳㕣㜵㌰㌰㌷㌰㕣㜵㌰㌰㌶㘳㕣㜵㌰㌰㌶㌱㕣㜵㌰㌰㌷㌹〰㉢攷㕣㈰㉣攷㕣u〴㍣屵〴㍦ⴍੜ田㐳扜田㐳㕜田㐳慜田㐴㉜田㐳〠屵〴㐴屵〴㌸屵〴㍢屵〴㑣屵〴㐲屵〴㐰屵〴㍥屵〴㌲ഊ屵〴㌱⤠屵〴㍣屵〴㍥屵〴㐹屵〴㍤屵〴㍥屵〴㐱屵〴㐲屵〴㑣⁜田㐳㈠屵〴㌲屵〴㑢屵〴㌱屵〴㐰屵〴㌰屵〴㍤屵〴㍤屵〴㍥屵〴㍣ഊ屵〴㐷屵〴㌰屵〴㐱屵〴㐲屵〴㍥屵〴㐲屵〴㍤屵〴㍥屵〴㍣⁜田㐳㡜田㐳摜田㐴㉜田㐳㕜田㐴ぜ田㐳㉜田㐳ぜ田㐳扜田㐳㔍ਭ⁜田㐳㉜田㐴扜田㐴ㅜ田㐳敜田㐳慜田㐳ぜ田㐴映屵〴㐱屵〴㐲屵〴㍥屵〴㌸屵〴㍣屵〴㍥屵〴㐱屵〴㐲屵〴㑣⁜田㐳ぜ田㐳昭ഊ屵〴㍦屵〴㌰屵〴㐰屵〴㌰屵〴㐲屵〴㐳屵〴㐰屵〴㑢ഊÈ䰄7宅恊宅䁇宅宅䡎宅逊滑䀕滑
	Рис, 2. Пространственная обработка сигналов линейной плоской решетки (не показаны АЦП и КД).������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������ఀ�쒑䨀졇甆墿贁��������
	Ряс. 3. Структурная схема моделирующих программ.���䧉걏蘢倨㦏ퟶᶢ䴒焏拏ꭗ李レ漸�酄㊁쑬춡庮蚄谤㲻췃瓃ꮿ隸퓂鎼輹讯鲵흱Ⴏ䚢錨踼핞ꊯ칒濍⳧㠂ᯂ茹͍ﰨ㯨뚽⧜禧塹츴든ㄖ럏멏䚬뺌盲㷎﹜廈�껾ń豸⤀䘀䄀㤀㠀䐀紀尀倀爀漀砀礀匀琀甀戀䌀氀猀椀搀㌀㈀�㜳屵〰㘵屵〰㙥屵〰㜴屵〰㘱屵〰㜴屵〰㘹屵〰㙦屵〰㙥屵〰㈰屵〰㙦屵〰㘶屵〰㈰屵〰㐴屵〰㘹屵〰㘷屵〰㘹屵〰㜴屵〰㘱屵〰㙣屵〰㈰屵〰㔰屵〰㜲屵〰㙦屵〰㘳屵〰㘵屵〰㜳屵〰㜳屵〰㘹屵〰㙥屵〰㘷屵〰㈰屵〰㔲屵〰㘵屵〰㜳屵〰㜵屵〰㙣屵〰㜴屵〰㜳屵〰㈰屵〰㙦屵〰㙥屵〰㈰屵〰㐴屵〰㘹屵〰㜳屵〰㜰屵
	Modelling of Spatial Signal Processing�田㐱敜田㐱㈠屵〴ㅥ屵〴ㄱ屵〴ㅤ屵〴㄰屵〴㈰屵〴㈳屵〴ㄶ屵〴ㄵ屵〴ㅤ屵〴ㄸ屵〴㉦⁜田㐱㡜田㐱㝜田㐱捜田㐱㕜田㐱摜田㐱㕜田㐱摜田㐱㡜田㐱㤠屵〴ㄲ⁜田㐲ㅜ田㐲㉜田㐱ぜ田㐲㉜田㐱㡜田㐲ㅜ田㐲㉜田㐱㡜田㐲㝜田㐱㕜田㐲ㅜ田㐱慜田㐱㡜田㐲㔠屵〴㈱屵〴ㄲ屵〴ㅥ屵〴ㄹ屵〴㈱屵〴㈲屵〴ㄲ屵〴㄰屵〴㈵⁜田㐲ㅜ田㐱扜田㐲㍜田㐲㝜田㐱ぜ田㐲㡜田㐲扜田㐲㔠屵〴ㅦ屵〴㈰屵〴ㅥ屵〴㈶屵〴ㄵ屵〴㈱屵〴㈱屵〴ㅥ

	СПЕКТРЫ УОЛША РАДИОТЕХНИЧЕСКИХ СИГНАЛОВ�ぜ田㐳ぜ田㐳捜田㐳捜田㐴戠屵〴㐰屵〴㌰屵〴㐱屵〴㍦屵〴㐰屵〴㌵屵〴㌴屵〴㌵屵〴㍢屵〴㌵屵〴㍤屵〴㌸屵〴㌹⁜田㐳㑜田㐳扜田㐳㡜田㐴㉜田㐳㕜田㐳扜田㐴捜田㐳摜田㐳敜田㐴ㅜ田㐴㉜田㐳㕜田㐳㤠屵〴㐰屵〴㌰屵〴㌷屵〴㌳屵〴㍥屵〴㌲屵〴㍥屵〴㐰屵〴㍥屵〴㌲⁜田㐳〩⁜田㐳㡜田㐴ㅜ田㐳晜田㐴ぜ田㐳ぜ田㐳㉜田㐳摜田㐴扜田㐳㤻⁜田㐳ㄩ⁜田㐳摜田㐳㕜田㐳㡜田㐴ㅜ田㐳晜田㐴ぜ田㐳ぜ田㐳㉜田㐳摜田㐴扜田㐳㤮u〴
	The Walsh Spectrums of Bandpass Signals�∠坉䑔䠽∲㔢⼾ഊउउउ㱓瑲楮朠䥄㴢倶㝟協〰〰㔢⁈偏匽∹㠶∠噐体㴢㈸ㄷ∠坉䑔䠽∹〢⁈䕉䝈吽∲㜢⁃低呅乔㴢屵〴㌱屵〴㌰屵〴㌷屵〴㑢∠坃㴢〮㤷∠䍃㴢㌷ㄱ∯㸍ਉउउ़卐⁉䐽≐㘷当倰〰〴∠䡐体㴢㄰㜶∠噐体㴢㈸㐷∠坉䑔䠽∲㔢⼾ഊउउउ㱓瑲楮朠䥄㴢倶㝟協〰〰㘢⁈偏匽∱㄰ㄢ⁖偏匽∲㠲㔢⁗䥄呈㴢㈷㐢⁈䕉䝈吽∲㔢⁃低呅乔㴢屵〴㑤屵〴㍡屵〴㐱屵〴㍦屵〴㌵屵〴㐰屵〴㌸屵〴㍣屵〴㌵屵〴㍤屵〴㐲屵〴㌰⸢⁗䌽∰⸹㤢
	ОБ ОЦЕНКЕ ЭФФЕКТИВНОГО ЗНАЧЕНИЯ ПЕРИОДИЧЕСКОГО СИГНАЛА�㔲㘮㈸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲攱〲昱〳〲〳〸〲昶〳〳〲晥〳っ〲昶㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㜮㔰‰⸰〠〮〰‹⸶㐠㤴⸰〠㔲㔮〰⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲昳㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㘮㈸‰⸰〠〮〰‹⸳㔠㄰㌮〰‵㈶⸲㠠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㉥攰㉤㌰㉤搾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਸ⸶㠠〮〰‰⸰〠㤮〷‱㈳⸰〠㔲㔮㈸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲昸〲晥〲昱〳〸〲昶〲晥〲昹〳㄰㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㠮〲‰⸰〠〮〰‱〮㈰‱㘶⸴㌠㔲㔮㈷⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲晢〲晦〳づ〳〵〳〵〲昹〳〷〲昹〲昶〲晥〳〳〲昱㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㠮㤶‰⸰〠〮〰‹⸳㔠㈳〮〰‵㈴⸹㠠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㌰㐰㌰㈰㉦㤰㉦挰㉦㘰㉦攰㉦㤰㌱〾⁔樍੅名ੑഊ���������
	Рис. Зависимость оценки эффективного значения от произведения ооТ.�ㄸ〴ㄳ〴ㅤ〴㄰〴ㅢ〴ㅥ〴ㄲ〰〰㌰㕣㜵㌰㌴㌳㌰㕣㜵㌰㌴㌳㘳㕣㜵㌰㌴㌳㘳㕣㜵㌰㌴㌴㘲㈰㕣㜵㌰㌴㌴㌰㕣㜵㌰㌴㌳㌰㕣㜵㌰㌴㌴㌱㕣㜵㌰㌴㌳㘶㕣㜵㌰㌴㌴㌰㕣㜵㌰㌴㌳㌵㕣㜵㌰㌴㌳㌴㕣㜵㌰㌴㌳㌵㕣㜵㌰㌴㌳㘲㕣㜵㌰㌴㌳㌵㕣㜵㌰㌴㌳㘴㕣㜵㌰㌴㌳㌸㕣㜵㌰㌴㌳㌹㈰㕣㜵㌰㌴㌳㌴㕣㜵㌰㌴㌳㘲㕣㜵㌰㌴㌳㌸㕣㜵㌰㌴㌴㌲㕣㜵㌰㌴㌳㌵㕣㜵㌰㌴㌳㘲㕣㜵㌰㌴㌴㘳㕣㜵㌰㌴㌳㘴㕣㜵㌰㌴㌳㘵㕣㜵㌰㌴㌴㌱㕣㜵㌰㌴㌴㌲㕣㜵㌰㌴㌳㌵㕣㜵㌰㌴㌳㌹㈰㕣㜵㌰㌴㌴㌰㕣㜵㌰㌴㌳㌰㕣㜵㌰㌴㌳㌷㕣㜵㌰㌴㌳㌳㕣㜵㌰㌴㌳㘵㕣㜵㌰㌴㌳㌲㕣㜵㌰㌴㌳㘵㕣㜵㌰㌴㌴㌰㕣㜵㌰㌴㌳㘵㕣㜵㌰㌴㌳㌲㈰㕣㜵㌰㌴㌳㌰㈹㈰㕣㜵㌰㌴㌳㌸㕣㜵㌰㌴㌴㌱㕣㜵㌰㌴㌳㘶㕣㜵㌰㌴㌴㌰㕣㜵㌰㌴㌳㌰㕣㜵㌰㌴㌳㌲㕣㜵㌰㌴㌳㘴㕣㜵㌰㌴㌴㘲㕣㜵㌰㌴㌳㌹㍢㈰㕣㜵㌰㌴㌳

	Algorithms for Estimating the Effective Value of Periodical Signals�〰ㄳ㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㠮㐸‰⸰〠〮〰‱〮㜷‴㐮〰‵㈲⸴㈠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㉦㔰㉦㘰㉦攰㉦㤰㌱〾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਸ⸹〠〮〰‰⸰〠㠮㜹‷㌮㜲‵㈳⸲㠠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㉦㄰㉦㈰㉦昰㉦攰㉦㘰㉦攰㌰㌰㉦昰㉦㌾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਹ⸱㌠〮〰‰⸰〠㤮㘴‱㈲⸰〠㔲㌮〰⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲昹㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㄰⸳㘠〮〰‰⸰〠ㄱ⸰㘠ㄳ㈮〰‵㈲⸴㈠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㌰㌰〱㄰㉦㔰〱ㄾ⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਸ⸸㐠〮〰‰⸰〠㤮㌵‱㔵⸷㈠㔲㌮㈸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲搸〲昱〲昳〲昹〳〲〳㄰〳〳㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㠮㈳‰⸰〠〮〰‹⸰㜠ㄹ㘮㈸‵㈳⸲㠠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㉦昰㉦攰㉦㤾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਹ⸱㌠〮〰‰⸰〠㤮㘴′ㄵ⸰〠㔲㌮〰⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲昹㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㠮㔴‰⸰〠〮〰‹⸰㜠㈲㔮㈸‵㈳⸲㠠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㉦昰㌰㌾⁔樍੅名ੑഊ\
	ОБЗОР МЕТОДОВ ОБНАРУЖЕНИЯ ИЗМЕНЕНИЙ В СТАТИСТИЧЕСКИХ СВОЙСТВАХ СЛУЧАШЫХ ПРОЦЕССОВ�昹〲昶㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㤮㔸‰⸰〠〮〰‹⸹㈠㐴⸸㔠㐹〮〰⁔洍ਲ਼⁔爍਼〰ㄴ〰ㄱ㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㜮㠸‰⸰〠〮〰‹⸳㔠㘶⸷㈠㐹〮㈸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲敦〰ㄱ〲攰〰ㄱ㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㤮〸‰⸰〠〮〰‱〮㐹‹ㄮ㜲‴㠹⸴㈠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㉥㄰㌱〰㌰㌰㌰㈰㉦㘰㌰〰〰显⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਹ⸴㤠〮〰‰⸰〠㤮㘴‱㌱⸵㜠㐹〮〰⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲昰〰ㄱ〲搱〰ㄱ㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㤮〴‰⸰〠〮〰‱〮㐹‱㔵⸷㈠㐹〮㈸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲攱〲昱〳〳〲昱〳〲〳〲〲昶〳〰〳〰〰ㄱ㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㠮㐸‰⸰〠〮〰‹⸶㐠㈱㐮㜲‴㤰⸹㠠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㉤戰㉦挰㉦㄰㌰㈰㌰㈰㉦㤰㌰㔰㉦㤰㉦戰㉦㄰㌰㜰㉦㤰㌱〾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਸ⸸㜠〮〰‰⸰〠㤮〷‶㤮〰‴㜸⸲㠠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㌰㈰㉦㤰㉦㐰㉦攰㉦㄰㉦挰㉦昰㉦㌾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਹ⸶㐠〮〰‰⸰〠㤮㘴‱ㄳ⸰〠㐷㤮〰⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲昳㸠呪ഊ䕔ഊ儍਀㤮㘴‷〮〰‵ㄳ⸰〠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㉦㌾⁔樍੅名ੑഊ0屵㈰ㄳ屵〰㈰屵〰㌱屵〰㌰屵
	Untitled�〴㐱屵〴㌸屵〴㍤屵〴㐳屵〴㐱屵〴㍥屵〴㌸屵〴㌴屵〴㌰屵〴㍢屵〴㑣屵〴㍤屵〴㑢屵
	Untitled�〴㈱屵〴㍥屵〴㌴屵〴㌵屵〴㐰屵〴㌶屵〴㌰屵〴㐲屵〴㌵屵〴㍢屵〴㑣屵〴㍤屵〴㑢屵
	Untitled��〴㐱屵〴㌸屵〴㍤屵〴㐳屵〴㐱屵〴㍥屵〴㌸屵〴㌴屵〴㌰屵〴㍢屵〴㑣屵〴㍤屵〴㑢
	Untitled�〴㍡屵〴㍥屵〴㍤屵〴㐴屵〴㌸屵〴㌳屵〴㐳屵〴㐰屵〴㌰屵〴㐶屵〴㌸屵〴㑥ⱜ田㐴ぜ

	Bine Übersicht von Detektionamethoden der Veränderung statistischer Elgenschaften der Zufallanrozeaae����������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������ఀ�쒑䨀졇甆墿贁��������‼〳摤  쾑焀磠㘆‼〳摦㸠㰰㔸㤾ഊ㰰㍥〾‼〳改㸠㰰㕢〾ഊ㰰㍥愾‼〳昳㸠㰰㕢戾ഊ㰰㍦㐾‼〳晦㸠㰰㕤〾ഊ㰰


	ПРИМЕНЕНИЕ АЛГОРИТМОВ СЕГМЕНТАЦИИ ВРЕМЕННЫХ РЯДОВ ПРИ ГИДРОАКУСТИЧЕСКИХ ИССЛЕДОВАНИЯХ МОРСКОГО ДНА�ഊ㰰〴搾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名਱〮㈰‰⸰〠〮〰‰⸵㜠㐹⸰〠㔲㘮㈸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〰㄰㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㠮㔵‰⸰〠〮〰‹⸹㈠㔹⸰〠㔲㐮㈷⁔洍ਲ਼⁔爍਼〳〰〲晦〳〱〳㄰〲昵〲晢〲晦〲昳〳っ〲晡㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㠮㜹‰⸰〠〮〰‱〮㜷‱ㄳ⸰〠㔲㌮㐲⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲昹〲晥〲昵〲昶〲晢〳〲㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㠮㤱‰⸰〠〮〰‹⸰㜠ㄴ㜮〰‵㈴⸲㠠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㉦㤰㌰㈰㌰㌰㉦昰㌰㠰㉦攰㉦㤰㉦戰㉦昰㉦㌾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਹ⸲㌠〮〰‰⸰〠㄰⸲〠㈰ㄮ〰‵㈳⸴㈠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㌰㈰㉦㌰㉦㘰㌰㌰㉦㄰〰显⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਸ⸶ㄠ〮〰‰⸰〠㄰⸷㜠㈳㌮㜲‵㈳⸴㈠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㉦攰㉦㄰㌰㘰㉦昰㉦㔰㌱〰㌰愰㉦㤰㌰㘰㌰㈰㌱〾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਹ⸶㐠〮〰‰⸰〠㤮㘴′㤷⸰〠㔲㐮〰⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲昳㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㤮㌵‰⸰〠〮〰‹⸳㔠㔹⸰〠㔱㈮㤸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲晦〲晢〳〱〲昶〳〲〳〳〲晥〲晦〳〲〳〳〲昹〰ㅥ㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㔮㜴‰⸰〠〮〰‹⸹㈠㌵⸸㔠㔰ㄮ〰⁔洍ਲ਼⁔爍਼〰ㄴ㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㤮〷‰⸰〠〮〰‹⸰㜠㐰⸰〠㐹㠮㈸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲昱㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㜮㤴‰⸰〠〮〰‰⸵㜠㔰⸰〠㔰㈮㈸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〰㄰㸠呪ഊ䕔ഊ儍਀搹〲
	Рис, 1. Принцип эхо-зондирования.�㘀㐀　　　　㐀㈀　㐀　　　　　㤀昀㜀㌀㈀　㐀　　　　　㘀昀㜀㌀㔀　㐀　　　　　㌀昀㜀㐀㈀　㐀　　　　　　昀㜀㐀㄀　㐀　　　　　　昀㜀㐀㈀　㐀　　　　　㤀昀㜀㌀㈀　㐀　　　　　㐀昀㜀㐀㌀　㐀　　　　　　昀㜀㐀攀　㐀　　　　　㠀昀㜀㐀㤀　㐀　　　　　㘀昀㜀㌀㠀　㐀　　　　　㐀昀㜀㌀挀　㐀　　　　　㤀昀㜀㄀攀　㐀　　　　　㔀昀㜀��
	Рис. 2. Совокупность сигналов: а – отраженные эхо-сигналы; б – временной ряд, полученный после дискретизации.�〲昶〲晥〳〳〳っ㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㠮㘲‰⸰〠〮〰‹⸳㔠㄰㔮㜲‵㈷⸹㠠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㌰㄰㉦㄰㉦㠰㉦㔰㉦㘰㉦挰㌱〰㌰昰㌰㌰㌰㈰㌱〾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਸ⸸㈠〮〰‰⸰〠㤮〷‱㘵⸰〠㔲㠮㈸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲晥〲昱㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㠮㘷‰⸰〠〮〰‹⸳㔠ㄷ㤮〰‵㈷⸹㠠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㌰㠰㉦㘰㌰㌰㌰挰㌰㄰㉦㘾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਹ⸴㠠〮〰‰⸰〠㤮〷′ㄴ⸷㈠㔲㤮㈸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲晢〲晣〲昱〳〲〳〲〲昱〰ㅤ㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㠮㠲‰⸰〠〮〰‸⸵〠㘴⸱㌠㔱㘮㜰⁔洍ਲ਼⁔爍਼〰ㄴ〰っ㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㠮ㄴ‰⸰〠〮〰‹⸳㔠㜷⸰〠㔱㔮㤸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〳〲〲晦〲昵〲昶〳〱〲昷〲昹〳〳㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㤮〷‰⸰〠〮〰‹⸰㜠ㄲㄮ〰‵ㄶ⸲㠠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㌰㘰㉦昰㌰㌰㌱〾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名਷⸴〠〮〰‰⸰〠㠮㜹‱㐵⸰〠㔱㘮㈸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲昲〳っ㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㠮㌰‰⸰〠〮〰‱〮㜷‱㘰⸲㠠㔱㘮㐲⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲晦〲昵〲昹〲晥㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㤮㔶‰⸰〠〮〰‹⸳㔠ㄸ㌮㜲‵ㄶ⸹㠠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㌰㄰㉦㄰㉦㠰㉦㐰㉦昰㉦㌰㉦昰㌰ㄾ⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਸ⸵㔠〮〰‰⸰〠㤮㤲′㈸⸲㠠㔱㘮㈷⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲晥〲晦〳〱〲晤〲昱〲晣〳つ〲晥〲晦〲晡㸠呪ഊ䕔ഊ儍਀㰰〰放⁔樍੅名ੑഊ 㔱〮〰⁔洍ਲ਼⁔爍਼〰ㄵ㸠呪ഊ䕔ഊ儍਀衧砇ꁃ�贅堝贅逞贅⠞贅屵〴㍡屵
	Рис. 3. Блок-схема AP-обработки гидроакустических данных.�㴄㠄伄 㸄㸄∄⸀����������������同�同�����Ā�����ȀȀĀ�����������������������������������������������������������������������������������������������������������������䥉⨀邅ꌀ����ࠀ�����������������������������Ā�倌쩜‎쩜怌쩜‎쩜Ā�怌쩜‎쩜瀌쩜逌쩜퀌쩜쩜ဍ쩜」쩜『쩜뀌쩜『쩜僗졜惦졜��묗�������������������郷뱜ꃷ뱜梴儆샶뱜뱜÷뱜ヷ뱜䃷뱜큠쥜ࡊ댆휀�汋嬅삿졜傷졜����
	Рис, 4. AP-коэффициенты для модели порядка Q=3, V* = 0,2 (эхо-сигнал с нулевым средним значением, усредненный по 4 значениям).�㌀　　㈀　　　㔀㌀　　㘀㤀　　㘀㜀　　㘀攀　　㘀㄀　　㘀挀　　㜀㌀　　　　㈀㈀㈀　㔀㜀㐀㤀㐀㐀㔀㐀㐀㠀㌀搀㈀㈀㌀㈀㌀㔀㈀㈀㈀昀㌀攀　搀　愀　㤀　㤀　㤀　㤀　㤀　㤀㌀挀㔀㌀㜀㐀㜀㈀㘀㤀㘀攀㘀㜀㈀　㐀㤀㐀㐀㌀搀㈀㈀㔀　㌀㘀㌀㜀㔀昀㔀㌀㔀㐀㌀　㌀　㌀　㌀　㌀㔀㈀㈀㈀　㐀㠀㔀　㐀昀㔀㌀㌀搀㈀㈀㌀㤀㌀㠀㌀㘀㈀㈀㈀　㔀㘀㔀　㐀昀㔀㌀㌀搀㈀㈀㌀㈀㌀㠀㌀㄀㌀㜀㈀㈀㈀　㔀㜀㐀㤀㐀㐀㔀㐀㐀㠀㌀搀㈀㈀㌀㤀㌀　㈀㈀㈀　㐀㠀㐀㔀㐀㤀㐀㜀㐀㠀㔀㐀㌀搀㈀㈀㌀㈀㌀㜀㈀㈀㈀　㐀㌀㐀昀㐀攀㔀㐀㐀㔀㐀攀㔀㐀㌀搀㈀㈀㔀挀㜀㔀㌀　㌀㐀㌀㌀㌀㄀㔀挀㜀㔀㌀　㌀㐀㌀㌀㌀　㔀挀㜀㔀㌀　㌀㐀㌀㌀㌀㜀㔀挀㜀㔀㌀　㌀㐀㌀㐀㘀㈀㈀㈀㈀　㔀㜀㐀㌀㌀搀㈀㈀㌀　㈀攀㌀㤀㌀㜀㈀㈀㈀　㐀㌀㐀㌀㌀搀㈀㈀㌀㌀㌀㜀㌀㄀㌀㄀㈀㈀㈀昀㌀攀　搀　愀　㤀　㤀　㤀　㤀　㤀　㤀㌀挀㔀㌀㔀　㈀　㐀㤀㐀㐀㌀搀㈀㈀㔀　㌀㘀㌀㜀㔀昀㔀㌀㔀　㌀　㌀　㌀　㌀　㌀㐀㈀㈀㈀　㐀㠀㔀　㐀昀㔀㌀㌀搀㈀㈀㌀㄀㌀　㌀㜀㌀㘀㈀㈀㈀　㔀㘀㔀　㐀昀㔀㌀㌀搀㈀㈀㌀㈀㌀㠀㌀㐀㌀㜀㈀㈀㈀　㔀㜀㐀㤀㐀㐀㔀㐀㐀㠀㌀搀㈀㈀㌀㈀㌀㔀㈀㈀㈀昀㌀攀　搀　愀　㤀　㤀　㤀　㤀　㤀　㤀㌀挀㔀㌀㜀㐀㜀㈀㘀㤀㘀攀㘀㜀㈀　㐀㤀㐀㐀㌀搀㈀㈀㔀　㌀㘀㌀㜀㔀昀㔀㌀㔀㐀㌀　㌀　㌀　㌀　㌀㘀㈀㈀㈀　㐀㠀㔀　㐀昀㔀㌀㌀搀㈀㈀㌀㄀㌀㄀㌀　㌀㄀㈀㈀㈀　㔀㘀㔀　㐀昀㔀㌀㌀搀㈀㈀㌀㈀㌀㠀㌀㈀㌀㔀㈀㈀㈀　㔀㜀㐀㤀㐀㐀㔀㐀㐀㠀㌀搀㈀㈀㌀㈀㌀㜀㌀㐀㈀㈀㈀　㐀㠀㐀㔀㐀㤀㐀㜀㐀㠀㔀㐀㌀搀㈀㈀㌀㈀㌀㔀㈀㈀㈀　㐀㌀
	Рис. 5, Критерий FPE в зависимости от порядка Cj •�䧉걏蘢倨㦏ퟶᶢ䴒焏拏ꭗ李レ漸�酄㊁쑬춡庮蚄谤㲻췃瓃ꮿ隸퓂鎼輹讯鲵흱Ⴏ䚢錨踼핞ꊯ칒濍⳧㠂ᯂ茹͍ﰨ㯨뚽⧜禧塹츴든ㄖ럏멏䚬뺌盲㷎﹜廈�껾ń豸⤀䘀䄀㤀㠀䐀紀尀倀爀漀砀礀匀琀甀戀䌀氀猀椀搀㌀㈀�㜳屵〰㘵屵〰㙥屵〰㜴屵〰㘱屵〰㜴屵〰㘹屵〰㙦屵〰㙥屵〰㈰屵〰㙦屵〰㘶屵〰㈰屵〰㐴屵〰㘹屵〰㘷屵〰㘹屵〰㜴屵〰㘱屵〰㙣屵〰㈰屵〰㔰屵〰㜲屵〰㙦屵〰㘳屵〰㘵屵〰㜳屵〰㜳屵〰㘹屵〰㙥屵〰㘷屵〰㈰屵〰㔲屵〰㘵屵〰㜳屵〰㜵屵〰㙣屵〰㜴屵〰㜳屵〰㈰屵〰㙦屵〰㙥屵〰㈰屵〰㐴屵〰㘹屵〰㜳屵〰㜰屵〰㙣屵〰㘱屵〰㜹+‬
	Рис. в. Определение границ сегментов с тестовым сигналом.�㴄㠄伄 㸄㸄∄⸀����������������同�同�����Ā�����ȀȀĀ�����������������������������������������������������������������������������������������������������������������䥉⨀邅ꌀ����ࠀ�����������������������������Ā�倌쩜‎쩜怌쩜‎쩜Ā�怌쩜‎쩜瀌쩜逌쩜퀌쩜쩜ဍ쩜」쩜『쩜뀌쩜『쩜僗졜惦졜��묗�������������������郷뱜ꃷ뱜梴儆샶뱜뱜÷뱜ヷ뱜䃷뱜큠쥜ࡊ댆휀�汋嬅삿졜傷졜����
	Рис, 7. Пример определения границ сегментов с помощью адаптивного NQRAO-алгоритма.�〲昶㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㤮㔸‰⸰〠〮〰‹⸹㈠㐴⸸㔠㐹〮〰⁔洍ਲ਼⁔爍਼〰ㄴ〰ㄱ㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㜮㠸‰⸰〠〮〰‹⸳㔠㘶⸷㈠㐹〮㈸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲敦〰ㄱ〲攰〰ㄱ㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㤮〸‰⸰〠〮〰‱〮㐹‹ㄮ㜲‴㠹⸴㈠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㉥㄰㌱〰㌰㌰㌰㈰㉦㘰㌰〰〰显⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਹ⸴㤠〮〰‰⸰〠㤮㘴‱㌱⸵㜠㐹〮〰⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲昰〰ㄱ〲搱〰ㄱ㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㤮〴‰⸰〠〮〰‱〮㐹‱㔵⸷㈠㐹〮㈸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲攱〲昱〳〳〲昱〳〲〳〲〲昶〳〰〳〰〰ㄱ㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㠮㐸‰⸰〠〮〰‹⸶㐠㈱㐮㜲‴㤰⸹㠠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㉤戰㉦挰㉦㄰㌰㈰㌰㈰㉦㤰㌰㔰㉦㤰㉦戰㉦㄰㌰㜰㉦㤰㌱〾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਸ⸸㜠〮〰‰⸰〠㤮〷‶㤮〰‴㜸⸲㠠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㌰㈰㉦㤰㉦㐰㉦攰㉦㄰㉦挰㉦昰㉦㌾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਹ⸶㐠〮〰‰⸰〠㤮㘴‱ㄳ⸰〠㐷㤮〰⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲昳㸠呪ഊ䕔ഊ儍਀㤮㘴‷〮〰‵ㄳ⸰〠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㉦㌾⁔樍੅名ੑഊ0屵㈰ㄳ屵〰㈰屵〰㌱屵〰㌰屵〰㈹屵〰㉥�
	Рис. 8. AP-коэффициенты и энергия ошибок предсказания для сигнала с границей сегментов.�嘀圀堀夀娀嬀尀崀帀开怀愀戀挀搀攀昀最栀椀樀欀氀洀渀漀瀀焀爀猀琀甀瘀眀砀礀稀笀簀紀縀缀갠脀ᨠ茀Ḡ☠†℠蠀〠言㤠谀ꠀ윂렀退ᠠᤠᰠᴠ∠ጠᐠ頀∡騀㨠鰀꼀�ꀀﳸꈀꌀꐀﷸꘀ꜀�嘁꬀가관글였뀀넀눀대됀딀똀뜀뤀圁묀밀봀븀Ё⸁�؁쐀씀᠁ሁఁ준礁ᘁ∁㘁⨁㬁态䌁䔁팀䰁픀혀휀爁䄁威樁�笁紁�ԁ⼁ā܁ᤁጁഁ稁ᜁ⌁㜁⬁㰁愁䐁䘁䴁猁䈁嬁欁ﰀ簁縁�ꀀꀀꀀ쀀、、瀁瀀쀀쀀䀁ꀀ쀀ꀀꀀ、、、、、、、、、、ꀀꀀ䀁䀁䀁、䀂瀁瀁送送瀁倁뀁送ꀀ 瀁、퀁送뀁瀁뀁送瀁倁送瀁ဂ瀁瀁倁ꀀꀀꀀ�、쀀、、 、、ꀀ、、耀耀 耀퀁、、、、쀀 ꀀ、 送   쀀退쀀䀁�、�耀�쀀。、、�。�쀀�쀀쀀쀀�耀耀쀀쀀쀀、。�。�쀀�쀀쀀�ꀀ�、、、�退、뀁ꀁ送、䀁쀀ꀁ。倁䀁쀀쀀쀀、、ꀀ倁쀀쀀、瀁ꀀ瀁送瀁瀁瀁瀁送瀁倁瀁뀁瀁ꀀ、瀁送送뀁뀁뀁뀁䀁送、瀁送送倁倁倁、耀、 、、、、 、 、老 ꀀ耀 、、、、、、䀁、耀 、、  쀀、倁倁、、쀀
	Die Anwendung von Algorithmen der Signalsegmentation für hydroakustische Untersuchung des Meeresbodens�田㐳㡜田㐳慜田㐳㔮‭⁜田㐱挮㨠屵〴ㅣ屵〴㌸屵〴㐰Ⱐㄹ㜸⸠ⴠ㔹〠屵〴㐱⸍ਸ਼⸠屵〴ㅢ⁜田㐳攠屵〴㌹⁜田㐴㈧屵〴㍣⁜田㐳㔠屵〴ㅥ⹜田㐱愮⁜田㐱敜田㐳晜田㐳㡜田㐴ㅜ田㐳ぜ田㐳摜田㐳㡜田㐳㔠屵〴㍦屵〴㐰屵〴㍥屵〴㌳屵〴㐰屵〴㌰屵〴㍣屵〴㍣屵〴㍤屵〴㍥屵〴㌳屵〴㍥⁜田㐳敜田㐳ㅜ田㐳㕜田㐴ㅜ田㐳晜田㐳㕜田㐴㝜田㐳㕜田㐳摜田㐳㡜田㐴昍ੜ田㐲㙜田㐱㉜田㐱㍜田㐲㌺⁜田㐱㡜田㐴ㅜ田㐴ㅜ田㐳扜田㐳㕜田㐳㑜田㐳敜田㐳㉜田㐳ぜ田㐳摜田㐳㡜田㐳㔠屵〴㌰屵〴㍢屵〴㌳屵〴㍥屵〴㐰屵〴㌸屵〴㐲屵〴㍣屵〴㍥屵〴㌲⁜田㐳㠠屵〴㍦屵〴㐰屵〴㍥屵〴㌳屵〴㐰屵〴㌰屵〴㍣屵〴㍣⁜田㐳ㅜ田㐴扜田㐴ㅜ田㐴㉜田㐴ぜ田㐳敜田㐳㑜田㐳㕜田㐳㥜田㐴ㅜ田㐴㉜田㐳㉜田㐴㍜田㐴攭ഊ屵〴㐹屵〴㌵屵〴㌹⁜田㐴㙜田㐳㡜田㐴㑜田㐴ぜ田㐳敜田㐳㉜田㐳敜田㐳㤠屵〴㍥屵〴㌱屵〴㐰屵〴㌰屵〴㌱屵〴㍥屵〴㐲屵〴㍡屵〴㌸⁜田㐳ぜ田㐳慜田㐴㍜田㐴ㅜ田㐴㉜田㐳㡜田㐴㝜田㐳㕜田㐴ㅜ田㐳慜田㐳㡜田㐴㔠屵〴㑤屵〴㐵屵〴㍥ⵜ田㐴ㅜ田㐳㡜田㐳㍜田㐳摜田㐳ぜ田㐳扜田㐳敜田㐳㈮⁜田㐱敜田㐴㉜田㐴㝜田㐳㕜田㐴㈠屵〴㍥ഊ屵〴ㅤ屵〴ㄸ屵〴㈰⁜甲ㄱ㙜田㐱㍜田㐲〠〱㠲㜰㈱㜱㜠⼠屵〴㈸屵〴ㄸ⸠ⴠ屵〴㈲屵〴㌰屵〴㍢屵〴

	РАСЧЕТ И СВОЙСТВА АВТОРЕГРЕССИОННОЙ ОЦЕНКИ СПЕКТРАЛЬНОЙ ПЛОТНОСТИ���������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������㜀7皚瀀⠾렇㠜쐅��������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������
	Untitled�〴㍡屵〴㍥屵〴㍤屵〴㐴屵〴㌸屵〴㌳屵〴㐳屵〴㐰屵〴㌰屵〴㐶屵〴㌸屵〴㑥ⱜ田㐴ぜ
	The Calculation and Properties of the Autoregressive Spectrum Estimate�搀　愀㐀㔀㔀㐀　搀　愀㔀㄀　搀　愀㜀㄀　搀　愀㐀㈀㔀㐀　搀　愀㌀㤀㈀攀㌀㘀㌀㐀㈀　㌀　㈀攀㌀　㌀　㈀　㌀　㈀攀㌀　㌀　㈀　㌀㤀㈀攀㌀㘀㌀㐀㈀　㌀㄀㌀㄀㌀㌀㈀攀㌀　㌀　㈀　㌀㐀㌀㜀㌀㤀㈀攀㌀　㌀　㈀　㔀㐀㘀搀　搀　愀㌀㌀㈀　㔀㐀㜀㈀　搀　愀㌀挀㌀　㌀㈀㘀㘀㌀㌀㌀攀㈀　㔀㐀㘀愀　搀　愀㐀㔀㔀㐀　搀　愀㔀㄀　搀　愀　　㌀㤀㈀攀㌀㘀㌀㐀㈀　㌀㜀㌀　㈀攀㌀　㌀　㈀　㌀㔀㌀㄀㌀㌀㈀攀㌀　㌀　㈀　㔀㐀㘀搀　搀　愀㌀㌀㈀　㔀㐀㜀㈀　搀　愀㌀挀㌀　㌀㈀㘀㘀㌀㌀㌀攀㈀　㔀㐀㘀愀　搀　愀㐀㔀㔀㐀　搀　愀㔀㄀　搀　愀　　㌀　㔀挀㜀㔀㌀㈀㌀　㌀㄀㌀㌀㔀挀㜀㔀㌀　㌀　㌀㈀㌀　㔀挀㜀㔀㌀　㌀　㌀㌀㌀㄀㔀挀㜀㔀㌀　㌀　㌀㌀㌀　㔀挀㜀㔀㌀　㌀　㌀㈀㌀㤀㔀挀㜀㔀㌀　㌀　㌀㈀㘀㔀　　　　����ఀ�겐倀偋爆墿贁煚忀其坙罺꠯κᭁ
	О ПРИМЕНЕНИИ АДАПТИВНОЙ АВТОРЕГРЕССИОННОЙ МОДЕЛИ� •�䧉걏蘢倨㦏ퟶᶢ䴒焏拏ꭗ李レ漸�酄㊁쑬춡庮蚄谤㲻췃瓃ꮿ隸퓂鎼輹讯鲵흱Ⴏ䚢錨踼핞ꊯ칒濍⳧㠂ᯂ茹͍ﰨ㯨뚽⧜禧塹츴든ㄖ럏멏䚬뺌盲㷎﹜廈�껾ń豸⤀䘀䄀㤀㠀䐀紀尀倀爀漀砀礀匀琀甀戀䌀氀猀椀搀㌀㈀�㜳屵〰㘵屵〰㙥屵〰㜴屵〰㘱屵〰㜴屵〰㘹屵〰㙦屵〰㙥屵〰㈰屵〰㙦屵〰㘶屵〰㈰屵〰㐴屵〰㘹屵〰㘷屵〰㘹屵〰㜴屵〰㘱屵〰㙣屵〰㈰屵〰㔰屵〰㜲屵〰㙦屵〰㘳屵〰㘵屵〰㜳屵〰㜳屵〰㘹屵〰㙥屵〰㘷屵〰㈰屵〰㔲屵〰㘵屵〰㜳屵〰㜵屵〰㙣屵〰㜴屵〰㜳屵〰㈰屵〰㙦屵〰㙥屵〰㈰屵〰㐴屵〰㘹屵〰㜳屵〰㜰
	Рис. 1. Траектории спектральных пиков: ( I скачок; Ы = 25, f, = 0,05 -»• 0,25 Гп; П скачок; N = 50, $2 = 0,3 —»0,1 Гц; порядок модели М = 16, длина окна L – 10).�⸷㤠〮〰‰⸰〠㠮㈲‱㔷⸰〠㔲㔮〰⁔洍ਲ਼⁔爍਼〰㈴㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㠮ㄵ‰⸰〠〮〰‹⸰㜠ㄶ㜮〰‵㈴⸲㠠呭ഊ㌠呲ഊ㰰〵㄰〴㠰〵愾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名਱〮㈳‰⸰〠〮〰‷⸹㐠ㄸ㜮〰‵㈵⸲㠠呭ഊ㌠呲ഊ㰰〴昰〵㈰〵㈰〴放⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名਱〮㠹‰⸰〠〮〰‸⸵〠㈱㈮〰‵㈵⸲㠠呭ഊ㌠呲ഊ㰰〴㐰〵㜾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਹ⸱㌠〮〰‰⸰〠㜮㤴′㈷⸲㠠㔲㔮㈸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〰㔷〰㑢〰㐸㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊㄲ⸸〠〮〰‰⸰〠㜮㤴′㐶⸰〠㔲㔮㈸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〰㔶〰㔷〰㐴〰㔷〰㑣〰㔶〰㔷〰㑣〰㐶〰㐴〰㑦㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㠮㜶‰⸰〠〮〰‷⸹㐠㌰㔮〰‵㈵⸲㠠呭ഊ㌠呲ഊ㰰〵〰〵㈰〴㜰〴㠰〴显⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名਱ㄮ㠶‰⸰〠〮〰‷⸹㐠㐰⸰〠㔱㌮㈸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〰㑣〰㐷〰㐸〰㔱〰㔷〰㑣〰㐹〰㑣〰㐶〰㐴〰㔷〰㑣〰㔲〰㔱㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊㄷ⸰ㄠ〮〰‰⸰〠㐮㈵‱ㄳ⸰〠㔱㌮㤸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〰ㄲ〰ㄲ㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㠮㜴‰⸰〠〮〰‸⸲㈠ㄲ㠮〰‵ㄳ⸰〠呭ഊ㌠呲ഊ㰰〴昰〲㠰〲㠰〲㠾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਹ⸸㈠〮〰‰⸰〠㜮㤴‱㔱⸷㈠㔱㌮㈸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〰㌷〰㔵〰㐴〰㔱〰㔶〰ㄱ㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㠮㠶‰⸰〠〮〰‶⸸〠ㄸ㜮〰‵ㄴ⸱㌠呭ഊ㌠呲ഊ㰰〲㐰〵㠰〵㜰〵㈰〵〰〰显⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名਱〮㔵‰⸰〠〮〰‷⸶㔠㈲ㄮ〰‵ㄳ⸲㠠呭ഊ㌠呲ഊ㰰〲㘰〵㈰〵㄰〵㜰〵㔰〵㈰〴昰〱ㄾ⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名਱〮㈰‰⸰〠〮〰‰⸵㜠㈶㘮〰‵ㄵ⸲㠠呭ഊ㌠呲ഊ㰰〱〾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਹ⸱㠠〮〰‰⸰〠㤮㘴′㜶⸱㌠㔱㈮㈸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〰ㄴ〰ㅣ〰ㅡ〰ㄷ〰ㄱ㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㤮〸‰⸰〠〮〰‹⸳㔠㌸⸷㈠㔰〮㈸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〰㈴〰㈶〰㄰〰ㄴ〰ㅣ〰ㄱ㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊㄶ⸰㜠〮〰‰⸰〠㠮㜹‷㐮〰‵〲⸴㈠呭ഊ㌠呲ഊ㰰〱〰〵㘰〰显⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਹ⸶㐠〮〰‰⸰〠㤮㘴‹㠮㜲‵〰⸲㠠呭ഊ㌠呲ഊ㰰〱愰〱㐰〱㤰〱〰〱愰〱㔰〱㘰〱ㄾ⁔樍੅名ੑഊ0〳〱〲昶〲昵〲昶〲晣〲昶〲晥〲昹〲昶㸠呪ഊ䕔ഊ儍਀田㐳㕜田㐴㈠屵〴㐱屵〴
	Рис. 2. Оценки мгновенных спектров (скачок при N – 50; f – 0,1 -* 0,3 Гп; М =4, L = 10).�Д).����������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������
	Рнс. 3. Изменение оценок АР-лараметров (скачок при N = 150; 0, = -0,5 +0,5; аг= 0,6; М = 4; L = 50).�㘹〰㙦〰㙥〰㈰〰㘶〰晣〰㜲〰㈰〰㘸〰㜹〰㘴〰㜲〰㙦〰㘱〰㙢〰㜵〰㜳〰㜴〰㘹〰㜳〰㘳〰㘸〰㘵〰㈰〰㔵〰㙥〰㜴〰㘵〰㜲〰㜳〰㜵〰㘳〰㘸〰㜵〰㙥〰㘷〰㈰〰㘴〰㘵〰㜳〰㈰〰㑤〰㘵〰㘵〰㜲〰㘵〰㜳〰㘲〰㙦〰㘴〰㘵〰㙥〰㜳〰〰㜵㌰㌴㌳㌸㕣㜵㌰㌴㌳㘱㕣㜵㌰㌴㌳㌵㉥㈰㉤㈰㕣㜵㌰㌴㌱㘳㉥㍡㈰㕣㜵㌰㌴㌱㘳㕣㜵㌰㌴㌳㌸㕣㜵㌰㌴㌴㌰㉣㈰㌱㌹㌷㌸㉥㈰㉤㈰㌵㌹㌰㈰㕣㜵㌰㌴㌴㌱㉥つち㌶㉥㈰㕣㜵㌰㌴㌱㘲㈰㕣㜵㌰㌴㌳㘵㈰㕣㜵㌰㌴㌳㌹㈰㕣㜵㌰㌴㌴㌲㈷㕣㜵㌰㌴㌳㘳㈰㕣㜵㌰㌴㌳㌵㈰㕣㜵㌰㌴㌱㘵㉥㕣㜵㌰㌴㌱㘱㉥㈰㕣㜵㌰㌴㌱㘵㕣㜵㌰㌴㌳㘶㕣㜵㌰㌴㌳㌸㕣㜵㌰㌴㌴㌱㕣㜵㌰㌴㌳㌰㕣㜵㌰㌴㌳㘴㕣㜵㌰㌴㌳㌸㕣㜵㌰㌴㌳㌵㈰㕣㜵㌰㌴㌳㘶㕣㜵㌰㌴㌴㌰㕣㜵㌰㌴㌳㘵㕣㜵㌰㌴㌳㌳㕣㜵㌰㌴㌴㌰㕣㜵㌰㌴㌳㌰㕣㜵㌰㌴㌳㘳㕣㜵㌰㌴㌳㘳㕣㜵㌰㌴㌳㘴㕣㜵㌰㌴㌳㘵㕣㜵㌰㌴㌳㌳㕣㜵㌰㌴㌳㘵㈰㕣㜵㌰㌴㌳㘵㕣㜵㌰㌴㌳㌱㕣㜵㌰㌴㌳㌵㕣㜵㌰㌴㌴㌱㕣㜵㌰㌴㌳㘶㕣㜵㌰㌴㌳㌵㕣㜵㌰㌴㌴㌷㕣㜵㌰㌴㌳㌵㕣㜵㌰㌴㌳㘴㕣㜵㌰㌴㌳㌸㕣㜵㌰㌴㌴㘶つち㕣㜵㌰㌴㌲㌶㕣㜵㌰㌴㌱㌲㕣㜵㌰㌴㌱㌳㕣㜵㌰㌴㌲㌳㍡㈰㕣㜵㌰㌴㌱㌸㕣㜵㌰㌴㌴㌱㕣㜵㌰㌴㌴㌱㕣㜵㌰㌴㌳㘲㕣㜵㌰㌴㌳㌵㕣㜵㌰㌴㌳㌴㕣㜵㌰i湥⁉䐽≐㄰
	Рис. 4. Изменение оценок AP-параметров (скачок при N = 150, О. = -0 5- o*= -0,4 -*• +0,85; М = 4; L = 30).�田㐳慜田㐳㔮‭⁜田㐱挮㨠屵〴ㅣ屵〴㌸屵〴㐰Ⱐㄹ㜸⸠ⴠ㔹〠屵〴㐱⸍ਸ਼⸠屵〴ㅢ⁜田㐳攠屵〴㌹⁜田㐴㈧屵〴㍣⁜田㐳㔠屵〴ㅥ⹜田㐱愮⁜田㐱敜田㐳晜田㐳㡜田㐴ㅜ田㐳ぜ田㐳摜田㐳㡜田㐳㔠屵〴㍦屵〴㐰屵〴㍥屵〴㌳屵〴㐰屵〴㌰屵〴㍣屵〴㍣屵〴㍤屵〴㍥屵〴㌳屵〴㍥⁜田㐳敜田㐳ㅜ田㐳㕜田㐴ㅜ田㐳晜田㐳㕜田㐴㝜田㐳㕜田㐳摜田㐳㡜田㐴昍ੜ田㐲㙜田㐱㉜田㐱㍜田㐲㌺⁜田㐱㡜田㐴ㅜ田㐴ㅜ田㐳扜田㐳㕜田㐳㑜田㐳敜田㐳㉜田㐳ぜ田㐳摜田㐳㡜田㐳㔠屵〴㌰屵〴㍢屵〴㌳屵〴㍥屵〴㐰屵〴㌸屵〴㐲屵〴㍣屵〴㍥屵〴㌲⁜田㐳㠠屵〴㍦屵〴㐰屵〴㍥屵〴㌳屵〴㐰屵〴㌰屵〴㍣屵〴㍣⁜田㐳ㅜ田㐴扜田㐴ㅜ田㐴㉜田㐴ぜ田㐳敜田㐳㑜田㐳㕜田㐳㥜田㐴ㅜ田㐴㉜田㐳㉜田㐴㍜田㐴攭ഊ屵〴㐹屵〴㌵屵〴㌹⁜田㐴㙜田㐳㡜田㐴㑜田㐴ぜ田㐳敜田㐳㉜田㐳敜田㐳㤠屵〴㍥屵〴㌱屵〴㐰屵〴㌰屵〴㌱屵〴㍥屵〴㐲屵〴㍡屵〴㌸⁜田㐳ぜ田㐳慜田㐴㍜田㐴ㅜ田㐴㉜田㐳㡜田㐴㝜田㐳㕜田㐴ㅜ田㐳慜田㐳㡜田㐴㔠屵〴㑤屵〴㐵屵〴㍥ⵜ田㐴ㅜ田㐳㡜田㐳㍜田㐳摜田㐳ぜ田㐳扜田㐳敜田㐳㈮⁜田㐱敜田㐴㉜田㐴㝜田㐳㕜田㐴㈠屵〴㍥ഊ屵〴ㅤ屵〴ㄸ屵〴㈰⁜甲ㄱ㙜田㐱㍜田㐲〠〱㠲㜰㈱㜱㜠⼠屵〴㈸屵〴ㄸ⸠ⴠ屵〴㈲屵〴㌰屵〴㍢屵〴㌸屵〴㍤Ⱐㄹ㠵⸠ⴠ㤷⁜甀�଀�������Ā�


	About Application of an Adaptive Autoregressive Model�㈸″㔮㈸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〰ㅣ〰ㄳ㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊㄮ㈰‰⸰〠〮〰‶㘮㌳‵ㄮ㐵‱〹⸴㘠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㉥㄰㉦㘰㉦戰㉦昰㉦搰㉦㘰㉦攰㉦㔰㌰㐰㉦㘰㉦搰㌰挰㉦㘾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਲ⸶ㄠ〮〰‰⸰〠㌶⸵㜠㔴⸵㠠ㄶ㜮㔴⁔洍ਲ਼⁔爍਼〳〷〲昳〲昶〳〳〲昱㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㐮ㄵ‰⸰〠〮〰′㌮㈴‵㜮〰‱㤴⸸㌠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㉦㔰㉦挰㌱〾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名਱⸱㘠〮〰‰⸰〠㜰⸰㈠㔲⸸㠠㈲㜮㌱⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲晢〲晦〲昵〲昹〳〱〲晦〲昳〲昱〲晥〲昹〳㄰㸠呪ഊ䕔ഊ儍਀•䔢⁽⁻ഊउण楮⁒允ഊउॳ整⁶慬略‰ഊउ素敬獥⁻ഊउॳ整⁶慬略‱ഊउ納ਉ納ਉ牥瑵牮․癡汵攍ਠ紻 〴
	ОСОБЕННОСТИ ДОЛГОВРЕМЕННОГО ХРАНЕНИЯ. ИНФОРМАЦИИ В КОМПЛЕКСАХ ЦИФРОВОЙ ОБРАБОТКИ СИГНАЛОВ�).��������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������ഀ

	Рис, I. Схема объектов в базе эксперимента.�〰㘶〰㈰〰㐲〰㘱〰㙥〰㘴〰㜰〰㘱〰㜳〰㜳〰㈰〰㔳〰㘹〰㘷〰㙥〰㘱〰㙣〰㜳〰〰㈲㈰㔷㐹㐴㔴㐸㍤㈲㌲㌵㈲㉦㍥つち〹〹〹〹〹〹㍣㔳㜴㜲㘹㙥㘷㈰㐹㐴㍤㈲㔰㌶㌷㕦㔳㔴㌰㌰㌰㌰㌵㈲㈰㐸㔰㑦㔳㍤㈲㌹㌸㌶㈲㈰㔶㔰㑦㔳㍤㈲㌲㌸㌱㌷㈲㈰㔷㐹㐴㔴㐸㍤㈲㌹㌰㈲㈰㐸㐵㐹㐷㐸㔴㍤㈲㌲㌷㈲㈰㐳㑦㑥㔴㐵㑥㔴㍤㈲㕣㜵㌰㌴㌳㌱㕣㜵㌰㌴㌳㌰㕣㜵㌰㌴㌳㌷㕣㜵㌰㌴㌴㘲㈲㈰㔷㐳㍤㈲㌰㉥㌹㌷㈲㈰㐳㐳㍤㈲㌳㌷㌱㌱㈲㉦㍥つち〹〹〹〹〹〹㍣㔳㔰㈰㐹㐴㍤㈲㔰㌶㌷㕦㔳㔰㌰㌰㌰㌰㌴
	Рис. 2. Оглавление базы эксперимента.�κᭁ皗宵訪謄⣥椆⣥椆ქ椆��ᴎUҀ��������̀���椆惺썵塳ᔎ扵罺꠯κᭁ��訪謄罺꠯κᭁ皗宵訪謄裥椆裥椆烥椆��⤎VҀ��������̀���裢椆썵ⲡ⑘耼䙽罺꠯κᭁ��訪謄罺꠯κᭁ皗宵訪謄椆椆탥椆��遤┎WҀ��������̀���꣑椆࣯┇㺡싾勫⁧罺꠯κᭁ��訪謄罺꠯κᭁ皗宵訪謄䣦椆䣦椆ユ椆��葤ㄎXҀ��������̀���䣚椆샺썵괖䃇橮罺꠯
	The Peculiarity of Data Storing in Digital Signal Processing Systems�呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㔮㄰‰⸰〠〮〰‹⸶㐠㐳⸴㌠㔲㈮〰⁔洍ਲ਼⁔爍਼〸㜱㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㠮㈹‰⸰〠〮〰‹⸶㐠㔳⸲㠠㔲㌮㈸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〰ㄹ〰ㄶ〰ㅢ㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㠮㘲‰⸰〠〮〰‷⸹㐠㐳⸷㈠㔰㌮〰⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲攳〲搱〲散〲摣〲搷〲搱㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㠮〱‰⸰〠〮〰‷⸶㔠㠷⸷㈠㔰㌮㈸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〰㌳〰㌲〰㉦〰㥥〰㌷〰㈸〰㉢〰㌱〰㉣〰㉦〰㉣〰㌶〰㈸㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㠮㘲‰⸰〠〮〰‷⸶㔠ㄵ㜮〰‵〳⸲㠠呭ഊ㌠呲ഊ㰰〲挰〳㄰〳㘰〳㜰〲挰〳㜰〳㠰〳㠰〲㜰〲挾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਸ⸰㜠〮〰‰⸰〠㜮㘵′㄰⸷㈠㔰㌮㈸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〰㌷〰㌲〰㉣〰㌰〰㈸〰㌷〰㉣〰㌶〰㈸〰㈷㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㠮㤶‰⸰〠〮〰‱ㄮ㤱‴㐮〰‴㠶⸵㔠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㌰㌰㌰㄰㌰㐰㉦㔰㉦ㄾ⁔樍੅名ੑഊ��������됫�

	ПРОГРАММНОЕ АВТОМАТИЧЕСКОЕ РЕГУЛИРОВАНИЕ КОЭФФИЦИЕНТА УСИЛЕНИЯ�㠶⥜摯捗佒䭓屢楮層睓牶屄坓牶㈮數攊剥灯牴敤却慴攺ㄊ却慴畳㩐牯捥獳楮朊創湮楮杁灰猺੊潢㩅硰潲瑘䵌੄潣䥄㨲㤰㜷੆楬瑥爱㩍潮潧牡灨੆楬瑥爲㩔䱕ⵍ潮潧牡灨ⵓ䍁乜戱㈷㌹㜷㜊䙩汴敲㌺呌唭䵯湯杲慰栊䅣瑩潮ㄺ偲潣敳獩湧ੁ捴楯渲㩓慶楮朠偄䘠⸮⸊䍲瑐牯杲敳猺《䵡硐牯杲敳猺ㄊ䱡獴却慴畳䵯摩晩捡瑩潮呩浥啔䌺ㄴ㜱㐲ㄸ㐷੒数潲瑥摔業攺ㄴ㜱㐲㈴〶੏䍒䕮杩湥却慴畳㩆楮敒敡摥爠ㄱ⸰簠創湮楮朠潮⁬潣慬⁭慣桩湥⁼⁵湬業楴敤⁣桡牡捴敲猠汥晴⹼⁏䍒⁢楮慲楥猠癥牳楯渺‶⸹⸱⸲㌊却慲瑔業攺ㄴ㜱㐲ㄸ㐷਀़卐⁉䐽≐㘵当倰〰㈶∠䡐体㴢ㄲ㘵∠噐体㴢㄰㔴∠坉䑔䠽∲㠢⼾ഊउउउ㱓瑲楮朠䥄㴢倶㕟協〰〳㘢⁈偏匽∱㈹㌢⁖偏匽∱〰㌢⁗䥄呈㴢㈱㌢⁈䕉䝈吽∳㠢⁃低呅乔㴢킼킰톁톈톂
	Рис, 1. Включение регулируемого усилителя.��Ā�Ā�啳敲屵〴ഀ���ऀ���ऀ�淘�䐀�䐀�䵅佗Ā��Ȁ��쀀��F��Ā�皗宵訪謄뺝㈃ؠ囯ࢄ�됝쐟疰㘸鎀먤��Ā�﷿�������屵〴㌵屵〴㍤屵〴㐲⁜田㐳慜田㐳敜田㐴ぜ田㐳敜田㐴㉜田㐳慜田㐳㡜田㐴㔠屵〴㐰屵〴㌰屵〴㌷屵〴㌳屵〴㍥屵〴㌲屵〴㍥屵〴㐰屵〴㍥屵〴㌲⁜田㐳㉜田㐴扜田㐴㡜田㐳㔠屵〴㌴屵〴㍥屵〴㍦屵〴㐳屵〴㐱屵〴㐲屵〴㌸屵〴㍣屵〴㍥屵〴㌳屵〴㍥㬀�����������������������������
	Рис. 2, Временная диаграмма АРУ.�　㘀㐀　　　　㌀　㌀㐀㌀㌀㘀㄀㔀挀㜀㔀㌀　㌀㐀㌀㌀㘀㔀㔀挀㜀㔀㌀　㌀㐀㌀㌀㘀㐀㔀挀㜀㔀㌀　㌀㐀㌀㐀㌀㐀㔀挀㜀㔀㌀　㌀㐀㌀㌀㌀㠀㔀挀㜀㔀㌀　㌀㐀㌀㌀㌀㌀㔀挀㜀㔀㌀　㌀㐀㌀㐀㌀㌀㔀挀㜀㔀㌀　㌀㐀㌀㐀㌀　㔀挀㜀㔀㌀　㌀㐀㌀㌀㌀　㔀挀㜀㔀㌀　㌀㐀㌀㐀㌀㘀㔀挀㜀㔀㌀　㌀㐀㌀㌀㌀㠀㔀挀㜀㔀㌀　㌀㐀㌀㐀㘀㔀㈀挀㔀挀㜀㔀㌀　㌀㐀㌀㐀
	Рис. 3. Сравнение методов подстройки.�κᭁ皗宵訪謄䣬椆䣬椆レ椆��쑥hҀ��������̀���棤椆죲┇품퇢榥㏀罺꠯κᭁ��訪謄罺꠯κᭁ皗宵訪謄꣬椆꣬椆郬椆��졥ഏiҀ��������̀���⣫椆惺썵᱄㸔ㅎᢙ罺꠯κᭁ��訪謄罺꠯κᭁ皗宵訪謄࣭椆࣭椆椆��ﱥᤏjҀ��������̀���䣑椆�瞽镂ᔥ罺꠯κᭁ��訪謄罺꠯κᭁ皗宵訪謄棭椆棭椆僭椆��ᔏkҀ��������̀���죞椆⣰┇쐯邫邉㋷罺꠯
	Рис. 4. Дискриминационная характеристика.�屵〴㌲屵〴㌵屵〴㍤屵〴㍤屵〴㍥屵〴㌵⁜田㐴ぜ田㐳ぜ田㐴ㅜ田㐳晜田㐴ぜ田㐳㕜田㐳㑜田㐳㕜田㐳扜田㐳㕜田㐳摜田㐳㡜田㐳㔠屵〴㐱屵〴㌸屵〴㌳屵〴㍤屵〴㌰屵〴㍢屵〴㍥屵〴㌲⁜田㐳摜田㐳攠屵〴㍡屵〴㍢屵〴㌰屵〴㐱屵〴㐱屵〴㌰屵〴㍣⁜田㐳㈠屵〴㌴屵〴㌲屵〴㐳屵〴㍣屵〴㌵屵〴㐰屵〴㍤屵〴㍥屵〴㍣⁜田㐳晜田㐴ぜ田㐳敜田㐴ㅜ田㐴㉜田㐴ぜ田㐳ぜ田㐳摜田㐴ㅜ田㐴㉜田㐳㉜田㐳㔠屵〴㍦屵〴㐰屵〴㌸屵〴㌷屵〴㍤屵〴㌰屵〴㍡屵〴㍥屵〴
	Some Routines for Automatic Gala Control��屵〴㌲屵〴㌵屵〴㍤屵〴㍤屵〴㍥屵〴㌵⁜田㐴ぜ田㐳ぜ田㐴ㅜ田㐳晜田㐴ぜ田㐳㕜田㐳㑜田㐳㕜田㐳扜田㐳㕜田㐳摜田㐳㡜田㐳㔠屵〴㐱屵〴㌸屵〴㌳屵〴㍤屵〴㌰屵〴㍢屵〴㍥屵〴㌲⁜田㐳摜田㐳攠屵〴㍡屵〴㍢屵〴㌰屵〴㐱屵〴㐱屵〴㌰屵〴㍣⁜田㐳㈠屵〴㌴屵〴㌲屵〴㐳屵〴㍣屵〴㌵屵〴㐰屵〴㍤屵〴㍥屵〴㍣⁜田㐳晜田㐴ぜ田㐳敜田㐴ㅜ田㐴㉜田㐴ぜ田㐳ぜ田㐳摜田㐴ㅜ田㐴㉜田㐳㉜田㐳㔠屵〴㍦屵〴㐰屵〴㌸屵〴㌷屵〴㍤屵〴㌰屵〴

	ОТОБРАЖЕНИЕ ШСТРОИЗМЕНЯЩЕЙСЯ ИНФОРМАЦИИ С ПОМОЩЬЮ МОДЕЛИ ЗАКРАСКИ�mate�搀　愀㐀㔀㔀㐀　搀　愀㔀㄀　搀　愀㜀㄀　搀　愀㐀㈀㔀㐀　搀　愀㌀㤀㈀攀㌀㘀㌀㐀㈀　㌀　㈀攀㌀　㌀　㈀　㌀　㈀攀㌀　㌀　㈀　㌀㤀㈀攀㌀㘀㌀㐀㈀　㌀㄀㌀㄀㌀㌀㈀攀㌀　㌀　㈀　㌀㐀㌀㜀㌀㤀㈀攀㌀　㌀　㈀　㔀㐀㘀搀　搀　愀㌀㌀㈀　㔀㐀㜀㈀　搀　愀㌀挀㌀　㌀㈀㘀㘀㌀㌀㌀攀㈀　㔀㐀㘀愀　搀　愀㐀㔀㔀㐀　搀　愀㔀㄀　搀　愀　　㌀㤀㈀攀㌀㘀㌀㐀㈀　㌀㜀㌀　㈀攀㌀　㌀　㈀　㌀㔀㌀㄀㌀㌀㈀攀㌀　㌀　㈀　㔀㐀㘀搀　搀　愀㌀㌀㈀　㔀㐀㜀㈀　搀　愀㌀挀㌀　㌀㈀㘀㘀㌀㌀㌀攀㈀　㔀㐀㘀愀　搀　愀㐀㔀㔀㐀　搀　愀㔀㄀　搀　愀　　㌀　㔀挀㜀㔀㌀㈀㌀　㌀㄀㌀㌀㔀挀㜀㔀㌀　㌀　㌀㈀㌀　㔀挀㜀㔀㌀　㌀　㌀㌀㌀㄀㔀挀㜀㔀㌀　㌀　㌀㌀㌀　㔀挀㜀㔀㌀　㌀　㌀㈀㌀㤀㔀挀㜀㔀㌀　
	The Application of Color Shading Model for Presentation of Digital Processing Results on Display�〶㌰散㘹〶〰〰〰〰挴㘵昱づ〰㘸〴㠰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〳〰〰〰〰〰〰〰㘸攴㘹〶挸昲㈵〷搴㠸搱攲㘹愵㌳挰㝦㝡愸㉦〳扡ㅢ㐱〰〰〰〰㡡㉡㡢〴㝦㝡愸㉦〳扡ㅢ㐱㜶㤷㕢戵㡡㉡㡢〴愸散㘹〶愸散㘹〶㤰散㘹〶〰〰〰〰挸㘵つて〰㘹〴㠰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〳〰〰〰〰〰〰〰㈸敢㘹〶㘰晡挳㜵ㅣ㐴㍥ㄴ㌱㑥ㄸ㤹㝦㝡愸㉦〳扡ㅢ㐱〰〰〰〰㡡㉡㡢〴㝦㝡愸㉦〳扡ㅢ㐱㜶㤷㕢戵㡡㉡㡢〴〸敤㘹〶〸敤㘹〶昰散㘹〶〰〰〰〰晣㘵ㄹて〰㙡〴㠰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〳〰〰〰〰〰〰〰㐸搱㘹〶搸晡挳㜵㜷扤㤵㐲攵㤲ㄵ㈵㝦㝡愸㉦〳扡ㅢ㐱〰〰〰〰㡡㉡㡢〴㝦㝡愸㉦〳扡ㅢ㐱㜶㤷㕢戵㡡㉡㡢〴㘸敤㘹〶㘸敤㘹〶㔰敤㘹〶〰〰〰〰攰㘵ㄵて〰㙢〴㠰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〳〰〰〰〰〰〰〰挸摥㘹〶㈸昰㈵〷挴㉦㤰慢㤰㠹㌲昷㝦㝡愸㉦b〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰3㌰㌳㌴㌳㌴㌳㌰㌲㘳㌲㌰㌳㌱㌳㌹㌳㌷㌳㌸㌲㘵㌲㌰㌲㘴㌲㌰㌳㌵㌳㌹㌳㌰㌲㌰㌵㘳㌷㌵㌳㌰㌳㌴㌳㌴㌳㌱㌲㘵㌰㘴㌰㘱㌳㌶㌲㘵㌲㌰㌵㘳㌷㌵㌳㌰㌳㌴㌳㌱
	ВЫБОР ЦВЕТА И ЕГО КОЛИЧЕСТВА ДЛЯ ПРЕДСТАВЛЕНИЯ РЕЗУЛЬТАТОВ ЦИФРОВОЙ ОБРАБОТКИ НА ДИСПЛЕЕ��).����������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������
	Untitled��䈄�৷㈄�۷㔄�Ϸ䈄�÷䄄�÷䈄�৷㈄�ӷ䌄�÷丄�ࣷ䤄�۷㠄�ӷ㰄�৷Ḅ�
	Untitled��〴㍡屵〴㍥屵〴㍤屵〴㐴屵〴㌸屵〴㌳屵〴㐳屵〴㐰屵〴㌰屵〴㐶屵〴㌸屵〴㑥ⱜ田㐴

	The Selection and Amount of Colors for Presentation of Digital Processing Results on Display��������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������ഀ
양䨀¶ꐆ퀟퐃졇甆墿贁��������
	РАСЧЕТ РЕЖИМА ФУНКЦИОНИРОВАНИЯ МФПЗС МАТРИЧНЫХ ФОТОЧУВСТВИТЕЛЬШХ ПРИБОРОВ С ЗАРЯДОВОЙ СВЯЗЬЮ��������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������ഀ
양䨀¶ꐆ퀟퐃졇甆墿贁��������
	The Calculation of the Solid State Image Pickup Device Mode�　　㘀攀　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　㤀㔀㄀㌀　　㠀㘀㌀㌀挀㜀攀㜀　　㄀㠀㌀　㈀㠀　㜀㤀　㄀㐀㤀昀　㘀　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　
	АНАЛИЗ ПРОЦЕССОВ НАГРУЗКИ И ВЫЯВЛЕНИЕ НЕИСПРАВНОСТЕЙ ГОРОДСКИХ ТАКСОФОНОВ�㄀攀尀甀　㐀㄀㄀尀甀　　㈀　尀甀　㐀㄀攀尀甀　㐀㈀㘀尀甀　㐀㄀㔀尀甀　㐀㄀搀尀甀　㐀㄀愀尀甀　㐀㄀㔀尀甀　　㈀　尀甀　㐀㈀搀尀甀　㐀㈀㐀尀甀　㐀㈀㐀尀甀　㐀㄀㔀尀甀　㐀㄀愀尀甀　㐀㈀㈀尀甀　㐀㄀㠀尀甀　㐀㄀㈀尀甀　㐀㄀搀尀甀　㐀㄀攀尀甀　㐀㄀㌀尀甀　㐀㄀攀尀甀　　㈀　尀甀　㐀㄀㜀尀甀　㐀㄀搀尀甀　㐀㄀　尀甀　㐀㈀㜀尀甀　㐀㄀㔀尀甀　㐀㄀搀尀甀　㐀㄀㠀尀甀　㐀㈀昀尀甀　　㈀　尀甀　㐀㄀昀尀甀　㐀㄀㔀尀甀　㐀㈀　尀甀　㐀㄀㠀尀甀　㐀㄀攀尀甀　㐀㄀㐀尀甀　㐀㄀㠀尀甀　㐀㈀㜀尀甀　㐀㄀㔀尀甀　㐀㈀㄀尀甀　㐀㄀愀尀甀　㐀㄀攀尀甀　㐀㄀㌀尀甀　㐀㄀攀尀甀　　㈀　尀甀　㐀㈀㄀尀甀　㐀㄀㠀尀甀　㐀㄀㌀尀甀　㐀㄀搀尀甀　㐀㄀　尀甀　㐀㄀戀尀甀　㐀㄀　Ā�﷿�������屵〰㈰屵㈰ㄳ屵〰㈰屵〴㐱屵〴㐳屵〴㍣屵〴㍣屵〴㌰屵〴㐲屵〴㍥屵〴㐰屵
	Ряс. 1. Случайная реалвзаяхя процесса нагрузи таксофоЯа.��㴄㠄伄 㸄㸄∄⸀����������������同�同�����Ā�����ȀȀĀ�����������������������������������������������������������������������������������������������������������������䥉⨀邅ꌀ����ࠀ�����������������������������Ā�倌쩜‎쩜怌쩜‎쩜Ā�怌쩜‎쩜瀌쩜逌쩜퀌쩜쩜ဍ쩜」쩜『쩜뀌쩜『쩜僗졜惦졜��묗�������������������郷뱜ꃷ뱜梴儆샶뱜뱜÷뱜ヷ뱜䃷뱜큠쥜ࡊ댆휀�汋嬅삿졜
	Рис. 2. Гистограммы длительностей. Ответных занятий: а) исправный;б) неисправный. Безответных занятий: в) исправный; г) неисправный.�　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　搀　　　　　搀挀㔀㤀㄀㐀愀　　　　戀㘀愀㐀　㘀搀　㄀昀搀㐀　㌀挀㠀㐀㜀㜀㔀　㘀㔀㠀戀昀㠀搀　㄀　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　����ᬀ�梓伀
	Рис, 3. Гистограммы распределений длительностей разговоров а) исправный; б) неисправный.�ЗЬЮ����������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������
	Рве. 4. Алгоритм распознавания неисправностей.�㤀㠀㤀㄀㈀　㤀㠀㜀ⴀ㄀㄀　㔀开䌀氀愀猀猀攀猀尀吀礀瀀攀䰀椀戀尀笀　　㘀䐀㌀䘀㜀䈀ⴀ㐀㈀䌀㘀ⴀ㐀䔀䌀㔀ⴀ䄀㈀䌀䈀ⴀ䐀㌀㈀䈀㠀㜀　䌀䄀㐀㠀㔀紀尀㄀⸀　尀　尀眀椀渀㌀㈀�紀尀吀礀瀀攀䰀椀戀�屵〴㍢⁜田㐴ㄠ屵〴㍤屵〴㐳屵〴㍢屵〴㌵屵〴㌲屵〴㑢屵〴㍣⁜田㐴ㅜ田㐴ぜ田㐳㕜田㐳㑜田㐳摜田㐳㡜田㐳挠屵〴㌷屵〴㍤屵〴㌰屵〴㐷屵〴㌵屵〴㍤屵〴㌸屵〴㌵屵〴㍣Ⱐ屵〴㐳屵〴㐱屵〴㐰屵〴㌵屵〴㌴屵〴㍤屵〴㌵屵〴㍤屵〴㍤屵〴㑢屵〴㌹⁜田㐳晜田㐳攠㐠屵〴㌷屵〴㍤屵〴㌰屵〴㐷屵〴㌵屵〴㍤
	Рис. 6. Диаграмма соотношения разнотипных сегментов: X исправные ; • неисправный .�〲昶㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㤮㔸‰⸰〠〮〰‹⸹㈠㐴⸸㔠㐹〮〰⁔洍ਲ਼⁔爍਼〰ㄴ〰ㄱ㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㜮㠸‰⸰〠〮〰‹⸳㔠㘶⸷㈠㐹〮㈸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲敦〰ㄱ〲攰〰ㄱ㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㤮〸‰⸰〠〮〰‱〮㐹‹ㄮ㜲‴㠹⸴㈠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㉥㄰㌱〰㌰㌰㌰㈰㉦㘰㌰〰〰显⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਹ⸴㤠〮〰‰⸰〠㤮㘴‱㌱⸵㜠㐹〮〰⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲昰〰ㄱ〲搱〰ㄱ㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㤮〴‰⸰〠〮〰‱〮㐹‱㔵⸷㈠㐹〮㈸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲攱〲昱〳〳〲昱〳〲〳〲〲昶〳〰〳〰〰ㄱ㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㠮㐸‰⸰〠〮〰‹⸶㐠㈱㐮㜲‴㤰⸹㠠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㉤戰㉦挰㉦㄰㌰㈰㌰㈰㉦㤰㌰㔰㉦㤰㉦戰㉦㄰㌰㜰㉦㤰㌱〾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਸ⸸㜠〮〰‰⸰〠㤮〷‶㤮〰‴㜸⸲㠠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㌰㈰㉦㤰㉦㐰㉦攰㉦㄰㉦挰㉦昰㉦㌾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਹ⸶㐠〮〰‰⸰〠㤮㘴‱ㄳ⸰〠㐷㤮〰⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲昳㸠呪ഊ䕔ഊ儍਀㤮㘴‷〮〰‵ㄳ⸰〠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㉦㌾⁔樍੅名ੑഊ0屵㈰ㄳ屵〰㈰屵〰㌱屵〰㌰屵〰㈹屵〰㉥�
	Traffic Processes Analysis and fault Detection of Coin Telephones�㘀㐀㔀挀㜀㔀㌀　㌀㐀㌀㄀㌀㠀㔀挀㜀㔀㌀　㌀㐀㌀㈀㌀　㈀　㔀挀㜀㔀㌀㈀㌀㄀㌀㄀㌀㘀㔀挀㜀㔀㌀　㌀㐀㌀㄀㌀㌀㔀挀㜀㔀㌀　㌀㐀㌀㈀㌀　㈀　㌀　㌀㄀㌀㠀㌀㈀㌀㜀㌀　㌀㈀㌀㄀㌀㜀㌀㄀㌀㜀㈀　㈀昀㈀　㔀挀㜀㔀㌀　㌀㐀㌀㈀㌀㠀㔀挀㜀㔀㌀　㌀㐀㌀㄀㌀㠀㈀攀㈀　㈀搀㈀　㔀挀㜀㔀㌀　㌀㐀㌀㈀㌀㈀㔀挀㜀㔀㌀　㌀㐀㌀㌀㌀　㔀挀㜀㔀㌀　㌀㐀㌀㌀㘀㈀㔀挀㜀㔀㌀　㌀㐀㌀㌀㌀㠀㔀挀㜀㔀㌀　㌀㐀㌀㌀㘀㐀㈀挀㈀　㌀㄀㌀㤀㌀㠀㌀㔀㈀攀㈀　㈀搀㈀　㌀㤀㌀㜀㈀　㔀挀㜀㔀　　　　　　　戀　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　㄀　　　　　　����ሀ�㲓鴀밅邮阁㜀㠀　㜀愀　㐀㌀搀戀　㔀㤀㠀㈀　㠀搀　㔀㔀㠀㄀搀㠀搀　㔀㤀　㄀攀㠀搀　㔀㈀㠀㄀攀㠀搀　㔀㔀挀㜀㔀㌀　




	Picture section�����������������������������������������������������������������捳᠏��������
	Untitled�ритерий FPE в зависимости от порядка Cj
	Untitled���〴㐱屵〴㌸屵〴㍤屵〴㐳屵〴㐱屵〴㍥屵〴㌸屵〴㌴屵〴㌰屵〴㍢屵〴㑣屵〴㍤屵〴

	Chapter�̀���䡃┇썵ꁊ樤흈ຮ罺꠯κᭁ��屵〴罺꠯κᭁ皗宵訪謄ࡖ┇ࡖ┇┇
	Picture section�гновенных спектров (скачок при N – 50; f – 0,1 -* 0,3 Гп; М =4, L = 10).��
	Untitled�〴㍦屵〴㌵屵〴㐰屵〴㌵屵〴㌳屵〴㍢屵〴㌰屵〴㌶屵〴㌸屵〴㌲屵〴㌰屵〴㍤屵〴㌸屵
	Untitled��ритерий FPE в зависимости от порядка C
	Untitled�〴㌱屵〴㑢屵〴㐱屵〴㐲屵〴㐰屵〴㍥屵〴㌴屵〴㌵屵〴㌹屵〴㐱屵〴㐲屵〴㌲屵〴㌸屵
	Untitled�〴㈱屵〴㍥屵〴㌴屵〴㌵屵〴㐰屵〴㌶屵〴㌰屵〴㐲屵〴㌵屵〴㍢屵〴㑣屵〴㍤屵〴㑢屵

	Statement section�оценок АР-лараметров (скачок при N = 150; 0, = -0,5 +0,5; аг= 0,6; М = 4; L = 50).��
	Untitled��〴㈱屵〴㍥屵〴㌴屵〴㌵屵〴㐰屵〴㌶屵〴㌰屵〴㐲屵〴㌵屵〴㍢屵〴㑣屵〴㍤屵〴㑢


	Illustrations���0㘴0〰��������ၡ갆쁿뤆ꁍ樇탿뤆İ㐶İ㔰偝갆뤆⁕樇낀뤆��������4㐱4㌸큤갆衾뤆樇梀뤆��������0㈰
	Untitled��〴㈱屵〴㍥屵〴㌴屵〴㌵屵〴㐰屵〴㌶屵〴㌰屵〴㐲屵〴㌵屵〴㍢屵〴㑣屵〴㍤屵〴㑢
	Untitled��〴㈱屵〴㍥屵〴㌴屵〴㌵屵〴㐰屵〴㌶屵〴㌰屵〴㐲屵〴㌵屵〴㍢屵〴㑣屵〴㍤屵〴㑢
	Ркс. Количественное распределение сигналов но классам в двумерном пространстве признаков.�ЬЮ��������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������ഀ

	Рис. 1. Пространственная обработка сигналов; АЦП – аналого-цифровой преобразователь; КД – квадратурный детектор; X – умножитель; !Е. – сумматор.�㐰〴㌰〴㍤〴㐱〴㐲〴㌲〴㌵〰㈰〴㍦〴㐰〴㌸〴㌷〴㍤〴㌰〴㍡〴㍥〴㌲〰㉥〰〰〴㉣〴㉥〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰
	Рис, 2. Пространственная обработка сигналов линейной плоской решетки (не показаны АЦП и КД).��������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������ഀ
양䨀ఀ�쒑䨀졇甆墿贁��������
	Ряс. 3. Структурная схема моделирующих программ.� •�䧉걏蘢倨㦏ퟶᶢ䴒焏拏ꭗ李レ漸�酄㊁쑬춡庮蚄谤㲻췃瓃ꮿ隸퓂鎼輹讯鲵흱Ⴏ䚢錨踼핞ꊯ칒濍⳧㠂ᯂ茹͍ﰨ㯨뚽⧜禧塹츴든ㄖ럏멏䚬뺌盲㷎﹜廈�껾ń豸⤀䘀䄀㤀㠀䐀紀尀倀爀漀砀礀匀琀甀戀䌀氀猀椀搀㌀㈀�㜳屵〰㘵屵〰㙥屵〰㜴屵〰㘱屵〰㜴屵〰㘹屵〰㙦屵〰㙥屵〰㈰屵〰㙦屵〰㘶屵〰㈰屵〰㐴屵〰㘹屵〰㘷屵〰㘹屵〰㜴屵〰㘱屵〰㙣屵〰㈰屵〰㔰屵〰㜲屵〰㙦屵〰㘳屵〰㘵屵〰㜳屵〰㜳屵〰㘹屵〰㙥屵〰㘷屵〰㈰屵〰㔲屵〰㘵屵〰㜳屵〰㜵屵〰㙣屵〰㜴屵〰㜳屵〰㈰屵〰㙦屵〰㙥屵〰㈰屵〰㐴屵〰㘹屵〰㜳屵〰㜰
	Рис. Зависимость оценки эффективного значения от произведения ооТ.�㍡〴㌰〰㈰〴㐱〴㌸〴㌳〴㍤〴㌰〴㍢〴㍥〴㌲〰㍢〰㈰〴㄰〴㈶〴ㅦ〰㈰㈰ㄳ〰㈰〴㌰〴㍤〴㌰〴㍢〴㍥〴㌳〴㍥〰㉤〴㐶〴㌸〴㐴〴㐰〴㍥〴㌲〴㍥〴㌹〰㈰〴㍦〴㐰〴㌵〴㍥〴㌱〴㐰〴㌰〴㌷〴㍥〴㌲〴㌰〴㐲〴㌵〴㍢〴㑣〰㍢〰㈰〴ㅡ〴ㄴ〰㈰㈰ㄳ〰㈰〴㍡〴㌲〴㌰〴㌴〴㐰〴㌰〴㐲〴㐳〴㐰〴㍤〴㑢〴㌹〰㈰〴㌴〴㌵〴㐲〴㌵〴㍡〴㐲〴㍥〴㐰〰㍢〰㈰〰㔸〰㈰㈰ㄳ〰㈰〴㐳〴㍣〴㍤〴㍥〴㌶〴㌸〴㐲〴㌵〴㍢〴㑣〰㍢〰㈰〰㈱〴ㄵ〰㉥〰㈰㈰ㄳ〰㈰〴㐱〴㐳〴㍣〴㍣〴㌰〴㐲〴㍥〴㐰〰㉥〰〰㌴㌰㌰㌴㌳㌰㌰㌴㌳㘴㌰㌴㌴㌱㌰㌴㌴㌲㌰㌴㌳㌲㌰㌴㌳㌵㌰㌰㌲㌰㌰㌴㌳㘶㌰㌴㌴㌰㌰㌴㌳㌸㌰㌴㌳㌷㌰㌴㌳㘴㌰㌴㌳㌰㌰㌴㌳㘱㌰㌴㌳㘵㌰㌴㌳㌲㌰㌰㌲㘵㌰㌰㌰㌰㌰㌴㌲㘳㌰㌴㌲㘵㌰㌰㌰㌰㌰㌰㌰㌰㌰㌰㌰㌰㌰㌰㌰㌰㌰㌰㌰㌰㌰㌰
	Рис, 1. Принцип эхо-зондирования.���������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������
	Рис. 2. Совокупность сигналов: а – отраженные эхо-сигналы; б – временной ряд, полученный после дискретизации.�〲昶〲晥〳〳〳っ㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㠮㘲‰⸰〠〮〰‹⸳㔠㄰㔮㜲‵㈷⸹㠠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㌰㄰㉦㄰㉦㠰㉦㔰㉦㘰㉦挰㌱〰㌰昰㌰㌰㌰㈰㌱〾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਸ⸸㈠〮〰‰⸰〠㤮〷‱㘵⸰〠㔲㠮㈸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲晥〲昱㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㠮㘷‰⸰〠〮〰‹⸳㔠ㄷ㤮〰‵㈷⸹㠠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㌰㠰㉦㘰㌰㌰㌰挰㌰㄰㉦㘾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਹ⸴㠠〮〰‰⸰〠㤮〷′ㄴ⸷㈠㔲㤮㈸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲晢〲晣〲昱〳〲〳〲〲昱〰ㅤ㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㠮㠲‰⸰〠〮〰‸⸵〠㘴⸱㌠㔱㘮㜰⁔洍ਲ਼⁔爍਼〰ㄴ〰っ㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㠮ㄴ‰⸰〠〮〰‹⸳㔠㜷⸰〠㔱㔮㤸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〳〲〲晦〲昵〲昶〳〱〲昷〲昹〳〳㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㤮〷‰⸰〠〮〰‹⸰㜠ㄲㄮ〰‵ㄶ⸲㠠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㌰㘰㉦昰㌰㌰㌱〾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名਷⸴〠〮〰‰⸰〠㠮㜹‱㐵⸰〠㔱㘮㈸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲昲〳っ㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㠮㌰‰⸰〠〮〰‱〮㜷‱㘰⸲㠠㔱㘮㐲⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲晦〲昵〲昹〲晥㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㤮㔶‰⸰〠〮〰‹⸳㔠ㄸ㌮㜲‵ㄶ⸹㠠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㌰㄰㉦㄰㉦㠰㉦㐰㉦昰㉦㌰㉦昰㌰ㄾ⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਸ⸵㔠〮〰‰⸰〠㤮㤲′㈸⸲㠠㔱㘮㈷⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲晥〲晦〳〱〲晤〲昱〲晣〳つ〲晥〲晦〲晡㸠呪ഊ䕔ഊ儍਀㰰〰放⁔樍੅名ੑഊ 㔱〮〰⁔洍ਲ਼⁔爍਼〰ㄵ㸠呪ഊ䕔ഊ儍਀衧砇ꁃ�贅堝贅逞贅⠞贅屵〴㍡屵
	Рис. 3. Блок-схема AP-обработки гидроакустических данных.�㴄㠄伄 㸄㸄∄⸀����������������同�同�����Ā�����ȀȀĀ�����������������������������������������������������������������������������������������������������������������䥉⨀邅ꌀ����ࠀ�����������������������������Ā�倌쩜‎쩜怌쩜‎쩜Ā�怌쩜‎쩜瀌쩜逌쩜퀌쩜쩜ဍ쩜」쩜『쩜뀌쩜『쩜僗졜惦졜��묗�������������������郷뱜ꃷ뱜梴儆샶뱜뱜÷뱜ヷ뱜䃷뱜큠쥜ࡊ댆휀�汋嬅삿졜傷졜����
	Рис, 4. AP-коэффициенты для модели порядка Q=3, V* = 0,2 (эхо-сигнал с нулевым средним значением, усредненный по 4 значениям).�㌰㌰㌰㌰㌰㌰㌰㌰㌰㌰㌰㌰㌰㌰㌰㌰㌰㌰㌰㌰㌰㌰㌰㌰㌰㌰㌰㌰㌰㌰㌰㌰㌰㌰㌰㌰㌰㌰㌰㌰㌰㌰㌰㌰㌰�　㄀㈀鼀�᎐栆낫ć昀　㜀挀戀挀　㔀㤀　愀攀㤀㘀　㄀㌀㜀　　㌀㠀　　㌀　　　㌀㜀　　㘀㄀　　㌀　　　㌀㐀　　㌀㌀　　㘀㐀　　㘀㈀　　㌀　　　㌀㔀　　㌀㤀　　㌀㠀　　㌀㈀　　㌀　　　㌀㠀　　㘀㐀　　㌀　　　㌀㔀　　㌀㔀　　㌀㠀　　㌀㄀　　㘀㐀　　㌀㠀　　㘀㐀　　㌀　　　㌀㔀　　㌀㤀　　㌀　　　㌀㄀　　㘀㔀　　㌀㠀　　㘀㐀　　㌀　　　㌀㔀　　㌀㈀　　㌀㠀　　㌀㄀　　㘀㔀　　㌀㠀　　㘀㐀　　㌀　　　㌀㔀　　㌀㔀　　㘀㌀　　㌀㜀　　㌀㔀　　㌀㌀　　㌀　　　����昀f쪐ä訆䂌贆㌀㈀㌀　㌀㈀㘀㘀㌀㤀㌀　㌀㈀㘀㘀㌀㐀㌀　㌀㈀㘀㘀㘀㔀㌀　㌀㈀㘀㘀㌀㄀㌀　㌀㈀㘀㘀㘀㌀㌀　㌀㈀㘀㘀㘀㘀㌀　㌀㈀㘀㘀㌀㌀㌀攀㈀　㔀㐀㘀愀　搀　愀㐀㔀㔀㐀　搀　愀㔀㄀　搀　愀㜀㄀　搀　愀㐀㈀㔀㐀　搀　愀㌀㤀㈀攀㌀㘀㌀㐀㈀　㌀　㈀攀㌀　㌀　㈀　㌀　㈀攀㌀　㌀　㈀　㌀㤀㈀攀㌀㘀㌀㐀㈀　㌀㄀㌀㄀㌀㌀㈀攀㌀　㌀　㈀　㌀㐀㌀㜀㌀㤀㈀攀㌀　㌀　㈀　㔀㐀㘀搀　搀　愀㌀㌀㈀　㔀㐀㜀㈀　搀　愀㌀挀㌀　㌀㈀㘀㘀㌀㌀㌀攀㈀　㔀㐀㘀愀　搀　愀㐀㔀㔀㐀　搀　愀㔀㄀　搀　愀　　㌀㤀㈀攀㌀㘀㌀㐀㈀　㌀㜀㌀　㈀攀㌀　㌀　㈀　㌀㔀㌀㄀㌀㌀㈀攀㌀　㌀　㈀　㔀㐀㘀搀　搀　愀㌀㌀㈀　㔀㐀㜀㈀　搀　愀㌀挀㌀　㌀㈀㘀㘀㌀㌀㌀攀㈀　㔀㐀㘀愀　搀　愀㐀㔀㔀㐀　搀　愀㔀㄀　搀　愀　　㌀　㔀挀㜀㔀㌀㈀㌀　㌀㄀㌀㌀㔀挀㜀㔀㌀　㌀　㌀㈀㌀　
	Рис. 5, Критерий FPE в зависимости от порядка Cj •��䧉걏蘢倨㦏ퟶᶢ䴒焏拏ꭗ李レ漸�酄㊁쑬춡庮蚄谤㲻췃瓃ꮿ隸퓂鎼輹讯鲵흱Ⴏ䚢錨踼핞ꊯ칒濍⳧㠂ᯂ茹͍ﰨ㯨뚽⧜禧塹츴든ㄖ럏멏䚬뺌盲㷎﹜廈�껾ń豸⤀䘀䄀㤀㠀䐀紀尀倀爀漀砀礀匀琀甀戀䌀氀猀椀搀㌀㈀�㜳屵〰㘵屵〰㙥屵〰㜴屵〰㘱屵〰㜴屵〰㘹屵〰㙦屵〰㙥屵〰㈰屵〰㙦屵〰㘶屵〰㈰屵〰㐴屵〰㘹屵〰㘷屵〰㘹屵〰㜴屵〰㘱屵〰㙣屵〰㈰屵〰㔰屵〰㜲屵〰㙦屵〰㘳屵〰㘵屵〰㜳屵〰㜳屵〰㘹屵〰㙥屵〰㘷屵〰㈰屵〰㔲屵〰㘵屵〰㜳屵〰㜵屵〰㙣屵〰㜴屵〰㜳屵〰㈰屵〰㙦屵〰㙥屵〰㈰屵〰㐴屵〰㘹屵〰㜳屵〰㜰屵〰㙣屵〰㘱屵〰㜹+‬
	Рис. в. Определение границ сегментов с тестовым сигналом.�㴄㠄伄 㸄㸄∄⸀����������������同�同�����Ā�����ȀȀĀ�����������������������������������������������������������������������������������������������������������������䥉⨀邅ꌀ����ࠀ�����������������������������Ā�倌쩜‎쩜怌쩜‎쩜Ā�怌쩜‎쩜瀌쩜逌쩜퀌쩜쩜ဍ쩜」쩜『쩜뀌쩜『쩜僗졜惦졜��묗�������������������郷뱜ꃷ뱜梴儆샶뱜뱜÷뱜ヷ뱜䃷뱜큠쥜ࡊ댆휀�汋嬅삿졜傷졜����
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