



















































































































































































































































































































































































	b12323810�㘀昀尀甀　　㘀昀尀甀　　㜀㌀尀甀　　㜀㐀尀甀　　㘀㤀尀甀　　㜀㌀尀甀　　㘀㔀�㘠�洀瀀�
	Picture section��썗됆㭢䡤欇柚ꘗ歎�吀곝挬⊾Ҁ��������̀���뀏欇飺ࡵ㵝햐荫䄧ᯈ׃捪퍴��攭糚꼗Տ�ጀ睪顭ᨈ⨀���ጀ睪顭ᨈ���ऀ���墰騇��䱍䕍
	Untitled�汴Ā���怟댅��㌂���̀�������Ā���射���缃��������
	Untitled�汴Ā���怟댅��㌂���̀�������Ā���射���缃��������

	Chapter�ᄁĻᜠᔖܔ⌆ᄡ㌓㜲㔶✴⬦āĆ䡛樑赟ࣾﺬỆ脆㴬Ӿ︱䔸憟іﰱ穫ℙ▞�
	Untitled�汴Ā���怟댅��㌂���̀�������Ā���射���缃��������

	МЕТОДЫ И УСТРОЙСТВА РЕГИСТРАЦИИ, ПЕРЕДАЧИ, ОБРАБОТКИ И ПРЕДСТАВЛЕНИЯ ИНФОРМАЦИИ�攺嵝籞䉹⁴桥孛㩳灡捥㩝嵼幢祛嬺獰慣攺嵝籞睲楴瑥渠批孛㩳灡捥㩝嵼幥摩瑥搠批孛㩳灡捥㩝嵼幂祛嬺獰慣攺嵝籞䕤楴敤⁢祛嬺獰慣攺嵝籞䍯浰楬敤⁢祛嬺獰慣攺嵝籞�좷唆᜖᜖耾娲㼗⸍�⡝⌒灢⌒遝⌒䡥⌒끥⌒⌒做⌒롚⌒롧⌒䁰⌒ᡳ⌒큭⌒表⌒⁨⌒ꁮ⌒䡲⌒聳⌒m⌒㡮⌒⌒桭⌒偧⌒�ၱ⌒顬⌒쁩⌒ꡰ⌒࡯⌒灯⌒硱⌒ぬ⌒⌒끲⌒⌒塩⌒⡪⌒遪⌒⌒恫⌒졫⌒项⌒硾⌒�ၾ⌒塶⌒z⌒⁵⌒衵⌒桺⌒⌒ᢀ⌒롴⌒側⌒큺⌒䁽⌒꡽⌒肀⌒㡻⌒쁶⌒ꁻ⌒⌒⡷⌒遷⌒䡿⌒⌒끿⌒恸⌒⌒졸⌒べ⌒ࡼ⌒灼⌒⢄⌒悅⌒종⌒碋⌒ꢊ⌒뢁⌒䂊⌒�ႋ⌒袂⌒⌒ࢉ⌒₂⌒䢌⌒肍⌒ᢍ⌒ゆ⌒领⌒낌⌒⌒傁⌒�⌒還⌒⌒境⌒삃⌒炉⌒梇⌒킇⌒㢈⌒ꂈ⌒ꢗ⌒䂗⌒ꂕ⌒₏⌒⌒悒⌒邑⌒ࣩሒ胭ሒ죲ሒ䃪ሒ　　㘀㜀脳ȗ『�끮嘅쀊嘅렕嘅‖嘅〒��園頍嘅䠥��園倕嘅嘅ࠢ��園⁞園�嘅⠪��園᠔嘅퀎嘅젞��嘅��園園�퀠����嘅젌嘅
	Contribution�浡牧潴⹶楩止敲朠牥獟㨺䕬敭敮瑳䵥牧敤⁼ਠ䔠偒佄㌠䑗卲瘮數攠ㄵ⸰㠮㈰ㄶ‱㐺㔱⁄坓牶⁤眠牵汥創湏捲⁍慮慧敲⁡晴敲⁒畮佃副湐
	СПЕЦИАЛИЗИРОВАННЫЕ ЦИФРОВЫЕ УСТРОЙСТВА С ГИБКОЙ АРХИТЕКТУРОЙ ДЛЯ ЭКСПРЕСС-ОБРАБОТКИ СИГНАЛОВ В КОМПЛЕКСАХ АВТОМАТИЗАЦИИ НАУЧНЫХ ИССЛЕДОВАНИЙ����������଀�������Ā�����������଀�������Ā�����������଀�������������������଀�������Ā�����������଀�������Ā�����������଀�������Ā�����������଀�������Ā�����������଀�������Ā�����������଀�������������������଀�������Ā�����������଀�������Ā�����������̀���Ȁ���Ā�����������଀�������Ā�����������଀�������Ā�����������଀�������Ā�����������଀�������Ā�����������଀�������Ā�����������଀�������Ā�����������̀�������Ā�����������଀�������Ā�����������଀�������Ā�����������଀�������Ā�����������଀�������Ā�����������̀���Ā���Ā�����������̀�������Ā�����������଀�������Ā�����������଀�������Ā�����������଀�������Ā�����������଀�������Ā�����������଀�������Ā�����������଀�������Ā�����������଀�������Ā�����������଀�������Ā�����������଀�������Ā�����������଀�������Ā�
	Special East Digital Signal Processing System for Automatic Research Equipment��攺嵝籞䉹⁴桥孛㩳灡捥㩝嵼幢祛嬺獰慣攺嵝籞睲楴瑥渠批孛㩳灡捥㩝嵼幥摩瑥搠批孛㩳灡捥㩝嵼幂祛嬺獰慣攺嵝籞䕤楴敤⁢祛嬺獰慣攺嵝籞䍯浰楬敤⁢祛嬺獰慣攺嵝籞�좷唆᜖᜖耾娲㼗⸍�⡝⌒灢⌒遝⌒䡥⌒끥⌒⌒做⌒롚⌒롧⌒䁰⌒ᡳ⌒큭⌒表⌒⁨⌒ꁮ⌒䡲⌒聳⌒m⌒㡮⌒⌒桭⌒偧⌒�ၱ⌒顬⌒쁩⌒ꡰ⌒࡯⌒灯⌒硱⌒ぬ⌒⌒끲⌒⌒塩⌒⡪⌒遪⌒⌒恫⌒졫⌒项⌒硾⌒�ၾ⌒塶⌒z⌒⁵⌒衵⌒桺⌒⌒ᢀ⌒롴⌒側⌒큺⌒䁽⌒꡽⌒肀⌒㡻⌒쁶⌒ꁻ⌒⌒⡷⌒遷⌒䡿⌒⌒끿⌒恸⌒⌒졸⌒べ⌒ࡼ⌒灼⌒⢄⌒悅⌒종⌒碋⌒ꢊ⌒뢁⌒䂊⌒�ႋ⌒袂⌒⌒ࢉ⌒₂⌒䢌⌒肍⌒ᢍ⌒ゆ⌒领⌒낌⌒⌒傁⌒�⌒還⌒⌒境⌒삃⌒炉⌒梇⌒킇⌒㢈⌒ꂈ⌒ꢗ⌒䂗⌒ꂕ⌒₏⌒⌒悒⌒邑⌒ࣩሒ胭ሒ죲ሒ䃪ሒ　　㘀㜀脳ȗ『�끮嘅쀊嘅렕嘅‖嘅〒��園頍嘅䠥��園倕嘅嘅ࠢ��園⁞園�嘅⠪��園᠔嘅퀎嘅젞��嘅��園園�퀠���
	ПРИНЦИП ИНВАРИАНТНОСТИ И ОБНАРУЖЕНИЕ СИГНАЛА�爀瘀㌀⸀攀砀攀�㤮㜲‵ㄹ⸰〠呭ഊ㌠呲ഊ㰰〴㤾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਸ⸲㤠〮〰‰⸰〠㤮㘴″〮㈸‵ㄹ⸲㠠呭ഊ㌠呲ഊ㰰〱㤰〱㐰〱㠾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名਷⸳ㄠ〮〰‰⸰〠㠮㜹′〮〰‴㤹⸵㜠呭ഊ㌠呲ഊ㰰〳㜰〲㐰〲昰〲攰〳㐰〳㜰〳㈰〲㐾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਸ⸰㔠〮〰‰⸰〠㜮㘵‶㌮㜲‵〱⸲㠠呭ഊ㌠呲ഊ㰰〳㌰〳㈰〲昰〹攰〳㜰〲㠰〲㠰〳㄰〲挰〲昰〲挰〳㘰〲㠾⁔樍੅名ੑഊ3⁔洍ਲ਼⁔爍਼〰て㸠呪ഊ䕔ഊ儍਀ㄳ⸰〠㔲㐮㈸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲昱㸠呪ഊ䕔ഊ儍਀������ഊ䕔ഊ儍
	Das Invariantprinzip-Dzip and die Signalauffladung�攀　　　　㘀搀㘀㄀㜀㈀㘀㜀㘀昀㜀㐀㈀攀㜀㘀㘀㤀㘀㤀㘀戀㘀㈀㘀㔀㜀㈀㘀㜀㈀　㜀㈀㘀㔀㜀㌀㔀昀㌀愀㌀愀㐀㔀㘀挀㘀㔀㘀搀㘀㔀㘀攀㜀㐀㜀㌀㐀搀㘀㔀㜀㈀㘀㜀㘀㔀㘀㐀㈀　㜀挀　愀㈀　㐀㔀㈀　㔀　㔀㈀㐀昀㐀㐀㌀㌀㈀　㐀㐀㔀㜀㔀㌀㜀㈀㜀㘀㈀攀㘀㔀㜀㠀㘀㔀㈀　㌀㄀㌀㔀㈀攀㌀　㌀㠀㈀攀㌀㈀㌀　㌀㄀㌀㘀㈀　㌀㄀㌀㐀㌀愀㌀㔀㌀㄀㈀　㐀㐀㔀㜀㔀㌀㜀㈀㜀㘀㈀　㘀㐀㜀㜀㈀　㜀㈀㜀㔀㘀挀㘀㔀㔀㈀㜀㔀㘀攀㐀昀㘀㌀㜀㈀㈀　㐀搀㘀㄀㘀攀㘀㄀㘀㜀㘀㔀㜀㈀㈀　㘀㄀㘀㘀㜀㐀㘀㔀㜀㈀㈀　㔀㈀㜀㔀㘀攀㐀昀㐀㌀㔀㈀㘀昀㘀攀㔀　��������


	ОПТИМАЛЬНЫЙ ФИЛЬТР ДЛЯ ВЫДЕЛЕНИЯ КОМПЛЕКСНОЙ ОГИБАЩЕЙ СИНХРОННЫМИ ДЕТЕКТОРАМИ�㠮㜲‰⸰〠〮〰‹⸰㜠㌹⸰〠㔱㤮㈸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲昹〳〲〳〰〲晦〲晣〳つ〲昸〲晦〲昳〲昱〳〳〳つ㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㠮㌶‰⸰〠〮〰‹⸳㔠㄰㜮〰‵ㄸ⸹㠠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㉦昰㉦㔰㉦攰㉦昰㌰㄰㉦昰㉦㔰㉦攰㌰挰㉦㘾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਸ⸷㔠〮〰‰⸰〠㤮㌵‱㘵⸷㈠㔱㠮㤸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲晢〲晦〲晦〳〱〲昵〲昹〲晥〲昱〳〳〳っ㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㜮㄰‰⸰〠〮〰‹⸶㐠㈲〮〰‵ㄹ⸰〠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㉦㤾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਸ⸷㤠〮〰‰⸰〠㤮〷′㌰⸰〠㔱㠮㤸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〳〰〳〱〲昶〲晦〲昲〳〱〲昱〲昸〲晦〲昳〲昱〳〳〳つ㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㤮㈴‰⸰〠〮〰‹⸳㔠㌰㐮〰‵ㄸ⸹㠠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㌰〰㉦昰㉦挰㌰㐰〱〾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਸ⸴㐠〮〰‰⸰〠㤮㌵″㤮〰‵〶⸹㠠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㌰㠰㉦㘰㉦攰㉦攰㌰㐰㌰显⁔樍੅名ੑഊ0㉦㘰㌰㌾⁔樍੅名ੑഊ1〾⁔樍੅名ੑഊ.指렫指铵簇嚡指*指ꓵ簇嚡耲指指듵簇嚡䀱指࠱指
	Рис.’l. Схема выделения комплексной огибающей при помощи синхронных детекторов.�攺嵝籞䉹⁴桥孛㩳灡捥㩝嵼幢祛嬺獰慣攺嵝籞睲楴瑥渠批孛㩳灡捥㩝嵼幥摩瑥搠批孛㩳灡捥㩝嵼幂祛嬺獰慣攺嵝籞䕤楴敤⁢祛嬺獰慣攺嵝籞䍯浰楬敤⁢祛嬺獰慣攺嵝籞�좷唆᜖᜖耾娲㼗⸍�⡝⌒灢⌒遝⌒䡥⌒끥⌒⌒做⌒롚⌒롧⌒䁰⌒ᡳ⌒큭⌒表⌒⁨⌒ꁮ⌒䡲⌒聳⌒m⌒㡮⌒⌒桭⌒偧⌒�ၱ⌒顬⌒쁩⌒ꡰ⌒࡯⌒灯⌒硱⌒ぬ⌒⌒끲⌒⌒塩⌒⡪⌒遪⌒⌒恫⌒졫⌒项⌒硾⌒�ၾ⌒塶⌒z⌒⁵⌒衵⌒桺⌒⌒ᢀ⌒롴⌒側⌒큺⌒䁽⌒꡽⌒肀⌒㡻⌒쁶⌒ꁻ⌒⌒⡷⌒遷⌒䡿⌒⌒끿⌒恸⌒⌒졸⌒べ⌒ࡼ⌒灼⌒⢄⌒悅⌒종⌒碋⌒ꢊ⌒뢁⌒䂊⌒�ႋ⌒袂⌒⌒ࢉ⌒₂⌒䢌⌒肍⌒ᢍ⌒ゆ⌒领⌒낌⌒⌒傁⌒�⌒還⌒⌒境⌒삃⌒炉⌒梇⌒킇⌒㢈⌒ꂈ⌒ꢗ⌒䂗⌒ꂕ⌒₏⌒⌒悒⌒邑⌒ࣩሒ胭ሒ죲ሒ䃪ሒ　　㘀㜀脳ȗ『�끮嘅쀊嘅렕嘅‖嘅〒��園頍嘅䠥��園倕嘅嘅ࠢ��園⁞園�嘅⠪��園᠔嘅퀎嘅젞��嘅��園園�퀠����嘅젌嘅
	Рис. 2. Фильтрация низкочастотных компонент.�㐴〰㝡〰㘹〰㜰〰㈰〰㘱〰㙥〰㘴〰㈰〰㘴〰㘹〰㘵〰㈰〰㔳〰㘹〰㘷〰㙥〰㘱〰㙣〰㘱〰㜵〰㘶〰㘶〰㙣〰㘱〰㘴〰㜵〰㙥〰㘷〰〰㘵〰㌰〰㌰〰㌰〰㌰〰㌶〰㘴〰㌶〰㌱〰㌷〰㌲〰㌶〰㌷〰㌶〰㘶〰㌷〰㌴〰㌲〰㘵〰㌷〰㌶〰㌶〰㌹〰㌶〰㌹〰㌶〰㘲〰㌶〰㌲〰㌶〰㌵〰㌷〰㌲〰㌶〰㌷〰㌲〰㌰〰㌷〰㌲〰㌶〰㌵〰㌷〰㌳〰㌵〰㘶〰㌳〰㘱〰㌳〰㘱〰㌴〰㌵〰㌶〰㘳〰㌶〰㌵〰㌶〰㘴〰㌶〰㌵〰㌶〰㘵〰㌷〰㌴〰㌷〰㌳〰㌴〰㘴〰㌶〰㌵〰㌷〰㌲〰㌶〰㌷〰㌶〰㌵〰㌶〰㌴〰㌲〰㌰〰㌷〰
	Рис, 3. Фильтр на базе линии задержек с 2N+l отводами.�㐧⺘ꦖ ᵪ럻锂앻懼ሤ䳃ꗾ⤦ͬꞺ鑑嶩ﮆ恣⨷尕愕܇㑈ᬗĤ먾ߧⴆꀆ轩悹癅䈱ၹ琂儻㪢꾙㧾魺ἐ웾誦㺨﹙䉧̇J��曈ꔕ〆�瀀甀栀愀猀琀甀猀琀攀栀渀漀氀漀漀最椀愀琀Ⰰ�㘀㄀尀甀　　㜀㌀尀甀　　㜀㐀尀甀　　㜀㔀尀甀狈뤕㜂�焠焍਱‰‰‱‰‰⁣洍ਲ਼㔱‰‰‵㜱‰‰⁣洍ਯ䥭慧攰⁄漍ੑ⁑ഊ㌠呲ഊ⽆潮瑕‱⁔昍ੱഊ䉔ഊ㄰⸱㔠〮〰‰⸰〠㤮㘴‱㤮㈸‴㤶⸲㠠呭ഊ㌠呲ഊ㰰〱㤰〱㐰〱㠾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਲ਼㘮〲‰⸰〠〮〰′㜮㔰′㠳⸷㈠㐹〮〰⁔洍ਲ਼⁔爍਼〰㌷〰㌵㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㔴⸵㌠〮〰‰⸰〠㈸⸹ㄠ㈷㈮㈸‴㜲⸵㜠呭ഊ㌠呲ഊ㰰ぢ㠰〴㠾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名਱〮ㄷ‰⸰〠〮〰‹
	Optimal Complex Filter ln Output of the Phase-Sensitive Detector�㉦〰㈰〴ㅡ〴ㅥ〴ㅣ〴ㅦ〴ㅢ〴ㄵ〴ㅡ〴㈱〴ㅤ〴ㅥ〴ㄹ〰㈰〴ㅥ〴ㄳ〴ㄸ〴ㄱ〴㄰〴㈹〴ㄵ〴ㄹ〰㈰〴㈱〴ㄸ〴ㅤ〴㈵〴㈰〴ㅥ〴ㅤ〴ㅤ〴㉢〴ㅣ〴ㄸ〰㈰〴ㄴ〴ㄵ〴㈲〴ㄵ〴ㅡ〴㈲〴ㅥ〴㈰〴㄰〴ㅣ〴ㄸ〰〰㌸㉥㌷㌲㈰㌰㉥㌰㌰㈰㌰㉥㌰㌰㈰㌹㉥㌰㌷㈰㌳㌹㉥㌰㌰㈰㌵㌱㌹㉥㌲㌸㈰㔴㙤つち㌳㈰㔴㜲つち㍣㌰㌲㘶㌹㌰㌳㌰㌲㌰㌳㌰㌰㌰㌲㘶㘶㌰㌲㘶㘳㌰㌳㌰㘴㌰㌲㘶㌸㌰㌲㘶㘶㌰㌲㘶㌳㌰㌲㘶㌱㌰㌳㌰㌳㌰㌳㌰㘴㍥㈰㔴㙡つち㐵㔴つち㔱つち㜱つち㐲㔴つち㌸㉥㌳㌶㈰㌰㉥㌰㌰㈰㌰㉥㌰㌰㈰㌹㉥㌳㌵㈰㌱㌰㌷㉥㌰㌰㈰㌵㌱㌸㉥㌹㌸㈰㔴㙤つち㌳㈰㔴㜲つち㍣㌰㌲㘶㘶㌰㌲㘶㌵㌰㌲㘶㘵㌰㌲㘶㘶㌰㌳㌰㌱㌰㌲㘶㘶㌰㌲㘶㌵㌰㌲㘶㘵㌰㌳㌰㘳㌰㌲㘶㌶㍥㈰㔴㙡つち㐵㔴つち㔱つち㜱つち㐲㔴つち㌸㉥㌷㌵㈰㌰㉥㌰㌰
	Untitled�iantprinzip-Dzip and die Signalauffladu

	СИСТЕМЫ ВОССТАНОВЛЕНИЯ НЕСУЩЕЙ И ТАКТОВОЙ СШХРШИЗАЦИИ В ПРИЕМНИКЕ МЧМ�㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㠮ㄹ‰⸰〠〮〰‹⸳㔠㈵⸷㈠㔲㐮ㄳ⁔洍ਲ਼⁔爍਼〳〷〲昹〳㄰㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㤮㌵‰⸰〠〮〰‱〮㈰‴㘮〰‵㈳⸴㈠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㌰㈰㉦㤰㉦㐰㉦攰㉦㄰㉦挰㉦㄰〰显⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਸ⸵㘠〮〰‰⸰〠㤮〷‹〮〰‵㈴⸲㠠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㉦㌰㌰挰㉦㠰㉦㌰㉦㄰㉦攰㉦攰㉦㄰㌱〾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਸ⸷ㄠ〮〰‰⸰〠㤮㌵‱㌹⸰〠㔲㌮㤸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲晥〲昶〳〲〳〳〲昱〳〷〲昹〲晦〲晥〲昱〳〱〲晥〳っ〲晤〲昹㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㠮㜳‰⸰〠〮〰‹⸰㜠㈱㜮㔷‵㈴⸲㠠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㌱〰㉦㌰㉦挰㉦㘰㉦攰㉦㤰㌱〰㉦搰㉦㤾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名਷⸵〠〮〰‰⸰〠㤮㘴′㘶⸰〠㔲㐮〰⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲昳㸠呪ഊ䕔ഊ儍਀呭ഊ㌠呲ഊ㰰〵㄰〵㈰〴挰〵㘰〴㠰〵㘾⁔樍੅名ੑഊ<〰㉣〰つ〰㑦㸠呪ഊ䕔ഊ儍਀猭䝌䉌⹩湩ੌ潣慬偡瑨㩃㩜偲潧牡
	Рис. 1. Приемник МЧМ с системами ТС и ВН.�㔠屵〴㐴屵〴㍢屵〴㐳屵〴㍡屵〴㐲屵〴㐳屵〴㌰屵〴㐶屵〴㌸屵〴㌹⁜田㐳ぜ田㐳捜田㐳晜田㐳扜田㐳㡜田㐴㉜田㐴㍜田㐳㑜田㐴戠屵〴㐱屵〴㌸屵〴㌳屵〴㍤屵〴㌰屵〴㍢屵〴㌰⁜田㐳摜田㐳〠屵〴㍣屵〴㍥屵〴㍣屵〴㌵屵〴㍤屵〴㐲⁜田㐴ㅜ田㐴ぜ田㐳ぜ田㐳ㅜ田㐳ぜ田㐴㉜田㐴扜田㐳㉜田㐳ぜ田㐳摜田㐳㡜田㐴映屵〴㍦屵〴㍥屵〴㐰屵〴㍥屵〴㌳屵〴㍥屵〴㌲屵〴㍥屵〴㌳屵〴㍥⁜田㐴㍜田㐴ㅜ田㐴㉜田㐴ぜ田㐳敜田㐳㥜田㐴ㅜ田㐴㉜田㐳㉜田㐳〮0
	Simultaneous Carrier and Symbol Timing Synchronisations in MSK Receiver�ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㠮㠳‰⸰〠〮〰‹⸳㔠㌵⸰〠㔱㜮㤸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲晦〳〰〲昶〳〱〲昱〳〳〲晦〳〱㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㜮㜹‰⸰〠〮〰‹⸰㜠㜷⸰〠㔱㤮㈸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲晤〲晦〲昷〲昶〳〳㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㠮㠳‰⸰〠〮〰‱〮㐹‱〸⸰〠㔱㤮㈸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲昹〲昸〲晤〲昶〲晥〲昹〳〳〳つ㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㠮㠳‰⸰〠〮〰‱〮㐹‱㔲⸲㠠㔱㤮㈸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲昸〲晥〲昱〳〸〲昶〲晥〲昹〲昶㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㠮㘲‰⸰〠〮〰‸⸷㤠ㄹ㜮〰‵㈰⸲㠠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㉦挰㌰昰㉦㈰㉦昰㉦㐰㉦显⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਹ⸱㠠〮〰‰⸰〠㤮㌵′㌱⸰〠㔲〮㤸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〳〰〲昱〳〱〲昱〲晤〲昶〳〳〳〱〲昱㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㠮㔳‰⸰〠〮〰‱〮㜷′㠰⸷㈠㔲ㄮ㐲⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲昳〲昳〲昶〲昵〲昶〲晥〲昹〲昶〲晤㸠呪ഊ䕔ഊ儍਀㌰屵〴㍤屵〴㌰屵〴㍢屵〴㌰屵〰㉥C
	ЭКСПРЕСС-ОБРАБОТКА СИГНАЛОВ МИКРОКОНТРОЛЛЕРОМ "МОСТ"���䱍䕍䲧�∁�팁�㢝⛢�蒃��䱍䕍㲥�、�턁�㲝៣�蒃��䱍䕍�㬀��ゝ寤�蒃��䱍䕍鲦�瀀��㒝滥�蒃��䱍䕍␛�딀�켁�࢝��蒃��ԫ謉氎�焀�꜁�ಝ�峧�蒃��̀췿鰟��꤁��툖ۨ�蒃��䱍䕍㐝�㬀�츁�ҝ혖㏩�蒃��∇㐵ఘ�匀�꜁�ᢝ쨖ᛪ�蒃��㝮ᐒ��ꠁ�Ო츖�蒃��⁖Ć㰞�輀�딁�ႝ숖ﻬ�蒃��脂䵕퐛�䔀�됁�ᒝ옖槭�蒃��䱍䕍鐞��똁�條먖ዮ�蒃��溝렖Ⱌ�鴀�딁�沝븖ï�蒃��䱍䕍萜�匀�븁�悝눖ᛰ�蒃��䱍䕍䐟�᠁�뜁�撝똖⛱�蒃��
	Рис. 1. Поиск адресов максимальных элементов массива с отбраковкой, NPI =NP2 = 3.�‰⸰〠〮〰‱〮㐹‴㌮〰‵㈱⸲㜠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㉥〰㌰㄰㉦㘰㉦㔰㌰〰㉦昰㉦挰㉦㄰㉦㐰㉦㄰㉦㘰㌰㌰㌰㈰㌱〰〰显⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਸ⸷㈠〮〰‰⸰〠㤮〷‱㈱⸲㠠㔲ㄮ㈸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〳〸〳〳〲晦㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㠮㌳‰⸰〠〮〰‹⸳㔠ㄴㄮ〰‵㈰⸹㠠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㌰〰㌰㄰㉦㤾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਹ⸲〠〮〰‰⸰〠㤮〷‱㘰⸰〠㔲㈮㈸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〳づ〳〳〲晦〲晤㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㠮㜱‰⸰〠〮〰‹⸳㔠ㄸ㐮㜲‵㈰⸹㠠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㌰㄰㉦㘰㉦㠰㌰㐰㉦挰㌰搰㌰㌰㉦㤰㌰㄰㌰㐰㌰昰㌰愰㉦㤰㉦㘾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਸ⸵㜠〮〰‰⸰〠㄰⸲〠㈵㤮〰‵㈱⸲㜠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㌰㔰㉦挰㌰㐰㉦戰㌰㌰㌰㐰㉦㄰㌰㜰㉦㤰㉦㤾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਹ⸹㌠〮〰‰⸰〠㤮㘴″ㄳ⸰〠㔲〮㤸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〳〴〳〸〲昹〰㄰㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㠮㌳‰⸰〠〮〰‹⸰㜠㐳⸰〠㔰㤮㈸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〳〳〳っ〲昳〲昱〳て〳〳〳〲〳㄰㸠呪ഊ䕔ഊ儍਀�̀���脀�ሀ�츄���䠅�������Ԁ�����
	Signals Express-processing with Microcontroller MOST����䱍䕍䲧�∁�팁�㢝⛢�蒃��䱍䕍㲥�、�턁�㲝៣�蒃��䱍䕍�㬀��ゝ寤�蒃��䱍䕍鲦�瀀��㒝滥�蒃��䱍䕍␛�딀�켁�࢝��蒃��ԫ謉氎�焀�꜁�ಝ�峧�蒃��̀췿鰟��꤁��툖ۨ�蒃��䱍䕍㐝�㬀�츁�ҝ혖㏩�蒃��∇㐵ఘ�匀�꜁�ᢝ쨖ᛪ�蒃��㝮ᐒ��ꠁ�Ო츖�蒃��⁖Ć㰞�輀�딁�ႝ숖ﻬ�蒃��脂䵕퐛�䔀�됁�ᒝ옖槭�蒃��䱍䕍鐞��똁�條먖ዮ�蒃��溝렖Ⱌ�鴀�딁�沝븖ï�蒃��䱍䕍萜�匀�븁�悝눖ᛰ�蒃��䱍䕍䐟�᠁�뜁�撝똖⛱�蒃�
	ШСТРОДЕЙСТВУЩИЙ СПЕКТРАЛЬНО-КОРРЕЛЯЦИОННЫЙ АНАЛИЗАТОР ЭХО-СИГНАЛОВ�㌵〴㐰〴㌶〴㌵〴㍡〰㈰〴㐱〰㈰〰㌲〰㑥〰㉢〰㙣〰㈰〴㍥〴㐲〴㌲〴㍥〴㌴〴㌰〴㍣〴㌸〰㉥〰〰㌴㈷㉥㤸愹㤶㈰〱攱〱ㅤ㙡户晢㤵〲挵㝢㘱晣ㄲ㈴㑣挳愵晥㈹㈶〳㙣愷扡㤴㔱㕤愹晢㠶㘰㘳㉡㌷㕣ㄵ㘱ㄵ〷〷㌴㐸ㅢㄷ〱㈴扡㍥〷攷㉤〶愰〶㡦㘹㘰戹㜶㐵㐲㌱㄰㜹㜴〲㔱㍢㍡愲散ㅡ慦㤹㌹晥㥢㝡ㅦ㄰挶晥㡡愶㍥愸晥㔹㐲㘷〳〷〰㑡〰〰〰〰㘶挸愵ㄵ㌰〶〰㠰㜰〰㜵〰㘸〰㘱〰㜳〰㜴〰㜵〰㜳〰㜴〰㘵〰㘸〰㙥〰㙦〰㙣〰㙦〰㙦〰㘷〰㘹〰㘱〰㜴〰㉣〰〰〰㌶〰㌱〰㕣〰㜵〰㌰〰㌰〰㌷〰㌳〰㕣〰㜵〰㌰〰㌰〰㌷〰㌴〰㕣〰㜵〰㌰〰㌰〰㌷〰㌵〰㕣〰㜵〰㜲挸戹ㄵ㌷〲〰㠰㜱㈰㜱つち㌱㈰㌰㈰㌰㈰㌱㈰㌰㈰㌰㈰㘳㙤つち㌳㌵㌱㈰㌰㈰㌰㈰㌵㌷㌱㈰㌰㈰㌰㈰㘳㙤つち㉦㐹㙤㘱㘷㘵㌰㈰㐴㙦つち㔱㈰㔱つち㌳㈰㔴㜲つち㉦㐶㙦㙥㜴㔵㈰㌱㈰㔴
	Рис. 1. Структура спектрально-корреляционного анализатора.�睪ࠀ�镖漃�뀁��尀甀　㐀㈀㐀尀甀　㐀㄀　尀甀　㐀㄀㜀尀甀　㐀㄀攀尀甀　㐀㄀㈀尀甀　㐀㈀　尀甀　㐀㄀　尀甀　㐀㈀㤀尀甀　㐀㄀　尀甀　㐀㈀㈀尀甀　㐀㄀㔀尀甀　㐀㄀戀尀甀　㐀㄀㠀尀甀　　㈀　尀甀　㐀㈀㄀尀甀　　㈀　尀甀　㐀㈀㘀尀甀　㐀㄀㠀尀甀　㐀㈀㐀尀甀　㐀㈀　尀甀　㐀㄀攀尀甀　㐀㄀㈀尀甀　㐀㈀戀尀甀　㐀㄀挀尀甀　　㈀　尀甀　㐀㈀㌀尀甀　㐀㄀昀尀甀　㐀㈀　尀甀　㐀㄀　尀甀　㐀㄀㈀尀甀　㐀㄀戀尀甀　㐀㄀㔀尀甀　㐀㄀搀尀甀　㐀㄀㠀尀甀　㐀㄀㔀尀甀　㐀㄀挀Ā�﷿���������������������郷❪ꃷ❪゜Ȏ샶❪❪÷❪ヷ❪䃷❪큠㑪䔈휀�擘ࠇ삿㍪傷㍪����悜ȎĀ���


	High Speed Spectral and Correlation Analyser of Echo Signals�　㘀攀　　　　　　　　挀㌀㔀㜀戀㐀　㘀㌀戀㘀㈀㐀㠀㘀㐀昀　㄀㜀㘀戀　㜀昀　㄀㜀㘀㜀搀愀愀㘀㄀㜀㘀戀㐀攀　　㠀　㔀㐀　　愀挀搀搀㘀㌀㈀挀㈀㈀戀攀　㐀㠀　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　㌀　　　　　　　　　　　　　　戀　　昀㘀戀　㜀㤀㠀昀愀　㠀㜀㔀㌀搀㔀搀搀㔀㤀　㠀㌀㘀戀㐀㄀㈀㜀㄀戀挀㠀　㔀挀㌀㘀㌀㘀愀搀㌀㜀㐀　　　　　　　　㘀㔀㈀搀㜀挀搀愀愀昀㄀㜀　㔀㐀昀　　㠀　㄀㌀　　㜀㜀㘀愀㤀㠀㘀搀㄀愀　㠀㈀愀　　　　　　　　　　　　　　㄀㌀　　㜀㜀㘀愀㤀㠀㘀搀㄀愀　㠀搀㤀　　　　　　　　　　　　　　　㤀　　　　　　　　　　　　　　㔀㠀戀　㤀愀　㜀　　　　　　　　㐀挀㐀搀
	Untitled��Ā���堓댅��㐑���଀�������灐�Ⴃ䄅⸀〴�褕〄�堕汴栕汴砕汴蠕汴
	ПРОГРАММНОЕ ОБЕСПЕЧЕНИЕ МИКРОЭВМ ДЛЯ ЦИФРОВОЙ ОБРАБОТКИ ЭХО-СИГНАЛОВ��㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㠮ㄹ‰⸰〠〮〰‹⸳㔠㈵⸷㈠㔲㐮ㄳ⁔洍ਲ਼⁔爍਼〳〷〲昹〳㄰㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㤮㌵‰⸰〠〮〰‱〮㈰‴㘮〰‵㈳⸴㈠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㌰㈰㉦㤰㉦㐰㉦攰㉦㄰㉦挰㉦㄰〰显⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਸ⸵㘠〮〰‰⸰〠㤮〷‹〮〰‵㈴⸲㠠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㉦㌰㌰挰㉦㠰㉦㌰㉦㄰㉦攰㉦攰㉦㄰㌱〾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਸ⸷ㄠ〮〰‰⸰〠㤮㌵‱㌹⸰〠㔲㌮㤸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲晥〲昶〳〲〳〳〲昱〳〷〲昹〲晦〲晥〲昱〳〱〲晥〳っ〲晤〲昹㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㠮㜳‰⸰〠〮〰‹⸰㜠㈱㜮㔷‵㈴⸲㠠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㌱〰㉦㌰㉦挰㉦㘰㉦攰㉦㤰㌱〰㉦搰㉦㤾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名਷⸵〠〮〰‰⸰〠㤮㘴′㘶⸰〠㔲㐮〰⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲昳㸠呪ഊ䕔ഊ儍਀呭ഊ㌠呲ഊ㰰〵㄰〵㈰〴挰〵㘰〴㠰〵㘾⁔樍੅名ੑഊ<〰㉣〰つ〰㑦㸠呪ഊ䕔ഊ儍਀猭䝌䉌⹩湩ੌ潣慬偡
	Рис, 1, Структура программного пакета обработки.�䘀㜀䈀ⴀ㐀㈀䌀㘀ⴀ㐀䔀䌀㔀ⴀ䄀㈀䌀䈀ⴀ䐀㌀㈀䈀㠀㜀　䌀䄀㐀㠀㔀紀�䤀渀琀攀爀昀愀挀攀尀笀㐀㐀㐀㈀㈀㄀㘀䔀ⴀ㐀䈀㐀㔀ⴀ㐀䄀　㔀ⴀ㤀　㤀㐀ⴀ䘀䐀㌀䈀䐀㔀㔀䄀㔀㔀㤀㄀紀尀倀爀漀砀礀匀琀甀戀䌀氀猀椀搀㌀㈀�㘶屵〰㙦屵〰㜲屵〰㙤屵〰㘱屵〰㙥屵〰㘳屵〰㘵屵〰㈰屵〰㙦屵〰㘶屵〰㈰屵〰㐱屵〰㜴屵〰㙤屵〰㙦屵〰㜳屵〰㜰屵〰㘸屵〰㘵屵〰㜲屵〰㘹屵〰㘳屵〰㈰屵〰㑦屵〰㜰屵〰㜴屵〰㘹屵〰㘳屵〰㘱屵〰㙣屵〰㈰屵〰㐳屵〰㙦屵〰㙤屵〰㙤屵〰㜵屵〰㙥屵〰㘹屵〰㘳屵〰㘱屵〰㜴屵〰㘹屵〰㙦屵〰㙥屵〰㈰屵〰㔳屵
	Рис. 2. Распределение памяти при загрузке ППО.�〮〰‹⸶㐠ㄷ㌮㜲′㌮㈸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〰ㅡ〰ㄹ㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㠮㠳‰⸰〠〮〰‸⸲㈠㐵⸰〠㔲ㄮ㈸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〳〲〳〳〲昹〲昳〲晥〲晦〲晡㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㠮㘵‰⸰〠〮〰‹⸳㔠㠳⸰〠㔱㤮㤸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲晤〲昱〳〳〳〱〲昹〳〷〳っ㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㠮㘸‰⸰〠〮〰‹⸰㜠ㄲ㈮〰‵㈰⸲㠠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㌰㌰㉦㤰㌰〰㉦ㄾ⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਸ਼⸹㐠〮〰‰⸰〠㤮㘴‱㐶⸷㈠㔲ㄮ〰⁔洍ਲ਼⁔爍਼〰㌵㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊㄱ⸲〠〮〰‰⸰〠㤮㤲‱㔵⸰〠㔲ㄮ〰⁔洍ਲ਼⁔爍਼〰㄰〰ㄵ㸠呪ഊ䕔

	Microcomputer Software for Digital Processing of Echo Signals�　㘀攀　　　　　　　　挀㌀㔀㜀戀㐀　㘀㌀戀㘀㈀㐀㠀㘀㐀昀　㄀㜀㘀戀　㜀昀　㄀㜀㘀㜀搀愀愀㘀㄀㜀㘀戀㐀攀　　㠀　㔀㐀　　愀挀搀搀㘀㌀㈀挀㈀㈀戀攀　㐀㠀　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　㌀　　　　　　　　　　　　　　戀　　昀㘀戀　㜀㤀㠀昀愀　㠀㜀㔀㌀搀㔀搀搀㔀㤀　㠀㌀㘀戀㐀㄀㈀㜀㄀戀挀㠀　㔀挀㌀㘀㌀㘀愀搀㌀㜀㐀　　　　　　　　㘀㔀㈀搀㜀挀搀愀愀昀㄀㜀　㔀㐀昀　　㠀　㄀㌀　　㜀㜀㘀愀㤀㠀㘀搀㄀愀　㠀㈀愀　　　　　　　　　　　　　　㄀㌀　　㜀㜀㘀愀㤀㠀㘀搀㄀愀　㠀搀㤀　　　　　　　　　　　　　　　㤀　　　　　　　　　　　　　　㔀㠀戀　㤀愀　㜀　　　　　　　　㐀挀㐀搀扜田㐳〮.
	ХРАНЕНИЕ ДАННЫХ ПРИ МОДЕЛИРОВАНИИ ДЖРОШХ УСТРОЙСТВ ОБРАБОТКИ СИГНАЛОВ��㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㠮ㄹ‰⸰〠〮〰‹⸳㔠㈵⸷㈠㔲㐮ㄳ⁔洍ਲ਼⁔爍਼〳〷〲昹〳㄰㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㤮㌵‰⸰〠〮〰‱〮㈰‴㘮〰‵㈳⸴㈠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㌰㈰㉦㤰㉦㐰㉦攰㉦㄰㉦挰㉦㄰〰显⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਸ⸵㘠〮〰‰⸰〠㤮〷‹〮〰‵㈴⸲㠠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㉦㌰㌰挰㉦㠰㉦㌰㉦㄰㉦攰㉦攰㉦㄰㌱〾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਸ⸷ㄠ〮〰‰⸰〠㤮㌵‱㌹⸰〠㔲㌮㤸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲晥〲昶〳〲〳〳〲昱〳〷〲昹〲晦〲晥〲昱〳〱〲晥〳っ〲晤〲昹㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㠮㜳‰⸰〠〮〰‹⸰㜠㈱㜮㔷‵㈴⸲㠠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㌱〰㉦㌰㉦挰㉦㘰㉦攰㉦㤰㌱〰㉦搰㉦㤾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名਷⸵〠〮〰‰⸰〠㤮㘴′㘶⸰〠㔲㐮〰⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲昳㸠呪ഊ䕔ഊ儍਀呭ഊ㌠呲ഊ㰰〵㄰〵㈰〴挰〵㘰〴㠰〵㘾⁔樍੅名ੑഊ<〰㉣〰つ〰㑦㸠呪ഊ䕔ഊ儍਀猭䝌䉌⹩湩ੌ潣慬偡ⴀ琀攀栀渀
	Рис. 1. Зависимость среднего числа сравнений Л от заполненности таблицы.�쎊쐽ℏᄅ妉吢㚀煁챛ᇍ팘囼亚봅ꊔﰊላꇉ툚㘬Ẽ�㗉瓴韽篹謌媸棧ೞ澵犧쐾꒹䓳쁋䬜圲Ⳅⵌ⭘舠ќ䂒࠷叔࿋寊ꐸ㾜⹳ⱥᄈ滩먀�姢�◷䖽琢媹岗䅎瘕밥ݗ爼墛符ꞽ༪꟫睽横꧱����樁��퐄�픅픅̀�؀��猁��혂����������欁��䀇�᠞픅᠞픅̀�܀��猁��휂����������欁��㐅�倞픅倞픅̀�ࠀ��琁������������氁��쐅�蠞픅蠞픅̀�ऀ��琁������������氁���쀞픅쀞픅̀�਀��甁������������洁��䰆�픅픅̀�଀��甁������������洁��ﰆ�〟픅〟픅̀�ఀ��瘁�������������渁��І�栟픅栟픅̀�ഀ��瘁�������������渁��전�ꀟ픅ꀟ픅̀�฀��省�������������漁�����̀�ༀ��省��
	Рис. 2. Структура таблиц.�尀甀　　㘀㄀尀甀　　㘀㐀尀甀　　㘀搀尀甀　　㘀㔀尀甀　　㜀㐀尀甀　　㘀㔀尀甀　　㜀㌀観ꈗ『�㈀挀�㈀尀甀　　貳ꔗ尠�欀攀洀漀猀漀爀瀀琀猀椀漀漀渀Ⰰ�㘀搀尀甀　　㘀昀尀甀　　㜀㌀尀甀　　㘀昀尀甀　　㜀㈀尀甀　　㜀　尀甀　　㜀㐀尀甀　　㜀㌀尀甀　　㘀㤀
	Untitled��Ā���堓댅��㐑���଀�������灐�Ⴃ䄅⸀〴�褕〄�堕汴栕汴砕汴蠕汴
	Data Storage in Digital Signal Processors Simulating���䱍䕍�⌀�✁�㘗ទ�蒃��䱍䕍꓿�夀�⨁�⨗ƒ�蒃��䱍䕍�가�⬁�ﲜ⸗ޓ�蒃��䱍䕍가�ḁ�⬁�∗侔�蒃��䱍䕍ﳿ���⬁�☗ﺕ�蒃��䱍䕍糺�㈁�⬁�좜ᨗ⢖�蒃��䱍䕍됁�㬁�ⴁ�천ḗꚗ�蒃��䱍䕍ం�㬀�㘁�삜ሗ��蒃��㜶㜶Ё�伀�⨁�쒜ᘗҙ�蒃��䱍䕍밂�最�㐁��⚚�蒃��䱍䕍鳾�鴀�᠁��ท᎛�蒃��䱍䕍封��⤁�킜ȗƜ�蒃��䱍䕍䳿�쨀�⬁�풜ؗ��蒃��Ā�鑙Ἀ묀�༁�⢜益��蒃��―꤇㱙Ἀꌀ�ก�Ⲝ︗ᮟ�蒃��ࠀꁴ蓻�⌁�ഁ�ₜ삠�蒃��

	ДИАЛОГОВЫЕ СРЕДСТВА УПРАВЛЕНИЯ ЭКСПЕРИМЕНТОМ�㌷〴㍡〴㍥〴㐷〴㌰〴㐱〴㐲〴㍥〴㐲〴㍤〴㑢〴㐵〰㈰〴㍡〴㍥〴㍣〴㍦〴㍥〴㍤〴㌵〴㍤〴㐲〰㉥〰〰㌴㌴㌰㌰㌷㘱㌰㌰㌶㌹㌰㌰㌷㌰㌰㌰㌲㌰㌰㌰㌶㌱㌰㌰㌶㘵㌰㌰㌶㌴㌰㌰㌲㌰㌰㌰㌶㌴㌰㌰㌶㌹㌰㌰㌶㌵㌰㌰㌲㌰㌰㌰㌵㌳㌰㌰㌶㌹㌰㌰㌶㌷㌰㌰㌶㘵㌰㌰㌶㌱㌰㌰㌶㘳㌰㌰㌶㌱㌰㌰㌷㌵㌰㌰㌶㌶㌰㌰㌶㌶㌰㌰㌶㘳㌰㌰㌶㌱㌰㌰㌶㌴㌰㌰㌷㌵㌰㌰㌶㘵㌰㌰㌶㌷㌰㌰㌰㌰㌶㌵㌰㌰㌳㌰㌰㌰㌳㌰㌰㌰㌳㌰㌰㌰㌳㌰㌰㌰㌳㌶㌰㌰㌶㌴㌰㌰㌳㌶㌰㌰㌳㌱㌰㌰㌳㌷㌰㌰㌳㌲㌰㌰㌳㌶㌰㌰㌳㌷㌰㌰㌳㌶
	Рис. 1. Структура цифрового процессора обработки сигналов.�졃�졃ȀĀ������������������朌�朌�����Ā�����ȀȀĀ�����������������������������������������������������������������������������������������������������������������䥉⨀໇ꀀ����ࠀ�����������������������������Ā�倌㕪‎㕪怌㕪‎㕪Ā�怌㕪‎㕪瀌㕪逌㕪퀌㕪㕪ဍ㕪」㕪『㕪뀌㕪『㕪僗㍪惦㍪����������������������郷❪ꃷ❪Ȏ샶❪❪÷❪ヷ❪䃷❪큠㑪䔈휀�쒮ࠇ삿㍪傷㍪����袹ȎĀ���
	Рис. 2. Пример изображения на экране АЦД.�剏湐慧敁䘮牥橥捴彡畴潦楸彯捲⹴捬⁍慮慧敲⁡晴敲⁒畮佃副湐慧攠楮⁤潏䍒⹴捬⁼ਠ䔠偒佄㐠䑗卲瘳⹥硥‱㜮〸⸲〱㘠ㄵ㨲㜠䑗卲瘳⁤眠灲数彲敪散瑃潭灵瑥䵩獳楮杏䍒佮偡来䅆⹲敪散瑟慵瑯晩硟潣爮瑣氠䵡湡来爠扥景牥⁒畮佃副湐慧攠楮⁤潏䍒⹴捬⁼ਠ䔠䵡湡来爠䑗ㄠ摯捗潲歳‱㜮〸⸲〱㘠ㄵ㨱㤺㐲⁁摭楮慮湥汩⹶潲浳⁲敳彲畬敃呟偅汥浟捣彔慢汥彔數瑢汯捫⁼ਠ䔠䵡湡来爠䑗ㄠ摯捗潲歳‱㜮〸⸲〱㘠ㄵ㨱㤺㐰⁁摭楮慮湥汩⹶潲浳⁲敳强㩅汥浥湴獍敲来搠
	Dialogue Means for Experiment Control�Ć�偝����À���������܀�℀�؀��锍��������¨괆Ā�ꨋࠕć�偝����À��　　㈀　����܀�܀�ऀ��锍������Ā�ꀋؕ㘃�ꄋܕ〈�偝����À�鐍攀猀甀ⴀ�　��܀�匀�ऀ��锍���������㴕尃�밋㈕ĉ�偝����À�ꔍ��������܀�☀�؀��锍��������©괆Ā�謋⤕Ċ�偝���
	Untitled���Ā���堓댅��㐑���଀�������灐�Ⴃ䄅⸀〴�褕〄�堕汴栕汴砕汴蠕


	ИСПОЛЬЗОВАНИЕ ЦВЕТНОГО КОДИРОВАНИЯ ДЛЯ ОТОБРАЖЕНИЯ ЭХО-СИГНАЛОВ В ТЕМПЕ ЭКСПЕРИМЕНТА�㔈ရ汴塌㔈ﰚ汴塌㔈汴塌㔈�塌㔈젚汴塌㔈ವ睴਀�됚汴塌㔈ꀚ汴塌㔈ᠵ汴塌㔈����炡켁뀚腴��������������✀���찐✒܀���蓥刄Ȁ���䠒뜅؀���郵팇屵〴㌵屵〴㐲屵〴㌵屵〴㍡屵〴㐲屵〴㌸屵〴㐰屵〴㍥屵〴㌲屵〴㌰屵〴㍤屵〴㌸������������������������������������������������������������������田㐳晜田㐴㍜田㐳摜田㐳慜田㐴㉜田㐳㡜田㐴ぜ田㐳摜田㐳敜田㐳㤠屵〴㍢屵〴㌸屵〴㍤屵〴㌸屵〴㌵屵〴㌹Ⱐ阠屵〴㍣屵〴㍥屵〴㌴屵〴㌵屵〴����塌㔈����������������������������������������������������਀�਀�〛윅�㐵㢰츁遝ꀅ䨈Ȁ��㐳敜��������������ﬡ뗈츑귥ªD眽ℇ堀�爃�����屵����������Ā���������������������������㐳敜田㐳㑜田㐴晜��������㤠屵〴㌸屵〴
	The Application of Color Godins for Presentation of Sonar Signals in Tempo of Experiment�嘀圀堀夀娀嬀尀崀帀开怀愀戀挀搀攀昀最栀椀樀欀氀洀渀漀瀀焀爀猀琀甀瘀眀砀礀稀笀簀紀縀缀갠脀ᨠ茀Ḡ☠†℠蠀〠言㤠谀ꠀ윂렀退ᠠᤠᰠᴠ∠ጠᐠ頀∡騀㨠鰀꼀�ꀀﳸꈀꌀꐀﷸꘀ꜀�嘁꬀가관글였뀀넀눀대됀딀똀뜀뤀圁묀밀봀븀Ё⸁�؁쐀씀᠁ሁఁ준礁ᘁ∁㘁⨁㬁态䌁䔁팀䰁픀혀휀爁䄁威樁�笁紁�ԁ⼁ā܁ᤁጁഁ稁ᜁ⌁㜁⬁㰁愁䐁䘁䴁猁䈁嬁欁ﰀ簁縁�、ꀀꀀꀀ쀀、、瀁瀀쀀쀀䀁ꀀ쀀ꀀꀀ、、、、、、、、、、ꀀꀀ䀁䀁䀁、䀂瀁瀁送送瀁倁뀁送ꀀ 瀁、퀁送뀁瀁뀁送瀁倁送瀁ဂ瀁瀁倁ꀀꀀꀀ�、쀀、、 、、ꀀ、、耀耀 耀퀁、、、、쀀 ꀀ、 送   쀀退쀀䀁�、�耀�쀀。、、�。�쀀�쀀쀀쀀�耀耀쀀쀀쀀、。�。�쀀�쀀쀀�ꀀ�、、、�退、뀁ꀁ送、䀁쀀ꀁ。倁䀁쀀쀀쀀、、ꀀ倁쀀쀀、瀁ꀀ瀁送瀁瀁瀁瀁送瀁倁瀁뀁瀁ꀀ、瀁送送뀁뀁뀁뀁䀁送、瀁送送倁倁倁、耀、 、、、、 、 、老 ꀀ耀 、、、、、、䀁、耀 、、  쀀퀀퀀퀀退怀퀀
	Untitled���Ā���堓댅��㐑���଀�������灐�Ⴃ䄅⸀〴�褕〄�堕汴栕汴砕汴蠕

	ИСПОЛЬЗОВАНИЕ ВРАЩЕНИЙ ПРИ ПРЕДСТАВЛЕНИИ РЕЗУЛЬТАТОВ ЦИФРОВОЙ ОБРАБОТКИ НА ЭКРАНЕ ДИСПЛЕЙ�圀堀夀娀嬀尀崀帀开怀愀戀挀搀攀昀最栀椀樀欀氀洀渀漀瀀焀爀猀琀甀瘀眀砀礀稀笀簀紀縀缀갠脀ᨠ茀Ḡ☠†℠蠀〠言㤠谀ꠀ윂렀退ᠠᤠᰠᴠ∠ጠᐠ頀∡騀㨠鰀꼀�ꀀﳸꈀꌀꐀﷸꘀ꜀�嘁꬀가관글였뀀넀눀대됀딀똀뜀뤀圁묀밀봀븀Ё⸁�؁쐀씀᠁ሁఁ준礁ᘁ∁㘁⨁㬁态䌁䔁팀䰁픀혀휀爁䄁威樁�笁紁�ԁ⼁ā܁ᤁጁഁ稁ᜁ⌁㜁⬁㰁愁䐁䘁䴁猁䈁嬁欁ﰀ簁縁�、ꀀꀀꀀ쀀、、瀁瀀쀀쀀䀁ꀀ쀀ꀀꀀ、、、、、、、、、、ꀀꀀ䀁䀁䀁、䀂瀁瀁送送瀁倁뀁送ꀀ 瀁、퀁送뀁瀁뀁送瀁倁送瀁ဂ瀁瀁倁ꀀꀀꀀ�、쀀、、 、、ꀀ、、耀耀 耀퀁、、、、쀀 ꀀ、 送   쀀退쀀䀁�、�耀�쀀。、、�。�쀀�쀀쀀쀀�耀耀쀀쀀쀀、。�。�쀀�쀀쀀�ꀀ�、、、�退、뀁ꀁ送、䀁쀀ꀁ。倁䀁쀀쀀쀀、、ꀀ倁쀀쀀、瀁ꀀ瀁送瀁瀁瀁瀁送瀁倁瀁뀁瀁ꀀ、瀁送送뀁뀁뀁뀁䀁送、瀁送送倁倁倁、耀、 、、、、 、 、老 ꀀ耀 、、、、、、䀁、耀 、、  쀀퀀퀀퀀退怀퀀퀀퀀退�
	The Application of Rotation for Presentation of Results of Digital Processing on Display��圀堀夀娀嬀尀崀帀开怀愀戀挀搀攀昀最栀椀樀欀氀洀渀漀瀀焀爀猀琀甀瘀眀砀礀稀笀簀紀縀缀갠脀ᨠ茀Ḡ☠†℠蠀〠言㤠谀ꠀ윂렀退ᠠᤠᰠᴠ∠ጠᐠ頀∡騀㨠鰀꼀�ꀀﳸꈀꌀꐀﷸꘀ꜀�嘁꬀가관글였뀀넀눀대됀딀똀뜀뤀圁묀밀봀븀Ё⸁�؁쐀씀᠁ሁఁ준礁ᘁ∁㘁⨁㬁态䌁䔁팀䰁픀혀휀爁䄁威樁�笁紁�ԁ⼁ā܁ᤁጁഁ稁ᜁ⌁㜁⬁㰁愁䐁䘁䴁猁䈁嬁欁ﰀ簁縁�、ꀀꀀꀀ쀀、、瀁瀀쀀쀀䀁ꀀ쀀ꀀꀀ、、、、、、、、、、ꀀꀀ䀁䀁䀁、䀂瀁瀁送送瀁倁뀁送ꀀ 瀁、퀁送뀁瀁뀁送瀁倁送瀁ဂ瀁瀁倁ꀀꀀꀀ�、쀀、、 、、ꀀ、、耀耀 耀퀁、、、、쀀 ꀀ、 送   쀀退쀀䀁�、�耀�쀀。、、�。�쀀�쀀쀀쀀�耀耀쀀쀀쀀、。�。�쀀�쀀쀀�ꀀ�、、、�退、뀁ꀁ送、䀁쀀ꀁ。倁䀁쀀쀀쀀、、ꀀ倁쀀쀀、瀁ꀀ瀁送瀁瀁瀁瀁送瀁倁瀁뀁瀁ꀀ、瀁送送뀁뀁뀁뀁䀁送、瀁送送倁倁倁、耀、 、、、、 、 、老 ꀀ耀 、、、、、、䀁、耀 、、  쀀퀀퀀퀀退怀퀀
	ДИАЛОГОВАЯ СИСТЕМА МОДЕЛИРОВАНИЯ ЭЛЕКТРОННЫХ СХЕМ "ПОИСК"��睪ࠀ�镖漃�뀁��尀甀　㐀㈀㐀尀甀　㐀㄀　尀甀　㐀㄀㜀尀甀　㐀㄀攀尀甀　㐀㄀㈀尀甀　㐀㈀　尀甀　㐀㄀　尀甀　㐀㈀㤀尀甀　㐀㄀　尀甀　㐀㈀㈀尀甀　㐀㄀㔀尀甀　㐀㄀戀尀甀　㐀㄀㠀尀甀　　㈀　尀甀　㐀㈀㄀尀甀　　㈀　尀甀　㐀㈀㘀尀甀　㐀㄀㠀尀甀　㐀㈀㐀尀甀　㐀㈀　尀甀　㐀㄀攀尀甀　㐀㄀㈀尀甀　㐀㈀戀尀甀　㐀㄀挀尀甀　　㈀　尀甀　㐀㈀㌀尀甀　㐀㄀昀尀甀　㐀㈀　尀甀　㐀㄀　尀甀　㐀㄀㈀尀甀　㐀㄀戀尀甀　㐀㄀㔀尀甀　㐀㄀搀尀甀　㐀㄀㠀尀甀　㐀㄀㔀尀甀　㐀㄀挀Ā�﷿���������������������郷❪ꃷ❪゜Ȏ샶❪❪÷❪ヷ❪䃷❪큠㑪䔈휀�擘ࠇ삿㍪傷㍪����
	Рис. 1. Система команд в диалоге "ПОИСК".�剏湐慧敁䘮牥橥捴彡畴潦楸彯捲⹴捬⁍慮慧敲⁡晴敲⁒畮佃副湐慧攠楮⁤潏䍒⹴捬⁼ਠ䔠偒佄㐠䑗卲瘳⹥硥‱㜮〸⸲〱㘠ㄵ㨲㜠䑗卲瘳⁤眠灲数彲敪散瑃潭灵瑥䵩獳楮杏䍒佮偡来䅆⹲敪散瑟慵瑯晩硟潣爮瑣氠䵡湡来爠扥景牥⁒畮佃副湐慧攠楮⁤潏䍒⹴捬⁼ਠ䔠䵡湡来爠䑗ㄠ摯捗潲歳‱㜮〸⸲〱㘠ㄵ㨱㤺㐲⁁摭楮慮湥汩⹶潲浳⁲敳彲畬敃呟偅汥浟捣彔慢汥彔數瑢汯捫⁼ਠ䔠䵡湡来爠䑗ㄠ摯捗潲歳‱㜮〸⸲〱㘠ㄵ㨱㤺㐰⁁摭楮慮湥汩⹶潲浳⁲敳强㩅汥浥湴獍敲来搠



	A Dialogue System "POISE" for Simulation of Electronic Circuits�ᰝꙌ��ᕎ��Ȁ㤀仾అ✅̀㨀�━Էᐁ؇ᘇᄗᔳᔳᄣ㔣✦✦⼦㘁㘷㘷㐵ا؇∇☧㐵᜷ᔆ᜔㌖㜲㜶᜖Жﻑ㮬吁燽㾈騵槎견ṩ馁⢃⤟恅ᆞ㜂䕁䈬㍞ⴟᙒᐜ㤚⌫崽㈾仾勼Ӽ翀⥗㠋ψ냑ﭩꣲ潇ㆂЎѤ䈨ୢ㘋脴ᤨ㸃ㄧ㕊␯ᔤฒ⸺⦃䙕�絎넗��匀䔀䰀䔀䌀吀 唀瀀搀愀琀攀吀椀洀攀Ⰰ 䌀漀洀洀愀渀搀 䘀刀伀䴀 匀攀爀瘀椀挀攀䌀漀洀洀愀渀搀猀 圀䠀䔀刀䔀 匀攀爀瘀椀挀攀一愀洀攀 㴀 ✀开倀刀伀䐀㌀开䐀圀匀爀瘀㌀开䌀洀搀开✀��㊒뫘䕎褗��婎褛堠ʀ墌弇㡜ᄇ����������᭰Ā밈�ᛤ䛮侷턞堅渇嵎逛!ʀ弇롑ᄇ����������ŐĀ밈�둸樯棡᱕��呎鼛"ʀ��ᄇ����������tĀ밈�쀥娪舋ሙøҀ꽏昚堣ʀ��ᄇ굏愖 �Āਁ贀팆┆㨀� ᐁܓ㔂܆ħ㔷⌆⌧᜷㈳
	МИКРОПРОЦЕССОРНЫЙ ИЗМЕРИТЕЛЬ ПАРАМЕТРОВ ГАРМОНИЧЕСКОГО СИГНАЛА�洀攀 㴀 ✀开倀刀伀䐀㌀开䐀圀匀爀瘀㌀开䌀洀搀开✀��ŌĀ핐ᤕ�Ȁἀ仾휄⬅̀㴀�━Էᐁ؇ᘇᄗᔳᔳᄣ㔣✦✦⼦㘁㘷㐵☧∣؇ᐕᘗ㈳㈷ᔷ⬆∁☧㐵㘷㈳ᘗ鰄곾Ļﵔ膠㹉闙ꙫ殦㶃겉ᴛ굚을㉏䵃㜿Ъ܅ࠆ؄ᄊ⩒崗絗厑﹃ﱎﱒ숄憀ଷ뙔榴醖瘵ئ猄ᔘ錼ⱓ⬜〤ܷȁ椂䔂ㄨ䙪层K㵐�匀䔀䰀䔀䌀吀 唀瀀搀愀琀攀吀椀洀攀Ⰰ 䌀漀洀洀愀渀搀 䘀刀伀䴀 匀攀爀瘀椀挀攀䌀漀洀洀愀渀搀猀 圀䠀䔀刀䔀 匀攀爀瘀椀挀攀一愀洀攀 㴀 ✀开倀刀伀䐀㌀开䐀圀匀爀瘀㌀开䌀洀搀开✀����Ր줕᠇�밈�䗘Ꞩ鄶��ᡐ쬙Îƀ恵弇�����������ᬐĀ밈�䇉삷㭀벾��ፐ툙壏ƀ弇뢖ᄇ����������᧤Ā밈�쨰皐᛾꓏��橐�ƀ页弇�����������ńĀ

	Estimator of the Sine Wave Parameters. Based on Microprocessor��洀攀 㴀 ✀开倀刀伀䐀㌀开䐀圀匀爀瘀㌀开䌀洀搀开✀��ŌĀ핐ᤕ�Ȁἀ仾휄⬅̀㴀�━Էᐁ؇ᘇᄗᔳᔳᄣ㔣✦✦⼦㘁㘷㐵☧∣؇ᐕᘗ㈳㈷ᔷ⬆∁☧㐵㘷㈳ᘗ鰄곾Ļﵔ膠㹉闙ꙫ殦㶃겉ᴛ굚을㉏䵃㜿Ъ܅ࠆ؄ᄊ⩒崗絗厑﹃ﱎﱒ숄憀ଷ뙔榴醖瘵ئ猄ᔘ錼ⱓ⬜〤ܷȁ椂䔂ㄨ䙪层K㵐�匀䔀䰀䔀䌀吀 唀瀀搀愀琀攀吀椀洀攀Ⰰ 䌀漀洀洀愀渀搀 䘀刀伀䴀 匀攀爀瘀椀挀攀䌀漀洀洀愀渀搀猀 圀䠀䔀刀䔀 匀攀爀瘀椀挀攀一愀洀攀 㴀 ✀开倀刀伀䐀㌀开䐀圀匀爀瘀㌀开䌀洀搀开✀����Ր줕᠇�밈�䗘Ꞩ鄶��ᡐ쬙Îƀ恵弇�����������ᬐĀ밈�䇉삷㭀벾��ፐ툙壏ƀ弇뢖ᄇ����������᧤Ā밈�쨰皐᛾꓏��橐�ƀ页弇�����������ń
	Untitled��̀�������Ā���射���缃����������Ā���䂏缃��將�
	ФАЗОВРАЩАТЕЛИ С ЦИФРОВЫМ УПРАВЛЕНИЕМ�洀洀愀渀搀 䘀刀伀䴀 匀攀爀瘀椀挀攀䌀漀洀洀愀渀搀猀 圀䠀䔀刀䔀 匀攀爀瘀椀挀攀一愀洀攀 㴀 ✀开倀刀伀䐀㌀开䐀圀匀爀瘀㌀开䌀洀搀开✀�逕氆�팋鄕㘒�偝����À��　　㈀　퐋訕��匀䔀䰀䔀䌀吀 唀瀀搀愀琀攀吀椀洀攀Ⰰ 䌀漀洀洀愀渀搀 䘀刀伀䴀 匀攀爀瘀椀挀攀䌀漀洀洀愀渀搀猀 圀䠀䔀刀䔀 匀攀爀瘀椀挀攀一愀洀攀 㴀 ✀开倀刀伀䐀㌀开䐀圀匀爀瘀㌀开䌀
	Рис. 1, Обобщенная схема фазовращателя.�捜田㐳敜田㐴ㅜ田㐴㉜田㐴挠屵〴㌲屵〴㌵屵〴㐱屵〴㍥屵〴㌲屵〴㑢屵〴㐵⁜田㐳慜田㐳敜田㐴摜田㐴㑜田㐴㑜田㐳㡜田㐴㙜田㐳㡜田㐳㕜田㐳摜田㐴㉜田㐳敜田㐳㈠屵〴㍥屵〴㐲⁜田㐴ㅜ田㐴ぜ田㐳㕜田㐳㑜田㐳摜田㐳㕜田㐳㍜田㐳攠屵〴㐷屵〴㌸屵〴㐱屵〴㍢屵〴㌰⁜田㐳慜田㐳㉜田㐳ぜ田㐳摜田㐴㉜田㐳敜田㐳㈠屵〴㍢屵〴㌰屵〴㌷屵〴㌵屵〴㐰屵〴㍤屵〴㍥屵〴㌳屵〴㍥⁜田㐳㡜田㐳㝜田㐳扜田㐴㍜田㐴㝜田㐳㕜田㐳摜田㐳㡜
	Рис. 2. Входное сопротивление усилителя, охваченного последовательной а) и параллельной, б) обратной связью.�ഊ㰰ㅤ〾‼〱搱㸠㰰㈱放ഊ㰰ㅤ㈾‼〱攱㸠㰰㈲㐾ഊ㰰ㅥ㈾‼〱收㸠㰰㈵〾ഊ㰰ㅥ㜾‼〱敡㸠㰰㈵㘾ഊ㰰ㅥ戾‼〱散㸠㰰㈵戾ഊ㰰ㅥ搾‼〱昲㸠㰰㈵放ഊ㰰ㅦ㌾‼〱昸㸠㰰㈶㔾ഊ㰰ㅦ㤾‼〱晦㸠㰰㈶搾ഊ㰰㈰〾‼〲〲㸠㰰㈷㐾ഊ㰰㈰㌾‼〲㄰㸠㰰㈷㠾ഊ㰰㈱ㄾ‼〲ㅣ㸠㰰㈸㜾ഊ㰰㈱搾‼〲ㅦ㸠㰰㈹㐾ഊ㰰㈲〾‼〲㈴㸠㰰㈹㠾ഊ㰰㈲㔾‼〲㉣㸠㰰㈹放ഊ㰰㈲搾‼〲㉥㸠㰰㉣㘾ഊ㰰㈲显‼〲㌱㸠㰰㉣㤾ഊ㰰㈳㈾‼〲㌷㸠㰰㉤㠾ഊ㰰㈳㠾‼〲㔸㸠㰰㌰〾ഊ㰰㈵㤾‼〲㙡㸠㰰㌲㈾ഊ㰰㈶戾‼〲㜰㸠㰰㌳㤾ഊ㰰㈷ㄾ‼〲㜱㸠㰰㌵ㄾഊ㰰㈷㈾‼〲㜲㸠㰰㌵㜾ഊ㰰㈷㌾‼〲㜳㸠㰰㌶ㄾഊ㰰㈷㐾‼〲㜵㸠㰰㌷㐾ഊ㰰㈷㘾‼〲㜶㸠㰰㌷愾ഊ㰰㈷㜾‼〲㜷㸠㰰㌷放ഊ㰰㈷㠾‼〲㝥㸠㰰㌸㐾ഊ㰰㈷显‼〲㝦㸠㰰㌸挾ഊ㰰㈸〾‼〲㤳㸠㰰㌸放ഊ㰰㈹㐾‼〲扦㸠㰰㍡㌾ഊ㰰㉣〾‼〲挰㸠㰰㍤㔾ഊ㰰㉣ㄾ‼〲晦㸠㰰㐰〾ഊ㰰㌰〾‼〳㈰㸠㰰㐳显ഊ㰰㌲ㄾ‼〳㈲㸠㰰㐷㈾ഊ㰰㌲㌾‼〳㍥㸠㰰㐸挾ഊ㰰㌳显‼〳㘳㸠㰰㑡愾ഊ㰰㌶㐾‼〳㠹㸠㰰㑤〾ഊ㰰㌸愾‼〳㡢㸠㰰㑦㠾ഊ㰰㌸挾‼〳戱㸠㰰㔳ㄾഊ㰰㍢㈾‼〳戶㸠㰰㔵愾ഊ㰰㍢㜾‼〳摤㸠㰰㔶ㄾഊ㰰㍤放‼〳摦㸠㰰㔸㤾ഊ㰰㍥〾‼〳改㸠㰰㕢〾ഊ㰰㍥愾‼〳昳㸠㰰㕢戾ഊ㰰㍦㐾‼〳晦㸠㰰㕤〾ഊ㰰㐰〾‼〴づ㸠㰰㕤挾ഊ㰰㐰显‼〴ㅣ㸠㰰㜰〾ഊ㰰㐱搾‼〴㌹㸠㰰㜱〾ഊ㰰㐳愾‼〴㔴㸠㰰㜳〾
	Рис. 3. Преобразователи кода в напряжение.��Ā�Ā�啳敲慬偡ഀ���ऀ���ऀ�淅଒䐀�䐀�䵅佗Ā��Ȁ��쀀��F��Ā�썗됆㭢䡤ᄄ鐍鑨㭮ᴘȀ밈�籭怂寤Ǚ��Ā�﷿�������䥄㨲㤰㤵੆楬瑥爱㩍潮潧牡灨੆楬瑥爲㩔䱕ⵍ潮潧牡灨ⵓ䍁乜戱㈳㈳㠱《䙩汴敲㌺呌唭䵯湯杲慰栊䅣瑩潮ㄺ偲潣敳獩湧ੁ捴楯渲㩃牥慴楮朠偄䘠扯潫浡牫猊䍲瑐牯杲敳猺ㄊ䵡硐牯杲敳猺ㄊ䱡獴却慴畳䵯摩晩捡瑩潮呩浥啔䌺ㄴ㜱㔹㔹〰੒数潲瑥摔業攺ㄴ㜱㔹㘵㌲਀꜅죡댍꜅棤댍㡽꜅꣣댍聽꜅댍롻꜅䣤댍偽꜅裤댍⡻꜅
	Рис. 4, Обобщенная схема преобразователя кода в фазу.�㝼�蒃��㈳ᘗ籋Ἀ鐀��咟蘔㍽�蒃��ᮐ㤜豘Ἀ輀��ꢜ稗�蒃��䱍䕍둝ἈⰁ��겜縗⩿�蒃��Ԁ܀ѝἈ㰀��ꂜ爗Ꞁ�蒃��䱍䕍瓹�輀�᠁�꒜瘗��蒃��䱍䕍⓺�䔀�⠁�뢜樗Ƃ�蒃��䱍䕍��㬀�⠁�벜渗悃�蒃��䱍䕍搂�挀�⨁�난戗㒄�蒃��䱍䕍ᐃ�瘀�⨁�뒜昗ゅ�蒃��䱍䕍購�蔀�⠁�袜娗岆�蒃��䱍䕍泸�ꈀ�⤁�貜帗㚇�蒃��䱍䕍吀�ਁ�⤁�肜列よ�蒃��　　䑚Ἀﬀ�ഁ�蒜嘗岉�蒃��䱍䕍㳽�吀�᠁�颜䨗��蒃��㈳ᄗ쳹�笀�ᨁ�鲜丗ᚋ�蒃��㔧㔣䓾�༁�༁�邜䈗⦌�蒃��ᵟ㱬
	Рис. 5. Уменьшение погрешности ЦАП,вызванной конечным сопротивлением ключей.�ഊ㠮㐷‰⸰〠〮〰‹⸳㔠㘹⸰〠㔱㌮㈸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲摤〲昹〲晥〲昹〲晤〲昱〲晣〳つ〲晥〲晦〲昶㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㤮〵‰⸰〠〮〰‹⸳㔠ㄲ㠮〰‵ㄲ⸹㠠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㉦㌰㌰㄰㉦㘰㉦搰㌱〾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਹ⸱㘠〮〰‰⸰〠㤮㌵‱㔶⸷㈠㔱㈮㤸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〳〱〲昶〲昴〲昹〳〲〳〳〳〱〲昱〳〷〲昹〲昹㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㠮㈶‰⸰〠〮〰‹⸶㐠㈱㤮〰‵ㄴ⸰〠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㉥㌾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਸ⸶ㄠ〮〰‰⸰〠㤮㌵′㈴⸷㈠㔱〮㤸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〳〱〲昶〲昴㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㠮㠸‰⸰〠〮〰‹⸰㜠㈴㜮〰‵ㄴ⸲㠠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㉦㌰㌰挰㌰㌰㉦㘰㉦戰㉦㄰㉦㘰㌰㌾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਸ⸵㐠〮〰‰⸰〠㤮〷′㤱⸰〠㔱㐮㈸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲昹〲昸㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㤮㠲‰⸰〠〮〰‹⸳㔠㌰㔮〰‵ㄳ⸹㠠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㌰㐰㌰㈰㉦挰㉦昰〱〾⁔樍੅名ੑഊf指と指ӵ簇嚚聩指ꡨ指耣��ጕ��惲簇⓮笇念嚚桨指と指㓮笇
	Untitled���̀�������Ā���射���缃����������Ā���䂏缃��將


	Phase Shifters with Digital Control�䱍䕍琟鰍쬀�ᔁ�᫭ば�蒃��䱍䕍氞鰍밀�ᘁ�ửぱ�蒃��㘀㌀�嘇椀�ᐁ�ይひ�蒃��㌀㈀粽嘇␀�ᐁ�᛭び�蒃��䱍䕍ᰟ鰍�℁�櫭ぴ�蒃��䱍䕍㐢鰍搀�∁�滭ふ�蒃��㌀㐀ﲷ嘇␁�ﴀ�拭�ぶ�蒃��䱍䕍鰍␀� �曭��蒃��㘀㌀벺嘇帀�ࠁ�竭퐕へ�蒃��䱍䕍꒷嘇鸀�ᐁ�续퀕べ�蒃��䱍䕍찟鰍倀� �狭찕ぺ�蒃�
	Untitled���̀�������Ā���射���缃����������Ā���䂏缃��將

	ТЕЛЕВИЗИОННАЯ РЕГИСТРАЦИЯ СЛАБЫХ ИМПУЛЬСНЫХ ОПТИЧЕСКИХ ИЗЛУЧЕНИЙ�㈱〴㈲〴㄰〴ㄲ〴ㅢ〴ㄵ〴ㅤ〴ㄸ〴ㄸ〰㈰〴㈰〴ㄵ〴ㄷ〴㈳〴ㅢ〴㉣〴㈲〴㄰〴㈲〴ㅥ〴ㄲ〰㈰〴㈶〴ㄸ〴㈴〴㈰〴ㅥ〴ㄲ〴ㅥ〴ㄹ〰㈰〴ㅥ〴ㄱ〴㈰〴㄰〴ㄱ〴ㅥ〴㈲〴ㅡ〴ㄸ〰㈰〴ㅤ〴㄰〰㈰〴㉤〴ㅡ〴㈰〴㄰〴ㅤ〴ㄵ〰㈰〴ㄴ〴ㄸ〴㈱〴ㅦ〴ㅢ〴ㄵ〴ㄹ〰〰㔷〰㔸〰㔹〰㕡〰㕢〰㕣〰㕤〰㕥〰㕦〰㘰〰㘱〰㘲〰㘳〰㘴〰㘵〰㘶〰㘷〰㘸〰㘹〰㙡〰㙢〰㙣〰㙤〰㙥〰㙦〰㜰〰㜱〰㜲〰㜳〰㜴〰㜵〰㜶〰㜷〰㜸〰㜹〰㝡〰㝢〰㝣〰㝤〰㝥〰㝦〰慣㈰㠱〰ㅡ㈰㠳〰ㅥ㈰㈶㈰㈰㈰㈱㈰㠸〰㌰㈰㡡〰㌹㈰㡣〰愸〰挷〲戸〰㤰〰ㄸ㈰ㄹ㈰ㅣ㈰ㅤ㈰㈲㈰ㄳ㈰ㄴ㈰㤸〰㈲㈱㥡〰㍡㈰㥣〰慦〰摢〲㥦〰愰〰晣昸愲〰愳〰愴〰晤昸愶〰愷〰搸〰愹〰㔶〱慢〰慣〰慤〰慥〰挶〰戰〰戱〰戲〰戳〰戴〰戵〰戶〰户〰昸〰戹〰㔷〱扢〰
	Television Registration of Weak Pulse Optical Radiation�鐔䁈睌㱧Ġ匆✼ũ楉﹩⮠䡬㸫䵿瑐筯ܜ䱒榶䕊鍢긁ᐔﴙ趍䉊F�槇긖∝���������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������坉䑔䠽∲㐢⁈䕉䝈吽∸∠䍏乔䕎吽∭∠坃㴢〮㔹∠䍃㴢㐢⼾ഊउउउ㱓倠䥄㴢倴㙟卐〰〲〢⁈偏匽∳ㄵ∠噐体㴢㐶㘢⁗䥄呈㴢㌳∯㸍ਉउउ़却物湧⁉䐽≐㐶当吰〰㈹∠䡐体㴢㌴㠢⁖偏匽∴㌶∠坉䑔䠽∱㈹∠䡅䥇䡔㴢㌱∠䍏乔䕎吽≩潯湩∠坃㴢〮㤸∠䍃㴢〵〵

	ИССЛЕДОВАНИЕ ШУМОВ В ОПТИЧЕСКОМ ТРАКТЕ ЛАЗЕРНЫХ СИСТЕМ�㐧⺘ꦖ ᵪ럻锂앻懼ሤ䳃ꗾ⤦ͬꞺ鑑嶩ﮆ恣⨷尕愕܇㑈ᬗĤ먾ߧⴆꀆ轩悹癅䈱ၹ琂儻㪢꾙㧾魺ἐ웾誦㺨﹙䉧̇J��曈ꔕ〆�瀀甀栀愀猀琀甀猀琀攀栀渀漀氀漀漀最椀愀琀Ⰰ�㘀㄀尀甀　　㜀㌀尀甀　　㜀㐀尀甀　　㜀㔀尀甀狈뤕㜂�焠焍਱‰‰‱‰‰⁣洍ਲ਼㔱‰‰‵㜱‰‰⁣洍ਯ䥭慧攰⁄漍ੑ⁑ഊ㌠呲ഊ⽆潮瑕‱⁔昍ੱഊ䉔ഊ㄰⸱㔠〮〰‰⸰〠㤮㘴‱㤮㈸‴㤶⸲㠠呭ഊ㌠呲ഊ㰰〱㤰〱㐰〱㠾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਲ਼㘮〲‰⸰〠〮〰′㜮㔰′㠳⸷㈠㐹〮〰⁔洍ਲ਼⁔爍਼〰㌷〰㌵㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㔴⸵㌠〮〰‰⸰〠㈸⸹ㄠ㈷㈮㈸‴㜲⸵㜠呭ഊ㌠呲ഊ㰰ぢ㠰〴㠾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名਱〮ㄷ‰⸰〠〮〰‹
	ние. 1. Зависимость весовых коэффициентов от среднего числа квантов лазерного излучения.���圀堀夀娀嬀尀崀帀开怀愀戀挀搀攀昀最栀椀樀欀氀洀渀漀瀀焀爀猀琀甀瘀眀砀礀稀笀簀紀縀缀갠脀ᨠ茀Ḡ☠†℠蠀〠言㤠谀ꠀ윂렀退ᠠᤠᰠᴠ∠ጠᐠ頀∡騀㨠鰀꼀�ꀀﳸꈀꌀꐀﷸꘀ꜀�嘁꬀가관글였뀀넀눀대됀딀똀뜀뤀圁묀밀봀븀Ё⸁�؁쐀씀᠁ሁఁ준礁ᘁ∁㘁⨁㬁态䌁䔁팀䰁픀혀휀爁䄁威樁�笁紁�ԁ⼁ā܁ᤁጁഁ稁ᜁ⌁㜁⬁㰁愁䐁䘁䴁猁䈁嬁欁ﰀ簁縁�、ꀀꀀꀀ쀀、、瀁瀀쀀쀀䀁ꀀ쀀ꀀꀀ、、、、、、、、、、ꀀꀀ䀁䀁䀁、䀂瀁瀁送送瀁倁뀁送ꀀ 瀁、퀁送뀁瀁뀁送瀁倁送瀁ဂ瀁瀁倁ꀀꀀꀀ�、쀀、、 、、ꀀ、、耀耀 耀퀁、、、、쀀 ꀀ、 送   쀀退쀀䀁�、�耀�쀀。、、�。�쀀�쀀쀀쀀�耀耀쀀쀀쀀、。�。�쀀�쀀쀀�ꀀ�、、、�退、뀁ꀁ送、䀁쀀ꀁ。倁䀁쀀쀀쀀、、ꀀ倁쀀쀀、瀁ꀀ瀁送瀁瀁瀁瀁送瀁倁瀁뀁瀁ꀀ、瀁送送뀁뀁뀁뀁䀁送、瀁送送倁倁倁、耀、 、、、、 、 、老 ꀀ耀 、、、、、、䀁、耀 、、  쀀퀀퀀퀀退怀퀀
	The Investigation of Noise la Optical Channel of Laser Systems�䓎���뉐焙¸ƀ䡭弇�����������ŔĀ밈�拉痳面泜��땐礕��Ā췿鏿�㴀�ခ؇∣اᘇᘗܗ─ᘧ㈳㘷㐵☧∧؇ᐕܗ㔦㜴㜶㌶ᜲ᜖ᔖܔ㌖㜲㔶ℑℵ⌕✄㧛幆ⱈ퐞悈䵌꛾䏾쌭ꝶ╍䩓㝋丹㼷嵢彖എ扡ᡪ爆ᴔㆦﰚԏ눌拓쯾ቆጦ瘉呸䑞紁疔組㐻䁉ȹ⨞╉嘯甽䵑ె䠂杍᠙床眄漿ᐁ楩鵐儕��Picture section�ꡱ弇ᢎᄇ����������8Ā밈�洝ᖕ诱뵪��嬙¾ƀ恮弇뢐ᄇ����������ĴĀ밈�⺳釧ꐉ犣��∙¿ƀ��碔ᄇ����������᯴Ā밈�螑誠⤕��Ѐ��䠄眄 ⠀Ⰰ㤀�㔁✦⼦㘁㘷✷✦㔣ᔡᄣܐ⌆✢Ŀ㌖㜲ᄶ✦؇ᘇė᜖㌵ᐑ؇ᘇ㈳㘷ᄵᬂ⽅麂㹃ֈ瀅嬲к땫㷔뙉ᦅ൏㔧〈申♣씥ﺑ犨棦ṧ℣ꈽḲ━愆缮弆灔Є⑒椮ﵩ﹜䧑ꐕ㤕⸳ħ䆎
	РАСЧЕТ МУЛЬТШЛИКА'ШШЫХ ПОМЕХ В АТМОСФЕРНЫХ ОПТИЧЕСКИХ СИСТЕМАХ СВЯЗИ�੅名ੑഊ焍ੂ名ਸ⸲㤠〮〰‰⸰〠㤮㘴″〮㈸‵ㄹ⸲㠠呭ഊ㌠呲ഊ㰰〱㤰〱㐰〱㠾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名਷⸳ㄠ〮〰‰⸰〠㠮㜹′〮〰‴㤹⸵㜠呭ഊ㌠呲ഊ㰰〳㜰〲㐰〲昰〲攰〳㐰〳㜰〳㈰〲㐾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਸ⸰㔠〮〰‰⸰〠㜮㘵‶㌮㜲‵〱⸲㠠呭ഊ㌠呲ഊ㰰〳㌰〳㈰〲昰〹攰〳㜰〲㠰〲㠰〳㄰〲挰〲昰〲挰〳㘰〲㠾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਸ⸵㐠〮〰‰⸰〠㘮㔲‱㌲⸰〠㔰㈮㈸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〰㉣〰㌱〰㌶〰㌷〰㉣〰㌷〰㥥〰㌸〰㈷〰㉣㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㠮〷‰⸰〠〮〰‷⸶㔠ㄸ㔮㜲‵〲⸲㠠呭ഊ㌠呲ഊ㰰〳㜰〳㈰〲挰〳〰〲㔰〳㜰〲挰〳㘰〲㠰〲㜾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਸ⸹㘠〮〰‰⸰〠ㄱ⸹ㄠ㈰⸰〠㐸㌮㔵⁔洍ਲ਼⁔爍਼〳〳〳〱〳〴〲昵〲昱㸠呪ഊ䕔ഊ儍਀⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲昳〲昹〲昵〲昹〲晤〲晦〳〲〳〳〲昹〰て㸠呪ഊ䕔ഊ儍਀⁏䍒⁢楮慲楥猠癥牳楯
	Рис. 1. Модель атмосферной оптической системы связи с прямым фотодетектированием. Область, ограниченная пунктирной линией, – модель канала.�쀶��嘅ᠳ��嘅瀼��嘅砾��嘅쁃��嘅뀲����嘅ꀏ嘅⠷��嘅끌��嘅ᡍ��嘅쁐����園園遭園硧園顢園⁫園偪園p園ၧ園園衫園�⡑�嘅ဒ嘅㡈��嘅䡌��嘅顠����嘅だ����嘅蠣嘅�a�嘅灰��嘅硲��嘅����園쁬園졮園は園塬園䁦園恮園ꡦ園聩園큰園롷園桡��園ࡥ園䡨園ꁤ園ᡩ園灥園�桰園園顯園園䁗��園档園⡠園園ၚ園衞園㡗園큣園硚園ꁗ園⡭園堶��嘅嘅쁷��嘅恬��嘅ぺ��嘅ࢊ��嘅ゔ��嘅墑��嘅碌��嘅恹��嘅颡��嘅₪��嘅��嘅ギ��嘅ꂰ��嘅ᠦ����嘅砟嘅⢅��嘅邹��嘅セ��嘅킼����園ꁱ園}園偷園ࡲ園遺園ၴ園ᡶ園園園⁸園ꠞ嘅⢹��園肵��嘅倢嘅��嘅죇��嘅¼��嘅僝��嘅㣗����嘅耮嘅磚��嘅ჴ��嘅裸������園園傄園삆園園墆園킊園낂園園園䢂園ら園ꁾ園㡾園⢇園뢄園ꢀ園邇園颉園䃦��嘅젦嘅磴��嘅䀀����嘅胶��������嘅ࠪ嘅㠋��嘅磸鬆⃼鬆倯嘅ࣶ鬆鬆怦嘅탴鬆鬆䃷鬆棴鬆䣹鬆飳鬆嘅頧嘅룻鬆僻鬆㠩嘅㣵鬆ô鬆嘅䠆鰆⠋鰆�恧鰆桩鰆�鰆瀃鰆鰆ゖ園�園࢙園키園ꢍ園䢏園墠園삠園䢜園ꢚ園邡園ᢝ園난園炙園⢡園�袟園梤園ィ園렯嘅郱鬆ン鬆声鬆ꣷ鬆悢園烶鬆�ꂋ園袒園킗園�ࢌ園園炌園邔園ႎ園颖園碎園悕園園墓園䂍園⢔園삓園좕園園�
	The Effect of Multiplicative noises on the Performance of Atmospheric Optical Communication System�㈰〰㑣〰㘱〰㜳〰㘵〰㜲〰㈰〰㔳〰㜹〰㜳〰㜴〰㘵〰㙤〰㜳〰〰㐴捥搸㐷㍡㜸〰〰〰〰戲㔰㜱ㄹ〰戸〱㠰㐸㙤㕦〷搸㤱ㄱ〷〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〱㔴〱〰扣〸摣ㄱ昹㈵㜵昳㤷㘲㙣摣〰〰〰〰戵㔰㜹ㄵ〰〱〰㠰〱〰捤晦㤳晦搹〴㜷〴㍤〰〰〰㄰〱〶〷㈲㈳〶㈷ㄶ〷ㄶㄷ〷ㄷ㈵〰ㄶ㈷㌲㌳㌶㌷㌴㌵㈶㈷㈲㈷〶〷ㄴㄵ〷ㄷ㌵㈶㌷㌴㌷㌶㌳㌶ㄷ㌲ㄷㄶㄵㄶ〷ㄴ㌳ㄶ㌷㌲㌵㌶㈱ㄱ㈱㌵㈳ㄵ㈷〴㌹摢㕥㐶㉣㐸搴ㅥ㘰㠸㑤㑣愶晥㐳晥挳㉤愷㜶㈵㑤㑡㔳㌷㑢㑥㌹㍦㌷㕤㘲㕦㔶つづ㘲㘱ㄸ㙡㜲〶ㅤㄴ㌱愶晣ㅡ〵て戲っ晡〲换晥ㄲ㐶ㄳ㈶㜶〹㔴㜸㐴㕥㝤〱㜵㤴㝤㐴㌴㍢㐰㐹〲㌹㉡ㅥ㈵㐹㔶㉦㜵㍤㑤㔱っ㐶㐸〲㘷㑤ㄸㄹ㕥㡡㜷〴㙦㍦ㄴ〱㘹㘹㥤㔰㔱ㄵ〰〲〰㠰〰㔰〰㘹〰㘳〰㜴〰㜵〰㜲〰㘵〰㈰〰㜳〰㘵〰㘳〰㜴〰㘹〰㙦〰㙥〰〰愸㜱㕦〷ㄸ㡥ㄱ〷〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰㌸〱〰扣〸摣ㄱ㙤ㅤㄵ㤵㡢昱扤㙡〰〰〰〰攸㔰㕢ㄹ〰扥〱㠰㘰㙥㕦〷戸㤰ㄱ〷〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〱㌴〱〰扣〸摣ㄱ㉥戳㤱攷愴〹㜲愳〰〰〰〰攳㔰㈲ㄹ〰扦〱㠰〰〰〰〰㜸㤴ㄱ〷〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰ㅢ昴〱〰扣〸摣ㄱ㠷㤱㡡愰攵㔰㈹ㄵ〰〳〰㠰〴〰
	Untitled����Ā���堓댅��㐑���଀�������灐�Ⴃ䄅⸀〴�褕〄�堕汴栕汴砕汴


	ИМПУЛЬСНЫЙ СВЕТОДАЛЬНОМЕР-РЕЦИРКУЛЯТОР�hannel of Laser Systems�䓎���뉐焙¸ƀ䡭弇�����������ŔĀ밈�拉痳面泜��땐礕��Ā췿鏿�㴀�ခ؇∣اᘇᘗܗ─ᘧ㈳㘷㐵☧∧؇ᐕܗ㔦㜴㜶㌶ᜲ᜖ᔖܔ㌖㜲㔶ℑℵ⌕✄㧛幆ⱈ퐞悈䵌꛾䏾쌭ꝶ╍䩓㝋丹㼷嵢彖എ扡ᡪ爆ᴔㆦﰚԏ눌拓쯾ቆጦ瘉呸䑞紁疔組㐻䁉ȹ⨞╉嘯甽䵑ె䠂杍᠙床眄漿ᐁ楩鵐儕��Picture section�ꡱ弇ᢎᄇ����������8Ā
	Рис. 1. Зависимость периода генерации от времени в режиме ОКЗ.�v땏礖瘡�Ȁ짿国眃眄　㰀�☁☧∣ᐕܗ✦㜴㌶ᜲ᜖ؑ؇ī✦⌑ℵℕᘕᘗᘗᘗᘗᐕᄇģ㜲㜶㔶⼴☁ȧ抃㦊漽⅒Ƙ䈷繜㉪汊岃ц┶ϊﶮ暅ྂ兟༨ᤍ欒秾蝛㝫䴘殸ﴬ�ᵇ㑱愛鈹㬾恆帮漂侎Ḹ̮榾絩₇ഃ✌ᐎ㐠ㄭ菻ᜃ犐㉱✛㔚㜤鵏儖㠢�Ȁ쿿ሃ眄㌀㴀�㐓ℷℵᜲᔖܔ⌆✢✦ᔆ㌔㜲㜶ᔖ℔✢✦㔦ᐷᘗᘗ㈳㐵ا娖㈎�㐵أᘇ滸槾茂❵™瘺歇ĉ䠥ᰲ㰠ﻂ냚璐ᔱ乨祕䑂㞮桓㕩Ģ㈻ᨩ塒㵆씂ꦠ⥩䬢〩䉗ą㽥ᡵ渜쉣미쮘䭚鄔릫⭎宕紷㕑ᰁጞ㸖䴅3��⤖ᤣ�Ȁ룿─뀄眄㘀㨀�ᐁ؇ᘇᐕ؇∣☧ċᘷᜓ᜖㌖㜲㜶✴܆㈧㐵☧∣؇ᐕܗ㔦㜴㜶ᜲ┖ℵЕⰄန嵂ꍩ禑汽摱瀸栫ᾷ匠㡂ⴂ䔺켔ⵎ吼䱏⥖꺖敬䖂בּҴ˸䃟║䈌腮楞覄ᘁ䜁툡ﯾ콘Ԡ剞㱙ሗ昆䟁ᐢㄳ䈸弦葃䦎ȫ䉟槒i��쵏Ė$�Ȁᬁ搀㔆漆က㬀�㈥㘷Ľ⌦ܢᔆ᜔᜖
	Рже. 2, 1-излучатель, 2-приемник, З-ОКЗ, 4-отражатель, 5—пороговое устройство, 6-блок управления ОКЗ, 7-кварцевый генератор, 8-устройство запуска, 9-эпектромеханический регулятор уровня излучения. 10-реверсивный счетчик, 11-индикатор результата, 12-индикатор наличия генерации.�㌀㠀　㐀㐀㘀　㐀㐀戀　　㈀攀　　　　挀㌀㠀愀挀㐀㌀搀㈀㄀　昀㄀㄀　㔀㔀㤀㠀㤀㔀㐀㈀㈀㌀㘀㠀　㜀㄀㐀㄀挀挀㔀戀㄀㄀挀搀搀㌀㄀㠀㔀㘀昀挀㐀攀㤀愀戀搀　㔀愀㈀㤀㐀昀挀　愀㄀㈀　戀愀㄀挀㤀搀㈀㄀愀㌀㘀㈀挀㄀攀戀挀搀戀㐀㠀㐀㌀㤀㔀㌀㔀挀㤀攀㌀挀㄀攀戀攀㠀㜀㐀昀㐀㤀㜀昀搀㜀戀昀㤀昀㄀㐀挀㠀戀　挀㔀愀戀㠀㘀㠀攀㜀　挀搀攀㘀昀戀㔀㜀㈀愀㜀挀㐀㌀攀愀㐀戀㤀㐀㐀昀㌀挀　㐀戀㐀戀㄀挀昀㠀㈀㐀㔀㜀㌀㈀㈀挀挀㐀㈀搀㐀挀㈀戀㔀㠀㠀㈀㈀　　㐀㔀挀㐀　㤀㈀　㠀㌀㜀㔀㌀搀㐀　昀挀戀㔀戀挀愀攀挀㠀㜀愀㐀㌀㠀㌀昀㤀挀㈀攀㜀㌀㈀挀㘀㔀㄀㄀　㠀㘀攀攀㤀戀愀　　搀愀㤀挀㈀㔀搀㔀㔀㤀攀㈀搀攀㜀㔀㈀㔀昀㜀㐀㔀戀搀昀愀㐀愀㔀愀戀㤀攀搀㤀㌀㔀挀㤀㜀㐀㄀㐀攀㜀㘀㄀㔀戀挀㈀㔀　㜀㔀㜀㜀㈀㌀挀㔀㠀㤀戀㜀戀㈀㘀昀㔀愀㈀愀㜀戀搀　昀㈀愀愀㜀攀戀㜀㜀㜀搀昀㌀　㜀㘀愀㈀愀愀㤀昀㄀　　　　　　㠀　　　　　　　㠀　㘀愀　㄀　　　　　　　　搀㐀　㐀　　　　攀　㄀搀搀㔀　㔀攀　㄀搀搀㔀　㔀　㌀　　　　　　　㘀　　　　　　　　　　㜀㌀　㄀　　　　　　　　搀㘀　㈀　　　　　　　　　　　　　　㠀　　　　　　　　　　　　　　　㠀　　　　　　　　　㘀戀　㄀　　　　　　　　㐀　　㜀　　　　㄀㠀㄀攀搀㔀　㔀㄀㠀㄀攀搀㔀　㔀　㌀　　　　　　　㜀　　　　　　　　㠀　㜀㌀　㄀　　　　　　　　搀㜀　㈀　　　　　　　　　　　　　　㠀　　　　　　　　　　　　　　　㠀　　　　　　　㠀　㘀戀　㄀　　　　　　　　㌀㐀　㔀　　　　㔀　㄀攀搀㔀　㔀㔀　㄀攀搀㔀　㔀　㌀　　　　　　　㠀　　　　　　　　　　㜀㐀　㄀　　　　　　　　搀㠀　㈀　　　　　　　　　　　　　　㠀　　　　　　　　　　　　　　　㠀　　　　　　　　　㘀挀　㄀　　　　　　　　挀㐀　㔀　　　　㠀㠀㄀攀搀㔀　㔀㠀㠀㄀攀搀㔀　㔀　㌀　　　　　　　㤀　　　　　　　　㠀　㜀㐀　㄀　　　　　　　　搀㤀　㈀　　　　　　　　　　　　　　㠀　　　　　　　　　　　　　　　㠀　　　　　　　㠀　㘀挀　㄀　　　　　　　　昀㠀　㔀　　　　挀　㄀攀搀㔀　㔀挀　㄀攀搀㔀　㔀　㌀　　　　　　　愀　　　　　　　　　　㜀㔀　㄀　　　　　　　　搀愀　㈀　　　　　　　　　　　　　　㠀　　　　　　　　　　　　　　　㠀　　　　　　　　　㘀搀　㄀　　　　　　　　㐀挀　㘀　　　　昀㠀㄀攀搀㔀　㔀昀㠀㄀攀搀㔀　㔀　㌀　　　　　　　戀　　　　　　　　㠀　㜀㔀　㄀　　　　　　　　搀戀　㈀　　　　　　　　　　　　　　㠀　　　　　　　　　　　　　　　㠀　　　　　　　㠀　㘀搀　㄀　　　　　　　　昀挀　㘀　　　　㌀　㄀昀搀㔀　㔀㌀　㄀昀搀㔀　㔀　㌀　　　　　　　挀　　　　　　　　　　㜀㘀　㄀　　　　　　　　搀挀　㈀　　　　　　　　　　　　　　㠀　　　　　　　　　　　　　　　㠀　　　　　　　　　㘀攀　㄀　　　　　　　　　㐀　㘀　　　　㘀㠀㄀昀搀㔀　㔀㘀㠀㄀昀搀㔀　㔀　㌀　　　　　　　搀　　　　　　　　㠀　㜀㘀　㄀　　　　　　　　搀搀　㈀　　　　　　　　　　　　　　㠀　　　　　　　　　　　　　　　㠀　　　　　　　㠀　㘀攀　㄀　　　　　　　　挀㠀　㐀　　　　愀　㄀昀搀㔀　㔀愀　㄀昀搀㔀　㔀　㌀　　　　　　　攀　　　　　　　　　　㜀㜀　㄀　　　　　　　　搀攀　㈀　　　　　　　　　　　　　　㠀　　　　　　　　　　　　　　　㠀　　　　　　　
	Рис.З, Влияние флуктуаций амплитуды сигнала на момент срабатывания порогового устройства.��圀堀夀娀嬀尀崀帀开怀愀戀挀搀攀昀最栀椀樀欀氀洀渀漀瀀焀爀猀琀甀瘀眀砀礀稀笀簀紀縀缀갠脀ᨠ茀Ḡ☠†℠蠀〠言㤠谀ꠀ윂렀退ᠠᤠᰠᴠ∠ጠᐠ頀∡騀㨠鰀꼀�ꀀﳸꈀꌀꐀﷸꘀ꜀�嘁꬀가관글였뀀넀눀대됀딀똀뜀뤀圁묀밀봀븀Ё⸁�؁쐀씀᠁ሁఁ준礁ᘁ∁㘁⨁㬁态䌁䔁팀䰁픀혀휀爁䄁威樁�笁紁�ԁ⼁ā܁ᤁጁഁ稁ᜁ⌁㜁⬁㰁愁䐁䘁䴁猁䈁嬁欁ﰀ簁縁�、ꀀꀀꀀ쀀、、瀁瀀쀀쀀䀁ꀀ쀀ꀀꀀ、、、、、、、、、、ꀀꀀ䀁䀁䀁、䀂瀁瀁送送瀁倁뀁送ꀀ 瀁、퀁送뀁瀁뀁送瀁倁送瀁ဂ瀁瀁倁ꀀꀀꀀ�、쀀、、 、、ꀀ、、耀耀 耀퀁、、、、쀀 ꀀ、 送   쀀退쀀䀁�、�耀�쀀。、、�。�쀀�쀀쀀쀀�耀耀쀀쀀쀀、。�。�쀀�쀀쀀�ꀀ�、、、�退、뀁ꀁ送、䀁쀀ꀁ。倁䀁쀀쀀쀀、、ꀀ倁쀀쀀、瀁ꀀ瀁送瀁瀁瀁瀁送瀁倁瀁뀁瀁ꀀ、瀁送送뀁뀁뀁뀁䀁送、瀁送送倁倁倁、耀、 、、、、 、 、老 ꀀ耀 、、、、、、䀁、耀 、、  쀀퀀퀀퀀退怀퀀퀀퀀退
	Pulse Recirculator Range Flader�屵〴㈶屵〴ㄵ屵〴㈱屵〴㈱屵〴ㅥ屵〴㈰屵〴ㅤ屵〴㉢屵〴ㄹ⁜田㐱㡜田㐱㝜田㐱捜田㐱㕜田㐲ぜ田㐱㡜田㐲㉜田㐱㕜田㐱扜田㐲挠屵〴ㅦ屵〴㄰屵〴㈰屵〴㄰屵〴ㅣ屵〴ㄵ屵〴㈲屵〴㈰屵〴ㅥ屵〴ㄲ⁜田㐱㍜田㐱ぜ田㐲ぜ田㐱捜田㐱敜田㐱摜田㐱㡜田㐲㝜田㐱㕜田㐲ㅜ田㐱慜田㐱敜田㐱㍜田㐱攠屵〴㈱屵〴ㄸ屵〴ㄳ屵〴ㅤ屵〴㄰屵〴ㅢ屵〴㄰b屵







	Chapter�Приемник МЧМ с системами ТС и ВН.�
	Picture section�ᘗܳ✢㔦㜴㜶☑☧∣؇ᐕܗ㔦㜴㜶ᜲℑℵ⌕⌑⫝ᔔ㈩�伙䕌؆ᜆЈؐጫ∑ⱏ⸛؅㸜汘㢈䔗歃傕쭈ﱦװ襜ገ楮㪺㵀ĆЈᄄउ༙切⏝Ԫ�汎腝㑻娬偂譎廅̰ǐ榡響׉ﰷ͜
	Untitled�����Ā���堓댅��㐑���଀�������灐�Ⴃ䄅⸀〴�褕〄�堕汴栕汴砕


	Illustrations���0㙦0㜲���������恰✒ᠹ㼈恭✒İ㔳İ㘹裱࡮✒�롯✒��������0㔰0㘱ᣮ桮✒ᡁ㼈ꡰ✒��������0㉥
	Untitled����̀�������Ā���射���缃����������Ā���䂏缃��
	Untitled������Ā���堓댅��㐑���଀�������灐�Ⴃ䄅⸀〴�褕〄�堕汴栕汴
	Untitled�������Ā���堓댅��㐑���଀�������灐�Ⴃ䄅⸀〴�褕〄�堕汴栕
	Рис.’l. Схема выделения комплексной огибающей при помощи синхронных детекторов.��攺嵝籞䉹⁴桥孛㩳灡捥㩝嵼幢祛嬺獰慣攺嵝籞睲楴瑥渠批孛㩳灡捥㩝嵼幥摩瑥搠批孛㩳灡捥㩝嵼幂祛嬺獰慣攺嵝籞䕤楴敤⁢祛嬺獰慣攺嵝籞䍯浰楬敤⁢祛嬺獰慣攺嵝籞�좷唆᜖᜖耾娲㼗⸍�⡝⌒灢⌒遝⌒䡥⌒끥⌒⌒做⌒롚⌒롧⌒䁰⌒ᡳ⌒큭⌒表⌒⁨⌒ꁮ⌒䡲⌒聳⌒m⌒㡮⌒⌒桭⌒偧⌒�ၱ⌒顬⌒쁩⌒ꡰ⌒࡯⌒灯⌒硱⌒ぬ⌒⌒끲⌒⌒塩⌒⡪⌒遪⌒⌒恫⌒졫⌒项⌒硾⌒�ၾ⌒塶⌒z⌒⁵⌒衵⌒桺⌒⌒ᢀ⌒롴⌒側⌒큺⌒䁽⌒꡽⌒肀⌒㡻⌒쁶⌒ꁻ⌒⌒⡷⌒遷⌒䡿⌒⌒끿⌒恸⌒⌒졸⌒べ⌒ࡼ⌒灼⌒⢄⌒悅⌒종⌒碋⌒ꢊ⌒뢁⌒䂊⌒�ႋ⌒袂⌒⌒ࢉ⌒₂⌒䢌⌒肍⌒ᢍ⌒ゆ⌒领⌒낌⌒⌒傁⌒�⌒還⌒⌒境⌒삃⌒炉⌒梇⌒킇⌒㢈⌒ꂈ⌒ꢗ⌒䂗⌒ꂕ⌒₏⌒⌒悒⌒邑⌒ࣩሒ胭ሒ죲ሒ䃪ሒ　　㘀㜀脳ȗ『�끮嘅쀊嘅렕嘅‖嘅〒��園頍嘅䠥��園倕嘅嘅ࠢ��園⁞園�嘅⠪��園᠔嘅퀎嘅젞��嘅��園園�퀠����嘅젌
	Рис. 2. Фильтрация низкочастотных компонент.�㘱〰㙣〰㈰〰㔳〰㘹〰㘷〰㙥〰㘱〰㙣〰㈰〰㔰〰㜲〰㙦〰㘳〰㘵〰㜳〰㜳〰㙦〰㜲〰㜳〰㈰〰㔳〰㘹〰㙤〰㜵〰㙣〰㘱〰㜴〰㘹〰㙥〰㘷〰〰搸㘲〰〰〰〰㑣㑤㐵㑤昴晥摣〷㈳〰〰〰㈷〱〰〰攴㥣㌶ㄷㄷ㤱〰㠰㠴㠳搸㘲〰〰〰〰㑣㑤㐵㑤愴晦摣〷㔹〰〰〰㉡〱〰〰昸㥣㉡ㄷ〱㤲〰㠰㠴㠳搸㘲〰〰〰〰㑣㑤㐵㑤攴晣摣〷慣〰〰〰㉢〱〰〰晣㥣㉥ㄷ〷㤳〰㠰㠴㠳搸㘲〰〰〰〰㑣㑤㐵㑤慣〰摤〷ㅥ〱〰〰㉢〱〰〰昰㥣㈲ㄷ㑦㤴〰㠰㠴㠳搸㘲〰〰〰〰㑣㑤㐵㑤晣晦摣〷摥〰〰〰㉢〱〰〰昴㥣㈶ㄷ晥㤵
	Рис, 3. Фильтр на базе линии задержек с 2N+l отводами.�n�鐔䁈睌㱧Ġ匆✼ũ楉﹩⮠䡬㸫䵿瑐筯ܜ䱒榶䕊鍢긁ᐔﴙ趍䉊F�槇긖∝���������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������坉䑔䠽∲㐢⁈䕉䝈吽∸∠䍏乔䕎吽∭∠坃㴢〮㔹∠䍃㴢㐢⼾ഊउउउ㱓倠䥄㴢倴㙟卐〰〲〢⁈偏匽∳ㄵ∠噐体㴢㐶㘢⁗䥄呈㴢㌳∯㸍ਉउउ़却物湧⁉䐽≐㐶当吰〰㈹∠䡐体㴢㌴㠢⁖偏匽∴㌶∠坉䑔䠽∱㈹∠䡅䥇䡔㴢㌱∠䍏乔䕎吽≩潯湩∠坃㴢
	Untitled��������Ā���堓댅��㐑���଀�������灐�Ⴃ䄅⸀〴�褕〄�堕汴
	Рис. 1. Приемник МЧМ с системами ТС и ВН.�剏湐慧敁䘮牥橥捴彡畴潦楸彯捲⹴捬⁍慮慧敲⁡晴敲⁒畮佃副湐慧攠楮⁤潏䍒⹴捬⁼ਠ䔠偒佄㐠䑗卲瘳⹥硥‱㜮〸⸲〱㘠ㄵ㨲㜠䑗卲瘳⁤眠灲数彲敪散瑃潭灵瑥䵩獳楮杏䍒佮偡来䅆⹲敪散瑟慵瑯晩硟潣爮瑣氠䵡湡来爠扥景牥⁒畮佃副湐慧攠楮⁤潏䍒⹴捬⁼ਠ䔠䵡湡来爠䑗ㄠ摯捗潲歳‱㜮〸⸲〱㘠ㄵ㨱㤺㐲⁁摭楮慮湥汩⹶潲浳⁲敳彲畬敃呟偅汥浟捣彔慢汥彔數瑢汯捫⁼ਠ䔠䵡湡来爠䑗ㄠ摯捗潲歳‱㜮〸⸲〱㘠ㄵ㨱㤺㐰⁁摭楮慮湥汩⹶潲浳⁲敳强㩅汥浥湴獍敲来搠
	Рис. 1. Поиск адресов максимальных элементов массива с отбраковкой, NPI =NP2 = 3.�尀甀　㐀㐀㄀尀甀　　㈀攀尀甀　　㈀　尀甀　　㌀㄀尀甀　　㈀攀尀甀　　㈀　尀甀　㐀㄀㜀尀甀　㐀㌀　尀甀　㐀㌀㈀尀甀　㐀㌀㠀尀甀　㐀㐀㄀尀甀　㐀㌀㠀尀甀　㐀㌀挀尀甀　㐀㌀攀尀甀　㐀㐀㄀尀甀　㐀㐀㈀尀甀　㐀㐀挀尀甀　　㈀　尀甀　㐀㌀昀尀甀　㐀㌀㔀尀甀　㐀㐀　尀甀　㐀㌀㠀尀甀　㐀㌀攀尀甀　㐀㌀㐀尀甀　㐀㌀　尀甀　　㈀　尀甀　㐀㌀㌀尀甀　㐀㌀㔀尀甀　㐀㌀搀尀甀　㐀㌀㔀尀甀　㐀㐀　尀甀　㐀㌀　尀甀　㐀㐀㘀尀甀　㐀㌀㠀尀甀　㐀㌀㠀尀甀　　㈀　尀甀　㐀㌀攀尀甀　㐀㐀㈀尀甀　　㈀　尀甀　㐀㌀㈀尀甀　㐀㐀　尀甀　㐀㌀㔀尀甀　㐀㌀挀尀甀　㐀㌀㔀尀甀　㐀㌀搀尀甀　㐀㌀㠀尀甀　　㈀　尀甀　㐀㌀㈀尀甀　　㈀　尀甀　㐀㐀　尀甀　㐀㌀㔀尀甀　㐀㌀㘀尀甀　㐀㌀㠀尀甀　㐀㌀挀尀甀　㐀㌀㔀尀甀　　㈀　尀甀　㐀㄀攀尀甀　㐀㄀愀尀甀　㐀㄀㜀尀甀　　㈀攀Ā�﷿�����������Ԁ���������脀�ጀ�᠆���박�������Ԁ���
	Рис. 1. Структура спектрально-корреляционного анализатора.��睪ࠀ�镖漃�뀁��尀甀　㐀㈀㐀尀甀　㐀㄀　尀甀　㐀㄀㜀尀甀　㐀㄀攀尀甀　㐀㄀㈀尀甀　㐀㈀　尀甀　㐀㄀　尀甀　㐀㈀㤀尀甀　㐀㄀　尀甀　㐀㈀㈀尀甀　㐀㄀㔀尀甀　㐀㄀戀尀甀　㐀㄀㠀尀甀　　㈀　尀甀　㐀㈀㄀尀甀　　㈀　尀甀　㐀㈀㘀尀甀　㐀㄀㠀尀甀　㐀㈀㐀尀甀　㐀㈀　尀甀　㐀㄀攀尀甀　㐀㄀㈀尀甀　㐀㈀戀尀甀　㐀㄀挀尀甀　　㈀　尀甀　㐀㈀㌀尀甀　㐀㄀昀尀甀　㐀㈀　尀甀　㐀㄀　尀甀　㐀㄀㈀尀甀　㐀㄀戀尀甀　㐀㄀㔀尀甀　㐀㄀搀尀甀　㐀㄀㠀尀甀　㐀㄀㔀尀甀　㐀㄀挀Ā�﷿���������������������郷❪ꃷ❪゜Ȏ샶❪❪÷❪ヷ❪䃷❪큠㑪䔈휀�擘ࠇ삿㍪傷㍪����袹ȎĀ��
	Untitled��������Ā���堓댅��㐑���଀�������灐�Ⴃ䄅⸀〴�褕〄�堕汴
	Рис, 1, Структура программного пакета обработки.�䘀㜀䈀ⴀ㐀㈀䌀㘀ⴀ㐀䔀䌀㔀ⴀ䄀㈀䌀䈀ⴀ䐀㌀㈀䈀㠀㜀　䌀䄀㐀㠀㔀紀�䤀渀琀攀爀昀愀挀攀尀笀㐀㐀㐀㈀㈀㄀㘀䔀ⴀ㐀䈀㐀㔀ⴀ㐀䄀　㔀ⴀ㤀　㤀㐀ⴀ䘀䐀㌀䈀䐀㔀㔀䄀㔀㔀㤀㄀紀尀倀爀漀砀礀匀琀甀戀䌀氀猀椀搀㌀㈀�㘶屵〰㙦屵〰㜲屵〰㙤屵〰㘱屵〰㙥屵〰㘳屵〰㘵屵〰㈰屵〰㙦屵〰㘶屵〰㈰屵〰㐱屵〰㜴屵〰㙤屵〰㙦屵〰㜳屵〰㜰屵〰㘸屵〰㘵屵〰㜲屵〰㘹屵〰㘳屵〰㈰屵〰㑦屵〰㜰屵〰㜴屵〰㘹屵〰㘳屵〰㘱屵〰㙣屵〰㈰屵〰㐳屵〰㙦屵〰㙤屵〰㙤屵〰㜵屵〰㙥屵〰㘹屵〰㘳屵〰㘱屵〰㜴屵〰㘹屵〰㙦屵〰㙥屵〰㈰屵〰㔳屵
	Рис. 2. Распределение памяти при загрузке ППО.�〮〰‸⸲㈠ㄸㄮ〰′㜮㈸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〰ㄶ〰ㄳ㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㤮ㄹ‰⸰〠〮〰‹⸳㔠㐳⸲㠠㔲㘮㤸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲昹〲晥〳〳〲昶〳〱〲昳〲昱〲晣〲昶〰て㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㤮ㄶ‰⸰〠〮〰‹⸳㔠㤵⸷㈠㔲㜮㤸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲昱〲晣〲昴〲晦〳〱〲昹〳〳〲晤㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㠮㤵‰⸰〠〮〰‹⸳㔠ㄴ〮〰‵㈷⸹㠠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㌰〰㉦㘰㌰㄰㉦㘰㌰㘰㉦昰㉦㔰㉦㤰㌰㌾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਹ⸶㐠〮〰‰⸰〠㤮㘴‱㠹⸰〠㔲㠮〰⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲昳㸠呪ഊ䕔ഊ儍਀屵〴㐱屵〴㐲屵〴㌲屵〴㌰屵〰㉥\
	Рис. 1. Зависимость среднего числа сравнений Л от заполненности таблицы.�㰰ㅡ戾ഊ㰰ㄶ显‼〱㜵㸠㰰ㅢ㌾ഊ㰰ㄷ㘾‼〱慢㸠㰰ㅣ〾ഊ㰰ㅡ挾‼〱捦㸠㰰ㅦ㠾ഊ㰰ㅤ〾‼〱搱㸠㰰㈱放ഊ㰰ㅤ㈾‼〱攱㸠㰰㈲㐾ഊ㰰ㅥ㈾‼〱收㸠㰰㈵〾ഊ㰰ㅥ㜾‼〱敡㸠㰰㈵㘾ഊ㰰ㅥ戾‼〱散㸠㰰㈵戾ഊ㰰ㅥ搾‼〱昲㸠㰰㈵放ഊ㰰ㅦ㌾‼〱昸㸠㰰㈶㔾ഊ㰰ㅦ㤾‼〱晦㸠㰰㈶搾ഊ㰰㈰〾‼〲〲㸠㰰㈷㐾ഊ㰰㈰㌾‼〲㄰㸠㰰㈷㠾ഊ㰰㈱ㄾ‼〲ㅣ㸠㰰㈸㜾ഊ㰰㈱搾‼〲ㅦ㸠㰰㈹㐾ഊ㰰㈲〾‼〲㈴㸠㰰㈹㠾ഊ㰰㈲㔾‼〲㉣㸠㰰㈹放ഊ㰰㈲搾‼〲㉥㸠㰰㉣㘾ഊ㰰㈲显‼〲㌱㸠㰰㉣㤾ഊ㰰㈳㈾‼〲㌷㸠㰰㉤㠾ഊ㰰㈳㠾‼〲㔸㸠㰰㌰〾ഊ㰰㈵㤾‼〲㙡㸠㰰㌲㈾ഊ㰰㈶戾‼〲㜰㸠㰰㌳㤾ഊ㰰㈷ㄾ‼〲㜱㸠㰰㌵ㄾഊ㰰㈷㈾‼〲㜲㸠㰰㌵㜾ഊ㰰㈷㌾‼〲㜳㸠㰰㌶ㄾഊ㰰㈷㐾‼〲㜵㸠㰰㌷㐾ഊ㰰㈷㘾‼〲㜶㸠㰰㌷愾ഊ㰰㈷㜾‼〲㜷㸠㰰㌷放ഊ㰰㈷㠾‼〲㝥㸠㰰㌸㐾ഊ㰰㈷显‼〲㝦㸠㰰㌸挾ഊ㰰㈸〾‼〲㤳㸠㰰㌸放ഊ㰰㈹㐾
	Рис. 2. Структура таблиц.�　　㐀㔀　　㐀㤀　　㐀㜀　　㐀㠀　　㔀㐀　　㌀搀　　㈀㈀　　㌀㌀　　㌀㔀　　㈀㈀　　㌀攀　　　搀　　　愀　　　㤀　　　㤀　　　㤀　　　㤀　　　㤀　　　㤀　　㌀挀　　㔀㌀　　㜀㐀　　㜀㈀　　㘀㤀　　㘀攀　　㘀㜀　　㈀　　　�����。�Ѐ䈀�焆ༀ
	Рис. 1. Структура цифрового процессора обработки сигналов.�졃�졃ȀĀ������������������朌�朌�����Ā�����ȀȀĀ�����������������������������������������������������������������������������������������������������������������䥉⨀໇ꀀ����ࠀ�����������������������������Ā�倌㕪‎㕪怌㕪‎㕪Ā�怌㕪‎㕪瀌㕪逌㕪퀌㕪㕪ဍ㕪」㕪『㕪뀌㕪『㕪僗㍪惦㍪����������������������郷❪ꃷ❪Ȏ샶❪❪÷❪ヷ❪䃷❪큠㑪䔈휀�쒮ࠇ삿㍪傷㍪����袹ȎĀ���
	Рис. 2. Пример изображения на экране АЦД.�剏湐慧敁䘮牥橥捴彡畴潦楸彯捲⹴捬⁍慮慧敲⁡晴敲⁒畮佃副湐慧攠楮⁤潏䍒⹴捬⁼ਠ䔠偒佄㐠䑗卲瘳⹥硥‱㜮〸⸲〱㘠ㄵ㨲㜠䑗卲瘳⁤眠灲数彲敪散瑃潭灵瑥䵩獳楮杏䍒佮偡来䅆⹲敪散瑟慵瑯晩硟潣爮瑣氠䵡湡来爠扥景牥⁒畮佃副湐慧攠楮⁤潏䍒⹴捬⁼ਠ䔠䵡湡来爠䑗ㄠ摯捗潲歳‱㜮〸⸲〱㘠ㄵ㨱㤺㐲⁁摭楮慮湥汩⹶潲浳⁲敳彲畬敃呟偅汥浟捣彔慢汥彔數瑢汯捫⁼ਠ䔠䵡湡来爠䑗ㄠ摯捗潲歳‱㜮〸⸲〱㘠ㄵ㨱㤺㐰⁁摭楮慮湥汩⹶潲浳⁲敳强㩅汥浥湴獍敲来搠
	Untitled��������Ā���堓댅��㐑���଀�������灐�Ⴃ䄅⸀〴�褕〄�堕汴
	Untitled���������Ā���堓댅��㐑���଀�������灐�Ⴃ䄅⸀〴�褕〄�堕
	Рис. 1. Система команд в диалоге "ПОИСК".�剏湐慧敁䘮牥橥捴彡畴潦楸彯捲⹴捬⁍慮慧敲⁡晴敲⁒畮佃副湐慧攠楮⁤潏䍒⹴捬⁼ਠ䔠偒佄㐠䑗卲瘳⹥硥‱㜮〸⸲〱㘠ㄵ㨲㜠䑗卲瘳⁤眠灲数彲敪散瑃潭灵瑥䵩獳楮杏䍒佮偡来䅆⹲敪散瑟慵瑯晩硟潣爮瑣氠䵡湡来爠扥景牥⁒畮佃副湐慧攠楮⁤潏䍒⹴捬⁼ਠ䔠䵡湡来爠䑗ㄠ摯捗潲歳‱㜮〸⸲〱㘠ㄵ㨱㤺㐲⁁摭楮慮湥汩⹶潲浳⁲敳彲畬敃呟偅汥浟捣彔慢汥彔數瑢汯捫⁼ਠ䔠䵡湡来爠䑗ㄠ摯捗潲歳‱㜮〸⸲〱㘠ㄵ㨱㤺㐰⁁摭楮慮湥汩⹶潲浳⁲敳强㩅汥浥湴獍敲来搠
	Untitled���������Ā���堓댅��㐑���଀�������灐�Ⴃ䄅⸀〴�褕〄�堕
	Рис. 1, Обобщенная схема фазовращателя.�㌵屵〴㍤屵〴㑣屵〴㐸屵〴㌵屵〴㍤屵〴㌸屵〴㌵屵〰㈰屵〴㍦屵〴㍥屵〴㌳屵〴㐰屵〴㌵屵〴㐸屵〴㍤屵〴㍥屵〴㐱屵〴㐲屵〴㌸屵〰㈰屵〴㈶屵〴㄰屵〴ㅦ屵〰㉣屵〴㌲屵〴㑢屵〴㌷屵〴㌲屵〴㌰屵〴㍤屵〴㍤屵〴㍥屵〴㌹屵〰㈰屵〴㍡屵〴㍥屵〴㍤屵〴㌵屵〴㐷屵〴㍤屵〴㑢屵〴㍣屵〰㈰屵〴㐱屵〴㍥屵〴㍦屵〴㐰屵〴㍥屵〴㐲屵〴㌸屵〴㌲屵〴㍢屵〴㌵屵〴㍤屵〴㌸屵〴㌵屵〴㍣屵〰㈰屵〴㍡屵〴㍢屵〴㑥屵〴㐷屵〴㌵屵〴㌹屵
	Рис. 2. Входное сопротивление усилителя, охваченного последовательной а) и параллельной, б) обратной связью.�ഊ㰰ㅤ〾‼〱搱㸠㰰㈱放ഊ㰰ㅤ㈾‼〱攱㸠㰰㈲㐾ഊ㰰ㅥ㈾‼〱收㸠㰰㈵〾ഊ㰰ㅥ㜾‼〱敡㸠㰰㈵㘾ഊ㰰ㅥ戾‼〱散㸠㰰㈵戾ഊ㰰ㅥ搾‼〱昲㸠㰰㈵放ഊ㰰ㅦ㌾‼〱昸㸠㰰㈶㔾ഊ㰰ㅦ㤾‼〱晦㸠㰰㈶搾ഊ㰰㈰〾‼〲〲㸠㰰㈷㐾ഊ㰰㈰㌾‼〲㄰㸠㰰㈷㠾ഊ㰰㈱ㄾ‼〲ㅣ㸠㰰㈸㜾ഊ㰰㈱搾‼〲ㅦ㸠㰰㈹㐾ഊ㰰㈲〾‼〲㈴㸠㰰㈹㠾ഊ㰰㈲㔾‼〲㉣㸠㰰㈹放ഊ㰰㈲搾‼〲㉥㸠㰰㉣㘾ഊ㰰㈲显‼〲㌱㸠㰰㉣㤾ഊ㰰㈳㈾‼〲㌷㸠㰰㉤㠾ഊ㰰㈳㠾‼〲㔸㸠㰰㌰〾ഊ㰰㈵㤾‼〲㙡㸠㰰㌲㈾ഊ㰰㈶戾‼〲㜰㸠㰰㌳㤾ഊ㰰㈷ㄾ‼〲㜱㸠㰰㌵ㄾഊ㰰㈷㈾‼〲㜲㸠㰰㌵㜾ഊ㰰㈷㌾‼〲㜳㸠㰰㌶ㄾഊ㰰㈷㐾‼〲㜵㸠㰰㌷㐾ഊ㰰㈷㘾‼〲㜶㸠㰰㌷愾ഊ㰰㈷㜾‼〲㜷㸠㰰㌷放ഊ㰰㈷㠾‼〲㝥㸠㰰㌸㐾ഊ㰰㈷显‼〲㝦㸠㰰㌸挾ഊ㰰㈸〾‼〲㤳㸠㰰㌸放ഊ㰰㈹㐾‼〲扦㸠㰰㍡㌾ഊ㰰㉣〾‼〲挰㸠㰰㍤㔾ഊ㰰㉣ㄾ‼〲晦㸠㰰㐰〾ഊ㰰㌰〾‼〳㈰㸠㰰㐳显ഊ㰰㌲ㄾ‼〳㈲㸠㰰㐷㈾ഊ㰰㌲㌾‼〳㍥㸠㰰㐸挾ഊ㰰㌳显‼〳㘳㸠㰰㑡愾ഊ㰰㌶㐾‼〳㠹㸠㰰㑤〾ഊ㰰㌸愾‼〳㡢㸠㰰㑦㠾ഊ㰰㌸挾‼〳戱㸠㰰㔳ㄾഊ㰰㍢㈾‼〳戶㸠㰰㔵愾ഊ㰰㍢㜾‼〳摤㸠㰰㔶ㄾഊ㰰㍤放‼〳摦㸠㰰㔸㤾ഊ㰰㍥〾‼〳改㸠㰰㕢〾ഊ㰰㍥愾‼〳昳㸠㰰㕢戾ഊ㰰㍦㐾‼〳晦㸠㰰㕤〾ഊ㰰㐰〾‼〴づ㸠㰰㕤挾ഊ㰰㐰显‼〴ㅣ㸠㰰㜰〾ഊ㰰㐱搾‼〴㌹㸠㰰㜱〾ഊ㰰㐳愾‼〴㔴㸠㰰㜳〾
	Рис. 3. Преобразователи кода в напряжение.��Ā�Ā�啳敲㉜田ഀ���ऀ���ऀ�申଒䐀�䐀�䵅佗Ā��Ȁ��쀀��F��Ā�썗됆㭢䡤致냧೷៤Ȁ밈��輼Ṍ๻��Ā�﷿�������田㐱摜田㐱㡜田㐱㠠屵〴㈰屵〴ㄵ屵〴ㄷ屵〴㈳屵〴ㅢ屵〴㉣屵〴㈲屵〴㄰屵〴㈲屵〴ㅥ屵〴ㄲ⁜田㐲㙜田㐱㡜田㐲㑜田㐲ぜ田㐱敜田㐱㉜田㐱敜田㐱㤠屵〴ㅥ屵〴ㄱ屵〴㈰屵〴㄰屵〴ㄱ屵〴ㅥ屵〴㈲屵〴ㅡ屵〴ㄸ⁜田㐱摜田㐱〠屵〴㉤屵〴ㅡ屵〴㈰屵〴㄰屵〴ㅤ屵〴ㄵ⁜田㐱㑜田㐱㡜田㐲ㅜ田㐱晜田㐱扜田㐱㕜田㐱
	Рис. 4, Обобщенная схема преобразователя кода в фазу.�㜁�䒜阗ꞹ�蒃��䱍䕍��∁�㔁�墜託º�蒃��䱍䕍ﰊ���䄁�岜踗ƻ�蒃��䱍䕍갋��企�傜舗颼�蒃��䱍䕍谇�⠁�企�咜蘗ㆽ�蒃��䱍䕍鐈�㬀�圁�ꢝ稖ゾ�蒃��　　쓸��㔁�겝縖岿�蒃��䱍䕍�伀�䈁�ꂝ爖㏀�蒃��䱍䕍䐔�䀁�蔁�꒝瘖チ�蒃��䱍䕍簐�쨀�踁�뢝樖峂�蒃��䱍䕍鰔�쨀�鸁�벝渖㓃�蒃����ᰏ�堀�猁�낝或㛄�蒃��☧ا琏�最�舁�뒝昖㓅�蒃��䱍䕍반�ꈀ�踁�袝娖滆�蒃��䱍䕍ᐙ�ꈀ�鰁�貝帖盇�蒃��䱍䕍���鸁�肝刖懈�蒃��䱍䕍Ⱁ�輀�謁�蒝嘖ࣉ�蒃�
	Рис. 5. Уменьшение погрешности ЦАП,вызванной конечным сопротивлением ключей.�ഊ㠮㐷‰⸰〠〮〰‹⸳㔠㘹⸰〠㔱㌮㈸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲摤〲昹〲晥〲昹〲晤〲昱〲晣〳つ〲晥〲晦〲昶㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㤮〵‰⸰〠〮〰‹⸳㔠ㄲ㠮〰‵ㄲ⸹㠠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㉦㌰㌰㄰㉦㘰㉦搰㌱〾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਹ⸱㘠〮〰‰⸰〠㤮㌵‱㔶⸷㈠㔱㈮㤸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〳〱〲昶〲昴〲昹〳〲〳〳〳〱〲昱〳〷〲昹〲昹㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㠮㈶‰⸰〠〮〰‹⸶㐠㈱㤮〰‵ㄴ⸰〠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㉥㌾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਸ⸶ㄠ〮〰‰⸰〠㤮㌵′㈴⸷㈠㔱〮㤸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〳〱〲昶〲昴㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㠮㠸‰⸰〠〮〰‹⸰㜠㈴㜮〰‵ㄴ⸲㠠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㉦㌰㌰挰㌰㌰㉦㘰㉦戰㉦㄰㉦㘰㌰㌾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਸ⸵㐠〮〰‰⸰〠㤮〷′㤱⸰〠㔱㐮㈸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲昹〲昸㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㤮㠲‰⸰〠〮〰‹⸳㔠㌰㔮〰‵ㄳ⸹㠠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㌰㐰㌰㈰㉦挰㉦昰〱〾⁔樍੅名ੑഊf指と指ӵ簇嚚聩指ꡨ指耣��ጕ��惲簇⓮笇念嚚桨指と指㓮笇
	Untitled���������Ā���堓댅��㐑���଀�������灐�Ⴃ䄅⸀〴�褕〄�堕
	ние. 1. Зависимость весовых коэффициентов от среднего числа квантов лазерного излучения.���圀堀夀娀嬀尀崀帀开怀愀戀挀搀攀昀最栀椀樀欀氀洀渀漀瀀焀爀猀琀甀瘀眀砀礀稀笀簀紀縀缀갠脀ᨠ茀Ḡ☠†℠蠀〠言㤠谀ꠀ윂렀退ᠠᤠᰠᴠ∠ጠᐠ頀∡騀㨠鰀꼀�ꀀﳸꈀꌀꐀﷸꘀ꜀�嘁꬀가관글였뀀넀눀대됀딀똀뜀뤀圁묀밀봀븀Ё⸁�؁쐀씀᠁ሁఁ준礁ᘁ∁㘁⨁㬁态䌁䔁팀䰁픀혀휀爁䄁威樁�笁紁�ԁ⼁ā܁ᤁጁഁ稁ᜁ⌁㜁⬁㰁愁䐁䘁䴁猁䈁嬁欁ﰀ簁縁�、ꀀꀀꀀ쀀、、瀁瀀쀀쀀䀁ꀀ쀀ꀀꀀ、、、、、、、、、、ꀀꀀ䀁䀁䀁、䀂瀁瀁送送瀁倁뀁送ꀀ 瀁、퀁送뀁瀁뀁送瀁倁送瀁ဂ瀁瀁倁ꀀꀀꀀ�、쀀、、 、、ꀀ、、耀耀 耀퀁、、、、쀀 ꀀ、 送   쀀退쀀䀁�、�耀�쀀。、、�。�쀀�쀀쀀쀀�耀耀쀀쀀쀀、。�。�쀀�쀀쀀�ꀀ�、、、�退、뀁ꀁ送、䀁쀀ꀁ。倁䀁쀀쀀쀀、、ꀀ倁쀀쀀、瀁ꀀ瀁送瀁瀁瀁瀁送瀁倁瀁뀁瀁ꀀ、瀁送送뀁뀁뀁뀁䀁送、瀁送送倁倁倁、耀、 、、、、 、 、老 ꀀ耀 、、、、、、䀁、耀 、、  쀀퀀퀀퀀退怀퀀
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