KOKKUVOTE

Kaesolevas magistritdds konstrueeriti kruvikeeraja otsikute magasini elektro-
mehaaniline prototiitip. Loodud prototiilip pohineb mehaanilisel otsikute magasinil, mille
arendamise, tootmise ja turustamisega tegeleb Nelepet OU. Otsiku magasinid on
uudsed ehitusvahendid, mis voimaldavad kruvikeeraja otsikute hoiustamist ning nende
vahetamist ilma s6rmi kasutamata. Elektrilise magasini puhul kditab otsiku vahetamist

labi viivat mehhanismi elektriline taitur.

To6 esimeses osas kirjeldati valdkonna tausta ning tutvustati mehaanilise otsikute
magasini olemust ja to0pohimotet. Lisaks anti (levaade mehaanilise magasini
tootearendusprotsessist ning selle kaigus loodud erinevatest prototilpidest ja modifi-

katsioonidest.

Konstrueerimise osas pdlstitati konstrueerimise Iahtelilesanne, tuues valja nii
funktsionaalsed kui ka tehnilised parameetrid, millele loodav prototlilip vastama peaks.
Valjatoodud nduded kattuvad osaliselt mehhaanilise magasini prototilitibi loomisel
kasutatud nduetega, kuid neid on vastavalt saadud kogemustele muudetud vdi
taiendatud. Taiesti uued nduded lisandusid seoses elektrilise taituri kasutusele votuga.
PShimottelised muutused ldhtelilesandes olid tingitud ka asjalolust, et kui mehaaniline
magasin  on ennekdike modeldud kastutamiseks ehitusobjekti tingimustes

kaasaskantavana, siis elektriline magasin sobib kasutamiseks statsionaarsel tddkohal.

Konstrueerimise osa mehaanika alamosas kirjeldati esialgne kontseptuaalne mudel ning

toodi valja erinevate s6lmede lahenduste valikuprotsessid ja konstrueerimispohimotted:

- haaratsmehhanismi elektrilise taituri valik;

- otsiku sisestuse tuvastuse lahenduse ning vastava konstruktsiooni valik;

- haaratsmehhanismi koonusdetaili Glemise ja alumise piiraasendi registreerimise
lahenduse ning vastava konstruktsiooni valik;

- kasutatud materjalide llevaade.

Elektristiisteemi alamosas kirjeldati prototiilbis kasutatava elektrisisteemi Ulesehitust
ning selle loomise kaalutlusi. Lisaks tapsustati vastavate arvutustega otsiku sisestuse
registreerimise sisteemis kasutatavate Halli andurite paigutused otsiku pesades.
Arvutati ka seadme opereerimise energiakulu ja leiti seelabi taislaetud patareiga tehtav

otsiku vahetuste arv.

Programmeerimise alamosas kirjeldati seadme t66d juhtiva juhtprogrammi koostamise

pohimotted ning programmi Ulesehitus.
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Konstrueerimise viimase sammuna koostati valja to6tatud prototiitibi koostejoonised
ning detailide t66joonised, mis on vormistatud, mddtmestatud ja tolereeritud ISO GPS
slisteemi standardite kohaselt (joonised on lisatud magistritdé Uleslaadimis-

konteinerisse).

To66 majanduslikus osas leiti otseselt prototiitibil baseeruva tingliku toote valmistamise
omahind vdikeseeria tingimustes vottes aluseks partii suuruse 500 toodet. Esialgne
omahind osutus ootuspdraselt vdaga korgeks ning sellise hinna juures turul ilmselt
konkureerida ei suudetaks. Sellegipoolest taidab loodud prototiiip oma peamise

llesande, vOoimaldades ettevottel labi viia erinevad katsetused ning anallisid:

- kontseptuaalse Ilahenduse funktsionaalsuse ning ergonoomika analils
eesmargiga hinnata, milline oleks vastava toote kasutusrutiin ning kasutus-
mugavus;

- elektrilise haaratsmehhanismi talitluse ja téékindluse katsetamine;

- juhtprogrammi analliis eesmargiga hinnata, kas maaratud programmi
parameetrid (lavendid, viivitused jne) tagavad seadme sujuva t66 ning millised
(tarkvaralised) torked seadme t66s voivad ette tulla;

- elektrilise ja mehaanilise magasini vordlus ja analiilis — kas elektriline taitur

tostab magasini kasutusmugavust.

Saadavate tulemuste podhjal on vdimalik otsustada, kas arendatav toode on pers-
pektiivne. Juhul kui arendusprotsessiga on otstarbekas edasi liikuda, vOetakse

pohjalikuma uurimise alla:

- esiteks, millisel maaral on vdimalik elektrilise magasini konstruktsiooni

optimeerida, eemargiga saavutada voimalikult madal toote omahind;

- teiseks, kas elektrilise magasini konstruktsiooni on voimalik muuta nii palju

kompaktsemaks, et see oleks teostatav ka kaasaskantava versioonina?
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