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KOKKUVOTE

Veekdrvaldus on maetoostuse lahutamatu osa. Arvestades Eesti soolist maastikku ja
sademete aastast keskmist hulka, veekdrvalduse tookindlus ja efektiivsus on pdlevkivi
kaevandatavate ettevotete kaevevaljadel vaga tahtis.

Vajalikude paigaldatavate voimsuste suurus otseselt sdltub vee juurdevoolust. Veekdrvalduse
stisteem peab olema optimaalne nii tootlikkuse, kui ka téokindluse ja rahalise kokkuhoiu
poolelt.

Umberpumpamisjaama 37-2 t66 algoritmi tookindlust ning praktilisust on antud toos
vaadeldud seadmestiku t60 tsuklite vale algoritmi tttu. Kindla olukorra tekkimisel see vois
endaga kaasa tuua 37. paneeli kaevdonte Uleujutuse. T66s on vaadeldud jargmised pumpla

t06 parendamise aspektid:

- Umberpumpamisjaama 37-2 juhtimissiisteemi t66 analiiiisi teostamine;
- Kontrolleri  Unitronics V130-33-R34 slsteemi juhtimise seadistamine ja
optimeerimine;

- Umberpumpamisjaama 37-2 juhtimisprogrammi valjaté6tamine ja testimine;
T60 kaigus on teostatud:
Kirjutatud uus programm kontrolleri t60ks, tagamaks pumpla pumpade korrektset juhtimist.
Kontrolliti paigaldatud vee tasemeandurite ndite ja pumpade rakendumist eri vee tasemel.
Kontrollitud pumpla t66 visualiseerimine SCADA slsteemis.
T606 tulemusena oli lahendatud pumpla t66 algoritmi hdirete probleem.
Algoritmi optimeerimine aitas valtida pumpla t06s tekkivaid t06 haireid seadmestiku
normaalse ekspluatatsiooni puhul.
Maandati kaevevélja uleujutuse riske, vahendati kulusid t66jdule, mis oli eelnevalt kaasatud

avariiliste olukordade likvideerimiseks pumpla seadmestikus.

Vahendati kulusid pumpla ebakorrektse t66 tagajérjel tekkinud probleemide likvideerimiseks.



