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	Рис. 3. Векторная диаграмма регулятора обыкновенного типа: а— с намагничивающими обмотками на роторе, б с намагничивающими обмотками, соединенными в общую звезду.�㉥㜰㉤㤰㉤昰㉤攰㉤攰㉥挰㉥㘾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名਱〮㔸‰⸰〠〮〰‱ㄮ㤱′ㄸ⸴㌠㔰㜮㈸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲攱〲搶〲搴〲攴〲摣〲昰〲攳〲摦〲攱〲摦〲搳㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㠮ㄹ‰⸰〠〮〰‹⸳㔠㐴⸰〠㐹㘮㈸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲攲㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㄰⸹㈠〮〰‰⸰〠㄰⸴㤠㔶⸷㈠㐹㘮㈸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲攱〲搱〲搸〲摣〲搹〲攸〲摥〲散〲摤〲搹㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㄰⸶㌠〮〰‰⸰〠㤮㌵‱㐳⸰〠㐹㘮㈸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲攲〲收〲搶〲摤〲搱〲摤〲搹㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㄰⸶㠠〮〰‰⸰〠㠮㔰′〴⸲㠠㐹㔮ㄳ⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲攲〲摦〲搶〲搵〲搹〲摥〲搶〲摥〲搹〲摡㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㄰⸴㤠〮〰‰⸰〠㄰⸴㤠ㄳ㜮㈸‴㠲⸲㠠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㉤昰㉤㈰㉤搰㉤昰㉥㌰㉤昰㉤戾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名਱〮ㄸ‰⸰〠〮〰‱〮㐹″㌮〰‴㘲⸲㜠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㉥〰㌰㄰㉦㤾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਹ⸴㠠〮〰‰⸰〠㤮〷‵㠮〰‴㘱⸹㠠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㉦㌰㌰挰㉦㈰㉦昰㌰㄰㉦㘾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਹ⸲〠〮〰‰⸰〠㤮〷‹㜮〰‴㘲⸲㠠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㌰㌰㉦㤰㌰〰㉦ㄾ⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਹ⸹㈠〮〰‰⸰〠㤮㌵‱㈳⸲㠠㐶ㄮ㤸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲昹〲晥〲昵〳〴〲晢〳〷〲昹〲晦〲晥〲晥〲晦〲昴〲晦㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㤮㤰‰⸰〠〮〰‹⸳㔠ㄹ㘮㜲‴㘱⸹㠠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㌰㄰㉦㘰㉦㐰㌰㐰㉦挰㌱〰㌰㌰㉦昰㌰㄰㉦ㄾ⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਹ⸶㐠〮〰‰⸰〠㤮㘴′㘰⸰〠㐶㈮〰⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲昳㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㤮㔷‰⸰〠〮〰‹⸰㜠㈷〮〰‴㘲⸲㠠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㌰㈰㉦搰㌰挰㌰㈰㉦挰㉦㘾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਹ⸵㐠〮〰‰⸰〠㤮㘴′㌮〰‴㔱⸱㌠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㌰㈰㉦昰㉦㘰㉦㔰㉦㤰㉦攰㉦㘰㉦攰㉦㤰㉦愾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਹ⸹㠠〮〰‰⸰〠㠮㜹‸〮〰‴㔲⸲㠠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㉦昰㉦㈰㉦搰㉦昰㌰㌰㉦昰㉦戾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਹ⸹〠〮〰‰⸰〠㤮〷‱㈳⸰〠㐵ㄮㄳ⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲昹〳〲〳〶〲晦〲昵〲晥〳っ〲晤〲昹㸠呪ഊ䕔ഊ儍਀‰⸰〠㔮㘷‶㌮㜲‴㠱⸰〠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㉦ㄾ⁔樍੅名ੑഊ
䕔ഊ儍਀㈯ㄠ⬰〵⨸✠
	Рис. 4. Возможности выбора напряжения первой фазы статора.�㐀　　　　㔀㌀　　㈀搀　　㌀㄀　　㈀搀　　㌀㔀　　㈀搀　　㌀㈀　　㌀㄀　　㈀搀　　㌀㌀　　㌀㘀　　㌀㐀　　㌀㌀　　㌀　　　㌀㈀　　㌀㌀　　㌀㜀　　㌀㤀　　㌀㌀　　㈀搀　　㌀㈀　　㌀㘀　　㌀㌀　　㌀　　　㌀㄀　　㌀㔀　　㌀㘀　　㌀　　　㌀㤀　　㌀㔀　　㈀搀　　㌀㄀　　㌀㤀　　㌀㠀　　㌀㤀　　㌀㄀　　㌀㈀　　㌀　　　㌀㤀　　㌀㠀　　㌀㜀　　㈀搀　　㌀㄀　　㌀㄀　　㌀　　　㌀㔀　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　㐀　搀㔀㠀㌀　㄀　　戀㄀　　㠀　㘀㠀　　㘀㄀　　㘀㤀　　㘀㜀　　㘀挀　　㘀㄀　　　　　　㜀㔀　　㌀　　　㌀　　　㌀㘀　　㌀㄀　　��������
	Рис. 5. Схемы многообмоточных регуляторов.��Ā�Ā�啳敲慬偡ഀ���ऀ���ऀ�鵆堙䐀�䐀�䵅佗Ā��Ȁ��쀀��F��Ā�㰯�烣㊞욀늗퇈⩰Ѐဏ⠏翢顒���Ā�﷿�������䥄㨲㔷㜰੆楬瑥爱㩍潮潧牡灨੆楬瑥爲㩔䱕ⵍ潮潧牡灨ⵓ䍁乜戱㌸㐷㠲砊䙩汴敲㌺呌唭䵯湯杲慰栊䅣瑩潮ㄺ偲潣敳獩湧ੁ捴楯渲㩃牥慴楮朠偄䘠扯潫浡牫猊䍲瑐牯杲敳猺ㄊ䵡硐牯杲敳猺ㄊ䱡獴却慴畳䵯摩晩捡瑩潮呩浥啔䌺ㄴ㘷ㄹ㐷㘲੒数潲瑥摔業攺ㄴ㘷ㄹ㐹㐶਀鼚+鼚蠭鼚꠮鼚䠴鼚쀱鼚져鼚4鼚䠽鼚堹鼚逽鼚瀼鼚렼鼚
	Untitled�਼〰㈰㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊㄱ⸴㔠〮〰‰⸰〠ㄷ⸰ㄠㄸ㔮〰′㤲⸶㤠呭ഊ㌠呲ഊ㰰〱㔰
	3. ВНЕШНИЕ ТОКИ И ТОКИ ОБМОТОК РЕГУЛЯТОРОВ��Ā�Ā�啳敲慬偡ഀ���ऀ���ऀ�ᗡ圙䐀�䐀�䵅佗Ā��Ȁ��쀀��F��Ā�㰯�烣熬妰裟밋ബЀဏ⠏咃萦Ʈꨊ��Ā�﷿�������䥄㨲㔷㜰੆楬瑥爱㩍潮潧牡灨੆楬瑥爲㩔䱕ⵍ潮潧牡灨ⵓ䍁乜戱㌸㐷㠲砊䙩汴敲㌺呌唭䵯湯杲慰栊䅣瑩潮ㄺ偲潣敳獩湧ੁ捴楯渲㩃牥慴楮朠偄䘠灡来‴㌠潦‴㐊䍲瑐牯杲敳猺㐲੍慸偲潧牥獳㨴㐊䱡獴却慴畳䵯摩晩捡瑩潮呩浥啔䌺ㄴ㘷ㄹ㐷㘲੒数潲瑥摔業攺ㄴ㘷ㄹ㐹㐴਀촎⡗会냿촎䡖会棿촎⡖会ヾ촎ꡖ会죿촎࡙会䣾촎
	4. ВЛИЯНИЕ ИЗМЕНЕНИЯ ПОРЯДКА СЛЕДОВАНИЯ ФАЗ НА НАПРЯЖЕНИЯ И ТОКИ�㈰〴ㄵ〴ㄳ〴㈳〴ㅢ〴㉦〴㈲〴ㅥ〴㈰〴ㅥ〴ㄲ〰〰〰〰〱〰〰〰〱〰〰〰㔵㜳㘵㜲㘱㙣㔰㘱つ〰〰〰〰〰〰〰〹〰〰〰〰〰〰〰〹〰〰〰ㄵ攱㔷ㄹ㐴〰〰〰㐴〰〰〰㑤㐵㑦㔷〱〰〰〰〰〴〲〰〰〰〰〰挰〰〰〰〰〰〰㐶〰〰〰〰〱〰〰〰㍣㉦摡㘴㐸㥣㜰攳㜱慣㔹戰㠸摦扣ぢつ㉣〴〰㄰て㈸て㔴㠳㠴㈶〱慥慡ち〰〰〰〰〱〰〰〰晤晦晦晦〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰〰㐹㐴㍡㌲㌵㌷㌷㌰ち㐶㘹㙣㜴㘵㜲㌱㍡㑤㙦㙥㙦㘷㜲㘱㜰㘸ち㐶㘹㙣㜴㘵㜲㌲㍡㔴㑣㔵㉤㑤㙦㙥㙦㘷㜲㘱㜰㘸㉤㔳㐳㐱㑥㕣㘲㌱㌳㌸㌴㌷㌸㌲㜸ち㐶㘹㙣㜴㘵㜲㌳㍡㔴㑣㔵㉤㑤㙦㙥㙦㘷㜲㘱㜰㘸ち㐱㘳㜴㘹㙦㙥㌱㍡㔰㜲㙦㘳㘵㜳㜳㘹㙥㘷ち㐱㘳㜴㘹㙦㙥㌲㍡㐳㜲㘵㘱㜴㘹㙥㘷㈰㔰㐴㐶㈰㜰㘱㘷㘵㈰㌴㌳㈰㙦㘶㈰㌴㌴ち㐳㜲㜴㔰㜲㙦㘷㜲㘵㜳㜳㍡㌴㌲ち㑤㘱㜸
	Рис. 6. Основные схемы двух-, трех-, четырехобмоточных и сдвоенных индукционных регуляторов. Указаны положительные направления токов и положение обмоток при /3=o.�㉥㜰㉤㤰㉤昰㉤攰㉤攰㉥挰㉥㘾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名਱〮㔸‰⸰〠〮〰‱ㄮ㤱′ㄸ⸴㌠㔰㜮㈸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲攱〲搶〲搴〲攴〲摣〲昰〲攳〲摦〲攱〲摦〲搳㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㠮ㄹ‰⸰〠〮〰‹⸳㔠㐴⸰〠㐹㘮㈸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲攲㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㄰⸹㈠〮〰‰⸰〠㄰⸴㤠㔶⸷㈠㐹㘮㈸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲攱〲搱〲搸〲摣〲搹〲攸〲摥〲散〲摤〲搹㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㄰⸶㌠〮〰‰⸰〠㤮㌵‱㐳⸰〠㐹㘮㈸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲攲〲收〲搶〲摤〲搱〲摤〲搹㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㄰⸶㠠〮〰‰⸰〠㠮㔰′〴⸲㠠㐹㔮ㄳ⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲攲〲摦〲搶〲搵〲搹〲摥〲搶〲摥〲搹〲摡㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㄰⸴㤠〮〰‰⸰〠㄰⸴㤠ㄳ㜮㈸‴㠲⸲㠠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㉤昰㉤㈰㉤搰㉤昰㉥㌰㉤昰㉤戾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名਱〮ㄸ‰⸰〠〮〰‱〮㐹″㌮〰‴㘲⸲㜠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㉥〰㌰㄰㉦㤾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਹ⸴㠠〮〰‰⸰〠㤮〷‵㠮〰‴㘱⸹㠠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㉦㌰㌰挰㉦㈰㉦昰㌰㄰㉦㘾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਹ⸲〠〮〰‰⸰〠㤮〷‹㜮〰‴㘲⸲㠠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㌰㌰㉦㤰㌰〰㉦ㄾ⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਹ⸹㈠〮〰‰⸰〠㤮㌵‱㈳⸲㠠㐶ㄮ㤸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲昹〲晥〲昵〳〴〲晢〳〷〲昹〲晦〲晥〲晥〲晦〲昴〲晦㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㤮㤰‰⸰〠〮〰‹⸳㔠ㄹ㘮㜲‴㘱⸹㠠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㌰㄰㉦㘰㉦㐰㌰㐰㉦挰㌱〰㌰㌰㉦昰㌰㄰㉦ㄾ⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਹ⸶㐠〮〰‰⸰〠㤮㘴′㘰⸰〠㐶㈮〰⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲昳㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㤮㔷‰⸰〠〮〰‹⸰㜠㈷〮〰‴㘲⸲㠠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㌰㈰㉦搰㌰挰㌰㈰㉦挰㉦㘾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਹ⸵㐠〮〰‰⸰〠㤮㘴′㌮〰‴㔱⸱㌠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㌰㈰㉦昰㉦㘰㉦㔰㉦㤰㉦攰㉦㘰㉦攰㉦㤰㉦愾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਹ⸹㠠〮〰‰⸰〠㠮㜹‸〮〰‴㔲⸲㠠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㉦昰㉦㈰㉦搰㉦昰㌰㌰㉦昰㉦戾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਹ⸹〠〮〰‰⸰〠㤮〷‱㈳⸰〠㐵ㄮㄳ⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲昹〳〲〳〶〲晦〲昵〲晥〳っ〲晤〲昹㸠呪ഊ䕔ഊ儍਀‰⸰〠㔮㘷‶㌮㜲‴㠱⸰〠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㉦ㄾ⁔樍੅名ੑഊ
䕔ഊ儍਀㈯ㄠ⬰〵⨸✠
	Рис. 7. Влияние порядка следования фаз на векторы напряжений и токов регулятора обыкновенного тока: а прямая последовательность, б обратная последовательность.�〴㌵屵〴㍢屵〴㌸屵〴㐷屵〴㌸屵〴㌲屵〴㌰屵〴㌵屵〴㐲屵〴㐱屵〴㑦⁜田㐳摜田㐳㕜田㐴ㅜ田㐳慜田㐳敜田㐳扜田㐴捜田㐳慜田㐳攠屵〴㍣屵〴㌵屵〴㌴屵〴㍢屵〴㌵屵〴㍤屵〴㍤屵〴㌵屵〴㌵Ⱐ屵〴㐷屵〴㌵屵〴㍣⁜田㐳晜田㐳攠屵〴㌲屵〴㑢屵〴㐰屵〴㌰屵〴㌶屵〴㌵屵〴㍤屵〴㌸屵〴㑥ഊ㄰⁜田㐳㑜田㐳扜田㐴映屵〴㌸屵〴㌴屵〴㌵屵〴㌰屵〴㍢屵〴㑣屵〴㍤屵〴㍥屵〴㌳屵〴㍥⁜田㐴ぜ田㐳㕜田㐳㍜田㐴㍜田㐳扜田㐴晜田㐴㉜田㐳敜田㐴ぜ田㐳〮⁜田㐱㑜田㐳扜田㐴映屵〴㐰屵〴㌵屵〴㌰屵〴㍢屵〴㑣屵〴㍤屵〴㍥屵〴㌳屵〴㍥⁜田㐴ぜ田㐳㕜田㐳㍜田㐴㍜田㐳扜田㐴晜田㐴㉜田㐳敜田㐴ぜ田㐳」ੜ田㐳㈠屵〴㌲屵〴㑢屵〴㐰屵〴㌰屵〴㌶屵〴㌵屵〴㍤屵〴㌸屵〴㑦屵〴㐵⁜田㐴㉜田㐳敜田㐳慜田㐳〠屵〴㌲屵〴㍣屵〴㌵屵〴㐱屵〴㐲屵〴㍥⁝屵〴㐵⁜田㐴ㅜ田㐳扜田㐳㕜田㐳㑜田㐴㍜田㐳㕜田㐴㈠屵〴㍦屵〴㍥屵〴㌴屵〴㐱屵〴㐲屵〴㌰屵〴㌲屵〴㌸屵〴㐲屵〴㑣 屵〴㐵ₒഊㅜ田㐳攍ੜ田㐳㍜田㐳㑜田㐳㔠㄰⁜田㐴㉜田㐳敜田㐳愠屵〴㐵屵〴㍥屵〴㍢屵〴㍥屵〴㐱屵〴㐲屵〴㍥屵〴㌳屵〴㍥⁜田㐴㕜田㐳敜田㐳㑜田㐳〠屵〴㐰屵〴㌵屵〴㌰屵〴㍢屵〴㑣屵〴㍤屵〴㍥屵〴㌹⁜田㐳捜田㐳ぜ田㐴㡜田㐳㡜田㐳摜田㐴戠屵〴㌲⁜田㐴ㅜ田㐴㕜田㐳㕜田㐳捜田㐳㔠ㄮ⁜田㐱㈍ੜ田㐴㉜田㐳ぜ田㐳ㅜ田㐳戮‵⁜田㐴ㅜ田㐳敜田㐳晜田㐳敜田㐴ㅜ田㐴㉜田㐳ぜ田㐳㉜田㐳扜田㐳㕜田㐳摜田㐴戠屵〴㐰屵〴㌰屵〴㐱屵〴㐷屵〴㌵屵〴㐲屵〴㍤屵〴㑢屵〴㌵⁜田㐳㠠屵〴㑤屵〴㍡屵〴㐱屵〴㍦屵〴㌵屵〴㐰屵〴㌸屵〴㍣屵〴㌵屵〴㍤屵〴㐲屵〴㌰屵〴㍢屵〴㑣屵〴㍤屵〴㑢屵〴㌵ഊ屵〴㌷屵〴㍤屵〴㌰屵〴㐷屵〴㌵屵〴㍤屵〴㌸屵〴㑦⁜田㐴㉜田㐳敜田㐳慜田㐳敜田㐳㈠屵〴㐱屵〴㐵屵〴㌵屵〴㍣‱Ⱐ㌠屵〴㌸‷⁜田㐳晜田㐴ぜ田㐳㠠屵〴㌳㈠㵜田㐳㌲‽‱㐬㔠屵〴㍥屵〴㍣⸠屵〴ㅦ屵〴㐰屵〴㌸⁜田㐴ぜ田㐳ぜ甀屵〴㐱ⴀ•∠獴物湧‍ਠ†⁽ऍਠ⁽ഊ⁽㬠.‴㈷⸀㐴
	Untitled�′㤷⸴㌠㈹㐮㈷⁔洍ਲ਼⁔爍਼〰ぢ〰ㄴ〰っ㸠呪ഊ䕔ഊ儍਀‰⸰〠㤮㘴‱㤳⸰〠ㄶ㌮〰⁔

	5. МЕХАНИЧЕСКИЕ МОМЕНТЫ�ฆ䂩ฆ킩ฆ낱ฆ㢴ฆ䢰ฆࢷฆฆ傮ฆ碶ฆฆ梱ฆฆᢳฆ䂲ฆ悳ฆ�炯ฆ킲ฆ�₺ฆ梺ฆ䂻ฆ袻ฆ킻ฆᢼฆ낺ฆ¹ฆฆ㢽ฆฆ좽ฆ䢹ฆ墾ฆ⢸ฆ胆ฆ䃄ฆ情ฆ飀ฆ죆ฆ磈ฆ⣁ฆ냃ฆ壇ฆトฆჇฆ새ฆÂฆ郂ฆ�⃃ฆ䃍ฆ꣎ฆ惎ฆ郋ฆ죏ฆ��
	Untitled����������������������������������������
	6. ПОТЕРИ В СТАЛИ И ЧИСЛА ВИТКОВ ОБМОТОК��������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������
	Рис. 8. Зависимость потерь в стали регуляторов от положения ротора.�㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㄰⸶㔠〮〰‰⸰〠㤮㘴‹⸰〠㔰㤮㤸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲晤〳〴㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㤮㔳‰⸰〠〮〰‹⸳㔠㈶⸰〠㔰㤮㤸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〳〲〲昵〲昳〲昹〲昴〳〴㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㤮㘳‰⸰〠〮〰‹⸳㔠㘲⸰〠㔰㤮㤸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲晤〲昶〲昷〲昵〳〴㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㤮㤰‰⸰〠〮〰‹⸳㔠㤷⸰〠㔰㤮㤸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〳〰〲昶〳〱〲昳〲昹〳〸〲晥〳っ〲晤〲昹㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㤮ㄳ‰⸰〠〮〰‹⸶㐠ㄵ㠮〰‵㄰⸰〠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㉦㤾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名਱〮〱‰⸰〠〮〰‹⸳㔠ㄶ㠮〰‵㄰⸹㠠呭ഊ㌠呲ഊ㰰㉦㌰㌰㌰㉦昰㌰㄰㉦㤰㌰㠰㉦攰㌰挰㉦搰㉦㤾⁔樍੅名ੑഊ焍ੂ名ਹ⸶㌠〮〰‰⸰〠㤮㌵′㈸⸰〠㔱〮㤸⁔洍ਲ਼⁔爍਼〲晥〲昱〳〰〳〱〳㄰〲昷〲昶〲晥〲昹〳㄰〰㄰㸠呪ഊ䕔ഊ儍਀䑴Ǭ쀅㠆阗㋬섅�䣽ࡦ

	7. ПОТЕРИ В МЕДИ И ДОПУСТИМЫЕ ВТОРИЧНЫЕ ТОКИ�㍥〴㐲〴㌵〴㐰〴㑣〰㈰〴㌲〰㈰〴㐱〴㐲〴㌰〴㍢〴㌸〰㈰〴㐰〴㌵〴㌳〴㐳〴㍢〴㑦〴㐲〴㍥〴㐰〴㍥〴㌲〰㈰〴㍥〴㐲〰㈰〴㍦〴㍥〴㍢〴㍥〴㌶〴㌵〴㍤〴㌸〴㑦〰㈰〴㐰〴㍥〴㐲〴㍥〴㐰〴㌰〰㉥〰〰㍥㈰㔴㙡つち㐵㔴つち㔱つち㜱つち㐲㔴つち㌱㌰㉥㌶㌵㈰㌰㉥㌰㌰㈰㌰㉥㌰㌰㈰㌹㉥㌶㌴㈰㌹㉥㌰㌰㈰㌵㌰㌹㉥㌹㌸㈰㔴㙤つち㌳㈰㔴㜲つち㍣㌰㌲㘶㘴㌰㌳㌰㌴㍥㈰㔴㙡つち㐵㔴つち㔱つち㜱つち㐲㔴つち㌹㉥㌵㌳㈰㌰㉥㌰㌰㈰㌰㉥㌰㌰㈰㌹㉥㌳㌵㈰㌲㌶㉥㌰㌰㈰㌵㌰㌹㉥㌹㌸㈰㔴
	Рис. 9. Зависимость относительных допустимых токов регуляторов от положения ротора.�棈㌌ရᵵ棈㌌ﰚᵵ棈㌌ᵵ棈㌌�棈㌌젚ᵵ棈㌌ವ⡵਀�됚ᵵ棈㌌ꀚᵵ棈㌌ᠵᵵ棈㌌�����뀚᭵��������������✀���ﲻ謓܀���哩ꘌȀ���㣊『؀���⣚〴㐲⁜田㐳晜田㐳敜田㐳扜田㐳敜田㐳㙜田㐳㕜田㐳摜田㐳㡜田㐴映屵〴㐰屵〴㍥������������������������������������������������������������������田㐴㉜田㐲ㅜ田㐱攤⁜田㐴」਴屵〴ㄳ〵屵〴㌳⵼ⴠㅜ田㐴ㄱ㉜田㐳㌠縍ਲ਼ഊ屵〴㍢ⴡ屵〴㍦屵〴㐹屵〴㐰屵〴㐲ㄱ帱⬍ਫ⬥⤫屵〴㌳屵〴㐱ഊ‱����棈㌌����������������������������������������������������਀�਀�惇吆�屵ᢼ퀣攆䨈Ȁ��ㄲ⁜��������������ﬡ뗈츑귥ªD眽桛萅堀�磉吆�����㐱����������Ā���������������������������⁣潲牥捴ഊ††納��������
	Untitled����������������������������������������
	Untitled����������������������������������������
	Untitled�洍ਲ਼⁔爍਼〳〶〲晦〲晣〲晦〳〲〳〳〲晦〲晤㸠呪ഊ䕔ഊ儍ੱഊ䉔ഊ㤮ㄸ‰⸰〠〮〰‱

	8. ЭКСПЕРИМЕНТАЛЬНАЯ ПРОВЕРКА НАПРЯЖЕНИЙ И ТОКОВ РЕГУЛЯТОРОВ�㘮㌱⸱〰層坓桡牥屃潮晩杜呌唭摯捗潲歳ⵇ䱂䰮楮椊䱯捡汐慴栺䌺屐牯杲慭⁆楬敳 砸㘩層潣坏剋卜扩湜摷卲癜䑗卲瘲⹥硥੒数潲瑥摓瑡瑥㨱੓瑡瑵猺偲潣敳獩湧੒畮湩湧䅰灳㨊䩯戺䕸灯牴塍䰊䑯捉䐺㈵㜷《䙩汴敲ㄺ䵯湯杲慰栊䙩汴敲㈺呌唭䵯湯杲慰栭千䅎屢ㄳ㠴㜸㉸੆楬瑥爳㩔䱕ⵍ潮潧牡灨ੁ捴楯渱㩐牯捥獳楮朊䅣瑩潮㈺卡癩湧⁐䑆‮⸮੃牴偲潧牥獳㨰੍慸偲潧牥獳㨱ੌ慳瑓瑡瑵獍潤楦楣慴楯湔業敕呃㨱㐶㜱㤴㜶㈊剥灯牴敤呩浥㨱㐶㜱㤴㤴㘊佃剅湧楮敓瑡瑵猺䙩湥剥慤敲‱ㄮぼ⁒畮湩湧⁯渠汯捡氠浡捨楮攠簠畮汩浩瑥搠捨慲慣瑥牳⁬敦琮簠佃删扩湡物敳⁶敲獩潮㨠㘮㤮ㄮ㈳੓瑡牴呩浥㨱㐶㜱㤴㜶㈊✠坈䕒䔠卥牶楣敎慭攠㴠❟偒佄㑟䑗卲瘲当牶彐剏䐴⹴硴✀剏䐴⹴硴✀硴
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	Рис. 15. Изменение потерь в стали в диапазоне регулирования.��㘮㌱⸱〰層坓桡牥屃潮晩杜呌唭摯捗潲歳ⵇ䱂䰮楮椊䱯捡汐慴栺䌺屐牯杲慭⁆楬敳 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