KOKKUVOTE

Loputod kaigus projekteeriti elektriajami katsestend, mis vdimaldab kaardistada mootori
ning inverteri tegelikku karakteristikat. Katsestendi puhul on tegemist koormusmasinaga,
mis mooddab elektriajami kaitumist erinevatel koormustel ning po6o6riemiskiirustel.
Katsestendi eesmdrk on kaardistada tudengivormeli sdidukitel kasutust leidva AMK
elektriajami parameetreid. Katsestendi abiga soovitakse parandada ajami efektiivsust ning
joudlust. Meeskonna tuleviku tarbeks on vdimalik katseseadmel vaikeste

modifikatsioonidega kasutada ka teist tiitpi ajameid.

Koormusmasina kontseptsiooni valikul kaaluti mootori koormamist otse vallilt ning labi
planetaariilekande. Otsekoormuse rakendamise kontseptsioon pusititas korgendatud
nouded moodteseadmele: katsealune mootor arendab vaandemomenti kuni 21 Nm ning
poo6rlemiskiirust  kuni 20 000 p/min. Planetaarilekande kontseptsiooni puhul
vdhendatakse ajami poéoérlemiskiirust kuni 1500 p/min, kuid samaaegselt tduseb
vadandemoment kuni 300 Nm-ni. Lisaks nduab planetaariilekande kasutamine kadigukasti
korpuse kasutamist, mis teeb katsestendi Ulesehitust keerulisemaks. Kontseptsiooni
valikul otsustati otsekoormuse kasuks, mis lihtsustab [Ulesehitust ning tagab

universaalsema andmestiku.

Jargmises peatukis valiti katsestendi koormusallikat. Taustinfo uurimise tulemusel téoétati
valja kolm lahendust: elektrimootor, vesipidur ning eddy-current pidur. Lahenduste
vordluseks kasutati hindamismaatriksit. Hindamismaatriksi pohjal valiti katsestendi

koormuseks elektrimootor.

Koormuse rakendamisel tekkiva vastupanumomendi mootmiseks valiti voll-tldpi
vaandemomendi andur. Katsealuse mootori joudlusest tulenevalt eelistati fikseeritud tilpi
anduri kasutamist. Anduri ja mootori vaheliseks Uhenduseks kasutati kaheliigendilisi
toroidsidureid, mis suudavad kompenseerida voimalikku halvet mootori ja anduri telgede
vahel. Elektrimootori valjundvollile projekteeriti vahemuhv, mis muutis valjundvolli

nuutliite toroidsidurile vajalikuks prismaliistuga ihenduseks.

Katsestendi rakis projekteeriti vastavalt eelnevates peatiikkides pustitatud noduetele.
Projekteeriti universaalne rakis, mis vdimaldas kasutada kahte erinevat tudpi
vaandemomendi andurit. Katseseadme esimene konfiguratsioon véimaldab kasutada
NCTE andurit, mille eesmark oli 1&bi viia esialgsed katsetused ning leida Ules voimalikud
probleemid seadmega. Teine konfiguratsioon kasutab I16put66é kaigus valitud Lorenz

Messtechnik sensorit, mis voimaldab katsestendil Iabi viia kuni 20 000 p/min teste.



