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	Фиг. 2. Схема магнитной цепи с накладными коронками зубцов (разрез): I —■ обычная магнитная цепь линейного насоса, 2 накладная коронка зубца, 3 канал, 4 отверстия для стержней, 5 крепление шпонкой, 6 крайние листы большей толщины�〰㈰〴㐳〰㉥〰㈰〰㌱〰㈰〴㍣〴㌰〴㌳〴㍤〴㌸〴㐲〴㍤〴㌰〴㑦〰㈰〴㌸〴㍤〴㌴〴㐳〴㍡〴㐶〴㌸〴㑦〰㈰〴㍤〴㌵〰㈰〴㌷〴㌰〴㌲〴㌸〴㐱〴㌸〴㐲〰㈰〴㍥〴㐲〰㈰〴㍡〴㍥〴㍥〴㐰〴㌴〴㌸〴㍤〴㌰〴㐲〰㈰〴㐵〰㈰〴㌸〰㈰〴㐳〰㉣〰㈰〰㌲〰㈰〴㍣〴㌰〴㌳〴㍤〴㌸〴㐲〴㍤〴㌰〴㑦〰㈰〴㌸〴㍤〴㌴〴㐳〴㍡〴㐶〴㌸〴㑦〰㈰〴㍦〴㐰〴㍥〴㍦〴㍥〴㐰〴㐶〴㌸〴㍥〴㍤〴㌰〴㍢〴㑣〴㍤〴㌰〰㈰〴㐰〴㌰〴㐱〴㐱〴㐲〴㍥〴㑦〴㍤〴㌸〴㑥〰㈰〴㍦〴㍥〰㈰〴㍡〴㍥〴㍥〴㐰〴㌴〴㌸〴㍤〴㌰〴㐲〴㌵〰㈰〴㐳〰㉣〰㈰〰㌳〰㈰〴㌸〴㍤〴㌴〴㐳〴㍡〴㐶〴㌸〴㑦〰㈰〴㍦〴㐰〴㍥〴㍦〴㍥〴㐰〴㐶〴㌸〴㍥〴㍤〴㌰〴㍢〴㑣〴㍤〴㌰〰㈰〴㍡〴㌲〴㌰〴㌴〴㐰〴㌰〴㐲〴㐳〰㈰〴㐰〴㌰〴㐱〴㐱〴㐲〴㍥〴㑦〴㍤〴㌸〴㑦〰㈰〴㍦〴㍥〰㈰〴㍡〴㍥〴㍥〴㐰〴㌴〴㌸〴㍤〴㌰〴㐲〴㌵〰㈰〴㐳〰㉥〰㈰〴ㅡ〴㐰〴㐳〴㌶〴㍡〴㌸〰㈰〴㑤〴㍡〴㐱〴㍦〴㌵〴㐰〴㌸〴㍣〴㌵〴㍤〴㐲〴㌰〴㍢〴㑣〴㍤〴㑢〴㌵〰㈰〴㐰〴㌵〴㌷〴㐳〴㍢〴㑣〴㐲〴㌰〴㐲〴㑢〰㈰〴㌴〴㍢〴㑦〰㈰〴㍡〴㐰〴㌸〴㌲〴㍥〴㌹〰㈰〰㌱〰〰㌰〰㌴〰㌱〰㘱〰㌰〰㌴〰㌱〰㌰〰㌰〰㌰〰㌰〰㌰〰㌵〰㌷〰㌰〰㌰〰㌵〰㌸〰㌰〰㌰〰㌵〰㌹〰㌰〰㌰〰㌵〰㘱〰㌰〰㌰〰㌵〰㘲〰㌰〰㌰〰㌵〰㘳〰㌰〰㌰〰㌵〰㘴〰㌰〰㌰〰㌵〰㘵〰㌰〰㌰〰㌵〰㘶〰㌰〰㌰〰㌶〰㌰〰㌰〰㌰〰㌶〰㌱〰㌰〰㌰〰㌶〰㌲〰㌰〰㌰〰㌶〰㌳〰㌰〰㌰〰㌶〰㌴〰㌰〰㌰〰㌶〰㌵〰㌰〰㌰〰㌶〰㌶〰㌰〰㌰〰㌶〰㌷〰㌰〰㌰〰㌶〰㌸〰㌰〰㌰〰㌶〰㌹〰㌰〰㌰〰㌶〰㘱〰㌰〰㌰〰㌶〰㘲〰㌰〰㌰〰㌶〰㘳〰㌰〰㌰〰㌶〰㘴〰㌰〰㌰〰㌶〰㘵〰㌰〰㌰〰㌶〰㘶〰㌰〰㌰〰㌷〰㌰〰㌰〰㌰〰㌷〰㌱〰㌰〰㌰〰㌷〰㌲〰㌰〰㌰〰㌷〰㌳〰㌰〰㌰〰㌷〰㌴〰㌰〰㌰〰㌷〰㌵〰㌰〰㌰〰㌷〰㌶〰㌰〰㌰〰㌷〰㌷〰㌰〰㌰〰㌷〰㌸〰㌰〰㌰〰㌷〰㌹〰㌰〰㌰〰㌷〰㘱〰㌰〰㌰〰㌷〰㘲〰㌰〰㌰〰㌷〰㘳〰㌰〰㌰〰㌷〰㘴〰㌰〰㌰〰㌷〰㘵〰㌰〰㌰〰㌷〰㘶〰㌰〰㌰〰㘱〰㘳〰㌲〰㌰〰㌸〰㌱〰㌰〰㌰〰㌱〰㘱〰㌲〰㌰〰㌸〰㌳〰㌰〰㌰〰㌱〰㘵〰㌲〰㌰〰㌲〰㌶〰㌲〰㌰〰㌲〰㌰〰㌲〰㌰〰㌲〰㌱〰㌲〰㌰〰㌸〰㌸〰㌰〰㌰〰㌳〰㌰〰㌲〰㌰〰㌸〰㘱〰㌰〰㌰〰㌳〰㌹〰㌲〰㌰〰㌸〰㘳〰㌰〰㌰〰㘱〰㌸〰㌰〰㌰〰㘳〰㌷〰㌰〰㌲〰㘲〰㌸〰㌰〰㌰〰㌹〰㌰〰㌰〰㌰〰㌱〰㌸〰㌲〰㌰〰㌱〰㌹〰㌲〰㌰〰㌱〰㘳〰㌲〰㌰〰㌱〰㘴〰㌲〰㌰〰㌲〰㌲〰㌲〰㌰〰㌱〰㌳〰㌲〰㌰〰㌱〰㌴〰㌲〰㌰〰㌹〰㌸〰㌰〰㌰〰㌲〰㌲〰㌲〰㌱〰㌹〰㘱〰㌰〰㌰〰㌳〰㘱〰㌲〰㌰〰㌹〰㘳〰㌰〰㌰〰㘱〰㘶〰㌰〰㌰〰㘴〰㘲〰㌰〰㌲〰㌹〰㘶〰㌰〰㌰〰㘱〰㌰〰㌰〰㌰〰㘶〰㘳〰㘶〰㌸〰㘱〰㌲〰㌰〰㌰〰㘱〰㌳〰㌰〰����ఀ�칳㐀쀀洓袉؂��������������������������
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