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Kokkuvote

Kdaesoleva bakalaureuset6o eesmérgiks oli viia labi roboti operaatori rolli keskne analuils,
tuvastada ameti pohiprotsessi ehk roboti juhtimisega seotud probleeme ning aidata kaasa
nende probleemide lahendamisele. TG0 esimeses osas labi viidud analliisi struktuur
pdhineb Zachmani raamistikul ning annab Ulevaate operaatori rollist ning kliendi
tellimuse taitmisest. Ulevaade on vajalik, et mdista suisteemi Gldpilti ning réhutada
robotite juhtimise vajalikkust ning selle optimeerimist. T60 teises osas on labi viidud
andmeanalliis, mille eesmargiks oli tuvastada operaatoritele esitatavaid probleemseid
ulesandeid. TO0s kasutatavad andmed périnevad Starshipi andmebaasist ning nende
saamiseks on autori poolt Kkirjutatud SQL pdaringud. Ténu t66 tulemusel tuvastatud
probleemide edastamisele tarkvaraarendajatele kulub vorreldes varasemaga sama hulga
robotite abistamiseks 13,7% véhem operaatorite aega ning robotitega sOiduteede

uletamine on turvalisem ja edukam.

Bakalaureusetd6 edasiarendusena oleks voimalik loodud péringute tdiendamine ning
nende automatiseerimine, mis aitaks tulevikus kaasa probleemide kiiremale tuvastamisele
ning seeldbi ka nende parandamisele. Loputdd autorile andis tehtud t6d uusi teadmisi
analiiisi valdkonnast, tugevdas varasemaid oskuseid SQL péaringute koostamisest ning

pakkus vBimaluse tanu tlikoolis dpitule panustada operaatori rolli parendamisse.



