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KOKKUVOTE

Tuvastatud probleemid olid jairgmised:
» ebakorrektne lileminek baipassi liini kanalite ja pdhiliini vahel;

» lisa toitepumba Kkéivitamise tingimuste puudumine toitevee kuludest ning lisa

etteandepumba kasikaivitusnupu puudumine;

» teise anduri to0sse lilitumisel puudus voimalus toitevee kuluanduri seisundi

monitooringuks toitepumbal. Low range ja High range kuluandurid.
T606 autor pakkus vilja lahendused, mis voimaldavad viltida nende probleemide ilmnemist:
» automaatjuhtimise loogika muutmine sdlmega vee taseme reguleerimisel trumlis;

* pumba kidsikdivituse vOimaluse lisamine operaatori drandgemise jargi ning lisapumba

automaatkaivituse loogika muutmine;

« HMI Alspa vilisilme muutmine eesmérgiga informeerida operaatorit kuluandurite

seisundist peamistel toitepumpadel.

Toole piistitatud eesmirgid on sisseviidud muudatustega saavutatud ning kasutusele voetud
lahendused voOimaldavad Auvere jaamal jadda vorku torgeteta. Pdrast muudatuste tegemist ja
korrektse t66 ilmnemisel viidi muudatused sisse ka vastavates dokumentides. Tulevikus voib
pakutud lahendusi kasutada sama tiiiipi elektrijaamades, mis kasutavad juhtimiseks ja kontrolliks

HMI Alspa siisteemi parameetreid.



