KOKKUVOTE

DECK Engineering OU tegevjuhi algatusel oli sBnastatud teema, mille arendamise kaik
on kaesolevas 10putdds. Tod eesmargiks oli projekteerida vints, mis suudaks tOsta

seadet massiga kuni 15 tonni. Toote eeliseks vOiks olla elektrilise ajami kasutamine.

Esimeseks probleemiks oli (ihe kaabli kasutamine, nii tdstmiseks, kui ka energia ja
signaali edastamiseks ja kogu kaabli pikkuse hoidmine ja kasitlemine. Selleks on tarvis
kasutada suure labimddduga kaablit. Kaabli ks ots on Uhendatud allveeseadmega ja
teine laeva infrastruktuuriga. Probleemi lahendamiseks oleks trumli geomeetria
maadramiseks ja nende parameetritega projekteerimine. Teiseks probleemiks oli ajami
komponentide péhjendatud valik, arvestades tooreziime. Ajami tlup oli valitud
elektriline. Jargmiseks eesmargiks oli raami projekteerimine, et hendada kdik seadme
komponendid ja Ule kanda teatud koormusi. Probleemiks oli koormusjuhtumite

maaramine.

Konkurentide lahenduste anallisi kdigus eristas autor lahenduste eelised ja puudused.
Moodustati projekteeritava seadme esimene visioon. Selgusid perspektiivsed turud.
Kontrolliti ka patendi olemasolu patendiametist, Oiguse kontekstis. Loodi toote

spetsifikatsioon.

Konstruktiivsete lahenduste moodustamise faasis sai genereeritud sdlmede erinevad
konstruktiivsed variandid, kasutades skripte ja projekteerimise metoodikaid. Autor
anallisis saadud tulemusi ja valmistas algoritmi sobiva geomeetria valimiseks.
Erinevaid variante oli hinnatud kaalutud punkthindamise meetodi abiga. Uheks

jarelduseks variantide vordlemises oli massi soltuvus trumli geomeetriast.

Konstrueerimise faasis autor lahendas projekteerimise eesmargid, tuginedes eelmises
peatlikis genereeritud |0plikele variantidele, arvutustele ja kogemusele. T66 kaigus
autor arvutab ajami komponendid ja valib tootja. Arvutuskdigus selgus, et ajam suudab
Uksi kanda kogukoormust. Kuigi otsustati valida lisaks laagripukid. Peatlki 16pus on
raami projekteerimiskaik ja kontrollarvutus kasutades LEM. Tehtud trumli massi

optimeerimine.

Omahinna ligikaudseks arvutamiseks olid kasutatud hinnaparinguid, mis ei olnud ara
toodud I0put6ds. Viimasena olid rakendatud ohutusmeetmed, et tagada tootajate tervis.

Toodud oli seeklite arvutus ja nende valik. Loplik lahendus on naidatud pildina.



Seoses sellega, et kerimisseadme konstruktsioon suurel maaral soltub vintsi asukohast
laeval, jai té6s arvestamata kerimisseadme kinnituskohad. Autor lédhtub sellest, et

kerimisseade on eraldi seisev konstruktsioon.

Autor arvab, et kdik I0putdds plstitatud eesmargid on saavutatud. Vorreldes
konkurentide lahendustega on saadud vintsil vaiksem kogumass ja gabariidid. LOoputoo
edasiarendamiseks vOiks valida kerimisseadme tlilbi ja integreerida vintsi

konstruktsioonile.



