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1. Instituudi struktuur

Arvutiteaduse instituut, Department of Computer Science, Jiiri Vain
e Teoreetilise informaatika dppetool, Chair of Theoretical Informatics, Jaan Penjam
e Vorgutarkvara oppetool, Chair of Network Software, Tanel Tammet
e Uldinformaatika dppetool, Chair of General Informatics, Jiiri Vain

2. Instituudi T&A iseloomustus (tdidab str.iiksus)
2.1 Oppetoolide v&i muude alamstruktuuriiiksusteT&A kirjeldus ja tdhtsamad tulemused

TTU arvutiteaduse instituudi iildiseloomustus

TTU arvutiteaduse instituut todtab oma pdhikirja alusel, mis on kinnitatud TTU ndukogus
23. novembril 2004 otsusega nr 96.
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Instituudis oli 2010. aastal 10 tootajat, sealhulgas akadeemilise personali koosseisus 8. Pohikohaga todtajaid on 7.
Akadeemilise personali hulgas on 2 teaduste kandidaadi kraadiga, 2 PhD kraadiga ja 4 magistrikraadiga tootajat.

(sh oppetoolide voi muude alamstruktuuritiksuste kuni 5 olulisemat publikatsiooni, tihtsamad T&A
finantseerimise allikad ning soovi korral T&A-ga seotud tunnustused, iilevaade teaduskorralduslikust
tegevusest tilevaade teadlasmobiilsusest ning hinnang teadustulemustele)
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2.2 Instituudi teadus- ja arendustegevuse teemade ja projektide arvandmed
Haridus- ja Teadusministeerium:
— sihtfinantseeritavad teemad
— baasfinantseerimise toetusfondist rahastatud projektid (sh TTU tippkeskused)
— riiklikud programmid
teiste ministeeriumide poolt rahastatavad riiklikud programmid
uurija-professori rahastamine
SA Eesti Teadusfond:
— grandid
— thisgrandid vélisriigiga
jareldoktorite grandid (SA ETF ja Mobilitas)
— tippteadlase grandid (Mobilitas)
Ettevotluse Arendamise Sihtasutus:
— eeluuringud:
7. raamprogrammi FP7-ICT-2009-6 kutse pohiprojekti “Self-Organizing Autonomous
Multi-Robot Systems for Cloud Computing” (ROBOCLOUD) tarbeks valdkonna
kaardistamise project. Ajaperiood: 25.03.2010 - 07.05.2010
— arendustoetused
SA Archimedesega sdlmitud lepingud:




— Infrastruktuur (nn ,,mini-infra®, ,,asutuse infra®)
Teadusasutuste teadusaparatuuri kaasajastamise taotlus 2010 Taotlus TAP6-3
(1M EEK):
1. 3D kaamerasiisteem
2. Mobiilne robot Peoplebot
3. Kontrollerid
— Eesti tippkeskused
Osalemine ELIKO projektides 2.1 ja 2.2
Osalemine tippkeskuses CEBE
— muud T&A lepingud
SA Keskkonnainvesteeringute Keskusega sdlmitud lepingud
siseriiklikud lepingud 2
EL Raamprogrammi projektid
vélisriiklikud lepingud

2.3 Instituudi todtajate poolt avaldatud sihtfinantseeritava teadusteema taotlemisel arvestatavad
eelretsenseeritavad teaduspublikatsioonid (ETIS klassifikaatori alusel 1.1, 1.2.1.3,2.1.2.2.3.1.3.2,

33.4.1ja5.1)
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2.4 Instituudis kaitstud doktoriviitekirjade loetelu

2.5 Instituudis jareldoktorina T&A-s osalenud isikute loetelu

2.6 Instituudis loodud t66stusomandi loetelu

3. Instituudi infrastruktuuri uuendamise loetelu

APS Smart UPS RT 6000VA, 2 108,45 eur
Klass HP Compaq 8100 Elite CMT (30), 27 607,91 eur
Esitlustehnika arvutiklassides, 6 800,15 eur



