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Sisu kirjeldus:
Sagedusstabiilsuse alustele pole senini Eesti elektrisiisteem pidanud oluliselt tdhelepanu

pOorama, kuna sageduse juhtimine toimub BRELL-1 ringis Venemaa poolt. Elektrijaamadele
on sageduse juhtimiseks Eestis ja lile maailma kehtestatud minimaalsed tehnilised
voimekused, mille seadistamisel on siisteemihalduritel vordlemisi laiad kded. Analiiiisimaks
nende seadistuste mdju ning muutmise vajadusi vastavalt siisteemi inertsi muutustele
1000 MW koormusega hiipoteetilises elektrisiisteemis, teostati ulatuslikke simulatsioone

graafilise programmeerimise keskkonnas Simulink, mis on arendatud MathWorks 1 poolt

Toos esimeses peatiikis analiilisitakse sagedusstabiilsuse juhitavaid ja mittejuhitavaid
komponente ning nende mdjusid erinevate héiringute korral. Teoreetiliste alustega
kirjeldatakse matemaatiliselt diinaamilisi protsesse, mis siisteemi tasakaalutuse korral
esinevad. Elektrisiisteemi héiringukindluse tagamiseks on kohustatud tootmisseadmed
omama teatavast nimiaktiivvoimsusest erinevaid funktsionaalsusi, mille kohta on t60s
esitatud nii Euroopa kui Eesti seadusandlusest tulenevad nduded. Esimese peatiiki 1dpetas

tootmisseadmete sagedusejuhtimise mehhanismide ja vdimekuste lilevaade.

Erinevate mojurite tulemusena sai koostatud matemaatiline mudel, millel oli t66 empiirilises
osas kandev roll. Mudeli koostamist kirjeldab teine peatiikk, kus on toodud elektrijaama
litkkide kaupa nende kirjeldused ja isedrasused. Seadusandluses méédratud nduete
asjakohasusust  vidikestes  elektrislisteemides  hinnati  erinevate  stsenaariumite

simuleerimisega koostatud matemaatilises mudelis. Valimaks detailseks analiilisiks




asjakohased esialgsed primaarreguleerimise seadistused, teostati modelleerimine nelja
erineva seadistusega, millest parimaga jétkati edasisi analiilise. Vaadeldi normaalolukorda,
tootmis- ja tarbimisvoimsuse ékilist puudujiédki ning suurima tootmisseadme vélja liilitumist.
Andmaks hairingutele terviklikku pilti nigevad hinnangud, vaadeldi modelleerimise raames

erinevate kaitseautomaatikate rakendumist ning nende mdju sagedusstabiilsusele.

Analiilisi tulemusena jdreldati inertsi suurt mdju sagedusstabiilsusele. Eriti oluliseks
komponendiks saab pidada piiratud sageduse juhtimise funktsionaalsusega tootmisseadmete
reageeringuid iilesageduslikele protsessidele ja siinteetilise inertsi olemasolu madala
inertsusega elektrislisteemis, tagamaks sagedusstabiilsus alasageduslikel protsessidel.
Primaarreguleerimise  seadistustes ilmnes, et viikestes elektrisiisteemides tuleb
tootmisseadmetel kasutada korgemaid statisme vélistamaks vonkumised héiringujirgsel
sageduse stabiliseerimisel.  Uhtlasi  téheldati, et siinkroonsete elektrijaamade
viljundaktiivvéimsuse =~ muutumise  piiratusest tingituna on  soovitav  hoida
primaarreguleerimist t60s enamatel elektrijaamadel védhendades vajadusel {iksiku

tootmisseadme poolt hoitavat primaarreservi.
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