KOKKUVOTTE

Selle |oputéd peamine essmark on pakkuda uusi konstruktsiooni lahendusi clemasoleva DM28M
tilipi seadme moderniseerimiseks. See seade moddab hddrdemomenti Gheasgselt neljas
veerelaagris. Antud eesmargist tulenevalt on téds lahendatud kolm dlesannet: seadme dldkuju
muutmine, kuid té& pohiprintsiipi muutmata, scbiliku elektrimectori valik péérdemomendi
tekitamise jaoks ja lahenduste pakkumine nurkliikumiste mbdtmiseks, mida edaspidi hakatakse

kasutama, et moota hddrdemomenti.

Seadme uue (ldkuju aluseks on 2 plaati, nende mé&tmed on ndidatud seledel figure 2.1 ja figure
2.2, Alumise plaadi peale kinnitatakse elektrimootor nelja poldiga M3, dlemise peale — nelja M14
poldiga astmelise volli 2 laagripukki. Plaadid on Ghendatud omavahel nelja M2 peldiga. Laagripukid
— SKF 5¥] 506 [2][10] on juba eelnevalt hangitud. Astmielise wolli konstruktsioon oli esialgsega
vorreldes ménevirra muudetud , nagu see on ndidatud selel figure 2.4, Seadme detailide

valmistamiseks voib kasutada terastC255 (EU 1.4512)[&].

Padrdemomendi tekitamiseks valiti asinkroon-elektrimootor Neri Motori: MERI-TT20B 2 1,10 B3
Standard F 230/400-50 [17)]. Faasirootoriga asiinkroonne mootor on seadme jacks sobivaim. Antud
elektrimootoril on swur kE3ivitusmoment ja ta hoiab poorlemiskiirust plsivalt stabillsena. Sells
miootoritlibi vuemad versioonid sisaldavad konmtrollerit juba mootori sees, mis annab lihtsa

voimaluse reguleerida elektrimootori padriemis kiirust.

Noole pédrdenurka hddrumize mojul saab modta erinevate digitaalsete meetoditega. Uks neist
voib olla nditeks TOF (Time of Flight)[20]. See meetod on kasutsel isejubtivatel autodel selleks et
mairata objektide kaugust. TOF-i tdoprintsilb pohineb impulss valguse ja foto-sensori koostddl.
Parim senszor selle rolli t3itmiseks on sellel jubul kbige lihtsam fotodicod PIN, sest et ta omab head
m&otetapsust lihikeste vahemaade kerral ja kasutamisel lihtne. Impulss valgus peegeldub objektilt
Ja fotosensor plldab selle kinni, asg mis kuulub valguse saatmisest ja valguse saamiseni fotosensoril
moddetakse ja sitt on juba voimalik kaugust arvutada. Teine vaimalik viis, kuidas nurka mdota voib-
olla Halli anduri A% 5040 [21] kasutamine. See reageerib magnet vilja suuna muutusele, mis nditeks
tekitatakse noole otsa kinnitatud pisimagneti abil. Antud andur ei ole kill kdige cdavam oma

rihmas, kuid szlle kasutamine on mugav ja lehendus on tédkindel.



